Projet du 28 juin 2023

REGLEMENT
DU MINISTRE DES INFRASTUCTURES?"
du ... 2023

sur ’homologation de type des tramways et trolleybus?-*

Conformément a [D’article 55, paragraphe 1, de la loi du 14 avril 2023 relative aux

systemes d’homologation des véhicules et de leurs équipements (Journal des lois, texte 919),

il est décrété ce qui suit:

1)

2)

3)

4)

Article 1 Le réglement établit:

le champ d’application des exigences techniques applicables aux procédures nationales
de réception par type pour les tramways et les trolleybus et la méthode détaillée de mise
en ceuvre de ces procédures;

les activités détaillées du directeur de la supervision technique des transports, ci-apres
dénommé «directeur du TDT», et des services techniques dans le cadre de la procédure
nationale d”’homologation de type pour les tramways ou les trolleybus;

les conditions et la méthode de sélection d’un tramway ou d’un trolleybus pour les essais
de réception;

la portée et la méthode de réalisation des essais d’homologation par le service technique
et le contrdle de la conformité de la production dans le cadre de la procédure nationale

d’homologation par type pour les tramways ou les trolleybus;

1

) Le ministre des infrastructures dirige le département de 1’administration publique pour les transports,
conformément a 1’article 1%, paragraphe 2, point 2), du réglement du premier ministre sur le champ d’action
spécifique du ministre des infrastructures du 18 novembre 2019 (Journal des lois de 2021, texte 937).

) Le présent réglement sert a appliquer le réglement (UE) 2018/858 du Parlement européen et du Conseil du
30 mai 2018 relatif a la réception et a la surveillance du marché des véhicules a moteur et de leurs
remorques, ainsi que des systémes, composants et entités techniques distinctes destinés a ces véhicules,
modifiant les reglements (CE)n°715/2007 et (CE)n°595/2009 et abrogeant la directive 2007/46/CE
(JOL 151, 14.6.2018, p.1, JOL 325 du 16.12.2019, p.1, JOL 19 du 21.1.2021, p.2, JOL 272 du
30.7.2021, p. 16, JO L 313 du 6.9.2021, p. 4, JO L 398 du 11.11.2021, p. 29, JO L 187 du 14.7.2022, p. 19,
et JOL 296 du 16.11.2022, p. 1).

) Le présent réglement a été notifié & la Commission européenne le ..., sous le numéro ..., conformément a
I’article 4 du réglement du Cabinet des ministres du 23 décembre 2002 sur le mode de fonctionnement du
systéme national de notification des normes et des actes juridiques (Journal officiel, texte 2039 et de 2004,
texte 597), qui met en ceuvre les dispositions de la directive (UE) 2015/1535 du Parlement européen et du
Conseil du 9 septembre 2015 prévoyant une procédure d’information dans le domaine des réglementations
techniques et des régles relatives aux services de la société de I’information (JO UE L 241 du 17.9.2015, p.
1).



5) les modeles de documents utilisés dans la procédure nationale d’homologation par type
pour les tramways ou les trolleybus;
6) un modele de marque de réception et une méthode de numérotation des certificats

nationaux de réception par type pour les tramways ou les trolleybus.

Article 2 Les termes utilisés dans le présent reglement sont définis comme suit:

1) reglement (UE) 2018/858 — reglement (UE) 2018/858 du Parlement européen et du
Conseil du 30 mai 2018 relatif a la réception et a la surveillance du marché des véhicules
a moteur et de leurs remorques, ainsi que des systemes, composants et entités techniques
distinctes destinés a ces véhicules, modifiant les reglements (CE) n°715/2007 et
(CE) n° 595/2009 et abrogeant la directive 2007/46/CE (JO UE L 151 du 14.6.2018,
p. 1, tel que modifié®);

2) loi — loi du 14 avril 2023 relative aux systemes d’homologation des véhicules et de

leurs équipements (Journal des lois, texte. 919).

Article 3 1. Le champ d’application des exigences techniques applicables a la procédure
nationale de réception par type:
1) pour les tramways, est défini dans:

a) les dispositions relatives aux conditions techniques des tramways et des trolleybus
et a la portée de leurs équipements nécessaires conformément a 1 article 66,
paragraphe 5, de la loi sur la circulation routiere du 20 juin 1997 (Journal des lois
de 2023, textes 1047, 919 et 1053);

b) les dispositions des reglements de ’ONU énumérés a I’annexe 1 du reglement
établissant la liste des reéglements ONU requis applicables a ’homologation par
type des tramways;

2) pour les trolleybus, est défini dans:

a) dans la partie relative au matériel de traction électrique et a son systeme de
commande et aux circuits auxiliaires électriques alimentés directement ou
indirectement a partir de la ligne aérienne de contact, les dispositions prises en
application de I’article 66, paragraphe 5, de la loi sur la circulation routiere du

20 juin 1997;

4 ) Des modifications dudit réglement ont été annoncées au JO L 325 du 16.12.2019, p. 1, JO L 19 du
21.1.2021, p. 2, JO L 272 du 30.7.2021, p. 16, JO L 313 du 6.9.2021, p. 4, JO L 398 du 11.11.2021, p. 29, JO
L 187 du 14.7.2022, p. 19 et JO L 296 du 16.11.2022, p. 1.



1)

b)

pour le reste, les dispositions du reglement 2018/858 et les actes délégués et

d’exécution émis en vertu de celui-ci.

2. Les exigences énoncées au paragraphe. 1 s’appliquent aux:

tramway dont:

a)

b)

le type — comprend les véhicules pour lesquels toutes les caractéristiques suivantes

sont communes:

— le fabricant;

— la désignation du type d’usine;

— les principales considérations relatives a la conception, notamment:

— — la conception du corps (différences évidentes et fondamentales);
— —entrainement de traction principal (conduit électrique ou électrique
autonome);
— — le nombre de troncons de tramway.

la variante — comprend les véhicules pour lesquels toutes les caractéristiques de

conception suivantes sont communes:

— le type de tramway (moteur, remorque active, remorque passive);

— la directionnalité du tramway (unidirectionnel ou bidirectionnel);

— la tension d’alimentation nominale;

— lalargeur de voie;

— les bogies ou chassis (caractéristiques essentielles de conception);

— les essieux moteurs (nombre, position, liaison cinématique);

— la disposition de I’essieu;

— le type et le genre de moteurs électriques de traction (DC, asynchrones ou
synchrones);

— le nombre de moteurs et de convertisseurs de traction;

— le type et le genre de convertisseurs de traction;

— le type et le genre de systemes de freinage (ralentisseurs électrodynamiques, a
rail, a disque, a machoires ou a courants de Foucault);

— le type de systtme de conduite autonome (batterie, condensateur ou
condensateur avec batteries).

la version — comprend les véhicules pour lesquels toutes les caractéristiques

suivantes sont communes:



la masse en charge admissible;

la puissance nominale de traction;

le plus grand nombre de sieges;

le type et le genre de transmission;

le type et le genre de dispositifs fonctionnant sous tension de traction,
collecteurs de courant, dispositifs de protection redondants pour circuits
principaux;

le type et le genre d’équipements auxiliaires de base (convertisseurs, chauffage,
moteurs auxiliaires de propulsion);

le lieu d’installation des convertisseurs de traction, moteurs de traction,
convertisseurs, moteurs auxiliaires, composants du systeme de propulsion
autonome;

la puissance de I’entrainement autonome supplémentaire.

2) trolleybus dont:

a)

b)

le type — comprend les véhicules pour lesquels toutes les caractéristiques suivantes

sont communes:

le fabricant;
la désignation du type d’usine;
le fabricant de 1’entrainement de traction;

les principales considérations relatives a la conception, notamment:

— — les chassis et plaque de plancher (différences évidentes et de base);

— — le nombre de trongons de trolleybus.

la variante — comprend les véhicules pour lesquels toutes les caractéristiques de

conception suivantes sont communes:

le type et le genre d’entrainement de traction (type de moteur et de
convertisseur de traction);

le nombre de moteurs et de convertisseurs de traction;

les essieux moteurs (nombre, position, liaison cinématique);

les essieux de direction (nombre et emplacement);

la tension d’alimentation nominale;



1)

2)

3)

— le type de systeme de conduite autonome (batterie, condensateur, condensateur
avec batteries, diesel-€lectrique, diesel-électrique avec batterie d’accumulateurs
ou diesel-électrique avec batterie de condensateurs).

c¢) la version — comprend les véhicules pour lesquels toutes les caractéristiques
suivantes sont communes:

— la masse en charge admissible;

— la puissance nominale de traction;

— le rapport de transmission total;

— le type et le genre de dispositifs fonctionnant sous tension de traction,
collecteurs de courant, dispositifs de protection redondants, résistances de
freinage électrodynamiques, contacteurs linéaires;

— le type et le genre d’équipements auxiliaires, appareils de chauffage, moteurs
de propulsion auxiliaires, systemes de surveillance de 1’état d’isolation;

— le lieu d’installation des convertisseurs de traction, moteurs de traction,
convertisseurs, moteurs auxiliaires, composants du systeme de propulsion
autonome;

— la puissance de I’entralnement autonome supplémentaire.

Article 4 1. Lors des essais d’homologation, le service technique doit:

vérifier que les spécifications et les données contenues dans les documents d’information
visés aux annexes 6 et 7 du reglement sont incluses dans le dossier de renseignements et
les certificats de réception par type en ce qui concerne les actes réglementaires requis par
la procédure de réception par type;

en ’absence de certains éléments des documents d’information visés aux annexes 6 et 7
du reglement dans le dossier d’information des actes réglementaires visé€s a ’annexe 1
du reglement qui sont requis pour le type a tester, confirmer ou demander au service
technique compétent de confirmer que la spécification et la conception technique de
I’équipement ou de la partie concernée sont conformes aux indications contenues dans
ce document d’information;

comparer les données et informations contenues dans les documents d’information visés
aux annexes 6 et7 du reglement, présentées par le constructeur, avec le champ

d’application des prescriptions applicables a la procédure d’homologation de type;



4)

5)

vérifier que le type soumis aux essais d’homologation est conforme au type indiqué dans
les documents d’information visés aux annexes 6 et 7 du reglement;

sur un tramway ou un trolleybus sélectionné pour les essais d’homologation, effectuer
les vérifications et contrdles appropriés ou demander au service technique compétent
d’effectuer les vérifications et contrdles appropriés, en ce qui concerne 1’installation
d’équipements ou de pieces, afin de vérifier que le tramway ou le trolleybus a été
fabriqué conformément aux données pertinentes contenues dans le dossier de réception,
en ce qui concerne les certificats d’homologation par type fournis par le constructeur.

2. A la suite de I’essai de réception d’un tramway ou d’un trolleybus, le service

technique établit en polonais le rapport d’essai d’homologation visé a [Darticle 20,

paragraphe 3, point 2, de la loi, portant la signature du chef du service technique ou d’une

personne autorisée par celui-ci.

Article 5 1.Dans le cas ou un constructeur demande la délivrance ou la modification

d’un certificat national d’homologation par type pour un tramway ou un trolleybus, le

directeur du TDT vérifie:

1y

2)

3)

4)

5)
6)

I’exhaustivité des documents présentés conformément a la liste des documents requis
visée a I’article 20, paragraphe 3, de la loi;

la conformité des informations contenues dans la demande de délivrance ou de
modification du certificat national de réception par type avec les documents
d’accompagnement;

si la demande de délivrance ou de modification de la fiche nationale de réception par
type a été signée par le constructeur ou par une personne habilitée a agir au nom du
constructeur;

I’exactitude de la préparation des documents d’information figurant aux annexes 6 et 7
du reglement;

si les essais d’homologation ont été effectués par le service technique;

si les documents prouvant que les essais d’homologation ont été effectués ont été signés
par le chef du service technique ou par une personne mandatée par celui-ci.

2. Pour la délivrance, la modification, le refus ou le retrait de:



1) une fiche nationale d’homologation par type pour un tramway, le directeur du TDT doit
utiliser le modele de certificat national d’homologation par type pour un tramway
figurant a I’annexe 3 du reglement;

2) un certificat national d’homologation par type pour un trolleybus, le directeur du TDT doit
utiliser le modele de certificat national d’homologation par type pour un trolleybus
figurant a I’annexe 4 du Reglement.

3. Pour la délivrance, la modification, le refus ou le retrait d’une fiche nationale
d’homologation par type pour un tramway ou un trolleybus, le directeur du TDT utilise le
modele de marque d’homologation et la méthode de numérotation des certificats nationaux
d’homologation par type pour les tramways ou les trolleybus figurant a 1’annexe 5 du

reglement.

Article 6 1. Le service technique, compte tenu de I’éventail des parametres techniques
spécifiés dans la documentation soumise par le constructeur, détermine le nombre
représentatif de tramways ou de trolleybus qui est nécessaire pour vérifier, au cours des essais
d’homologation, les parametres limites du type couvert par la procédure d’essai
d’homologation.

2. Le service technique détermine les conditions de sélection des tramways ou des
trolleybus en tenant compte des parametres techniques minimaux et maximaux en termes de
masse, de dimensions, de pression et d’achévement en ce qui concerne les équipements et
picces qui figurent dans les documents d’information figurant aux annexes 6 et7 du

reglement.

Article 71. Le champ d’application et la méthode de réalisation des essais
d’homologation pour les tramways ou les trolleybus ainsi que la méthode détaillée de mise en
ceuvre de la procédure nationale d’homologation par type pour les tramways ou les trolleybus
sont définis a I’annexe 2 du réglement.

2. Le champ d’application et la méthode de contrdle de la conformité de la production
dans le cadre de la procédure nationale d’homologation par type pour les tramways ou les
trolleybus sont définis a ’annexe 8 du reglement.

3. Dans le cas d’un controle de conformité de la production effectué par un service

technique habilité a effectuer un tel contrdle par le directeur du TDT conformément a



I’article 52, paragraphe 5, de la loi, les dispositions de I’annexe 8 du reglement s’appliquent

mutatis mutandis.

Article 8 Les documents d’information utilisés dans la procédure nationale de réception
par type pour les tramways ou les trolleybus accompagnant la demande de délivrance ou de
modification de la fiche nationale de réception par type d’un tramway ou d’un trolleybus sont
établis:

1) dans le cas de I’homologation par type d’un tramway, conformément au modele figurant
a I’annexe 6 du reglement, les modifications apportées a cette fiche de renseignements
doivent étre clairement indiquées par une police en caracteres gras dans le cas d’une
demande de modification de la fiche d’homologation par type lorsque la modification
exige la réalisation de nouveaux essais d’homologation;

2) dans le cas de I’homologation par type d’un trolleybus, conformément au modele
figurant & l’annexe 7 du reglement, les modifications apportées a cette fiche de
renseignements doivent étre clairement indiquées par une police en caracteres gras dans
le cas d’une demande de modification de la fiche d’homologation par type lorsque la

modification exige la réalisation de nouveaux essais d’homologation.

Article 9 1. Le modele de certificat de conformité utilisé dans la procédure nationale
d’homologation par type pour les tramways figure a I’annexe 9 du reglement.

2.Le modele de certificat de conformité utilis€ dans la procédure nationale
d’homologation par type pour les trolleybus figure a I’annexe 10 du reglement.

3.Le modele de demande de certificat national d’homologation par type pour un
tramway ou un trolleybus figure a I’annexe 11 du reglement.

4. Le modele de liste des personnes autorisées a signer des certificats de conformité pour
un tramway ou un trolleybus figure a I’annexe 12 du reglement.

5. Le modele de déclaration contenant les données de trolleybus et les informations
nécessaires a I’immatriculation et a 1’enregistrement d’un trolleybus figure a I’annexe 13 du
reglement.

6. Le modele de liste des personnes autorisées a signer la déclaration contenant les
données du véhicule et les informations nécessaires a I’immatriculation et aux

enregistrements d’un trolleybus figure a I’annexe 14 du réglement.



Article 10 Le présent reglement doit entrer en vigueur le jour suivant la date de sa

publication >

LE MINISTRE DES
INFRASTRUCTURES

)Ce réglement a été précédé du réglement du ministre des transports, de la construction et de 1’économie
maritime du 28 mai 2013 relatif a la réception par type des tramways et des trolleybus (Journal des lois
de 2015, texte 38), qui expire a la date d’entrée en vigueur de la loi du 14 avril 2023 sur les systemes de
réception des véhicules et leurs équipements (Journal des lois, texte 919).
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Annexes au reglement du ministre
des infrastructures

du ... 2023 (Journal des lois,
texte ...)

Annexe 1

LISTE DES REGLEMENTS ONU REQUIS APPLICABLES A L’HOMOLOGATION

PAR TYPE DES TRAMWAYS
N° Equipement . Numéro
du Reglement ONU

1 | Phares équipés de lampes a incandescence (R2 et HS1) 19

2 Phares (faisceau scell€) 57

3 Phares équipés de lampes a incandescence (H1, H2, H3, g9

HB3, HB4, H7 et/ou H8, H9, HIR1, HIR2 et/ou H11)

4 Phares (faisceau scellé halogene) 31”

5 Phares avec sources lumineuses a décharge 98'”

6 Phares avec lampes halogénes (H4) 20D

10

)Réglement n°1 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a 1’homologation des phares de véhicules a moteur émettant un faisceau de
croisement asymétrique et/ou un faisceau de route et équipés de lampes a incandescence de catégorie R2
et/ou HS1 (JO L 177 du 10.7.2010, p. 1).

)Réglement n°5 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a 1’homologation des phares de faisceau scellés (SB) des véhicules a
moteur émettant un faisceau de croisement asymétrique européen ou un faisceau de route ou les deux (JO
L 162 du 29.5.2014, p. 1).

)Réglement n°8 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a 1’homologation des phares de véhicules a moteur émettant un faisceau de
croisement asymétrique ou un faisceau de route ou les deux et équipés de lampes a incandescence halogénes
(H1, H2, H3, HB3, HB4, H7, H8, H9, HIR1, HIR2 et/ou H11) (JO L 185 du 17.7.2010, p. 15).

)Réglement n°31 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a I’homologation des phares halogénes scellés (SB) d’un véhicule a moteur
émettant un faisceau de croisement asymétrique ou un faisceau de route ou les deux (JO L 185 du 17.7.2010,
p. 15).

)Réglement n°98 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a ’homologation des phares pour véhicules a moteur équipés de sources
lumineuses a décharge (JO L 164 du 30.6.2010, p. 92).

)Réglement n°20 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a ’homologation des phares de véhicules a moteur émettant un faisceau de
croisement asymétrique ou un faisceau de route ou les deux et équipés de lampes a incandescence halogénes
(lampes H4) (JO L 177 du 10.7.2010, p. 170).
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7 | Phares avec lampes a incandescence ou modules LED 1122
g Lampes a incandescence destinées a étre utilisées dans 3719
des phares homologués
6'Y alternativement
. *
9 Phares directionnels 14819
10 Feux de position avant et arriere, feux-stop et feux 79
d’encombrement alternativement 148°
9 1 17)
11 Feux de position latéraux .
P alternativement 148°
12 Dispositifs rétroréfléchissants 318
13 Feux de brouillard avant 19
3820
14 Feux de brouillard arriere . 0
alternativement 148
15 Feux de marche arricre 232D

12

13

14

15

16

18

19

20

)Réglement n° 112 de la Commission économique pour I’Furope des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a ’homologation des phares de véhicules a moteur émettant un faisceau de
croisement ou un faisceau de route asymeétrique, ou les deux, équipés de lampes a incandescence et/ou de
modules a diodes électroluminescentes (LED) (JO L 230 du 31.8.2010, p. 264).

)Réglement n°37 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a 1’homologation des lampes a incandescence destinées a étre utilisées dans
les phares homologués des véhicules a moteur et de leurs remorques (JO L 213 du 18.7.2014, p. 36).
)Réglement n°6 de la Commission économique pour 1I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a I’homologation des phares de direction pour les véhicules a moteur et
leurs remorques (JO L 213 du 18.7.2014, p. 1).

)Réglement n° 148 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a 1’homologation des dispositifs de signalisation lumineuse (phares) des
véhicules a moteur et de leurs remorques [2021/1719] (JO L 347 du 30.9.2021, p. 123).

)Réglement n°7 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a 1’homologation des feux de position avant et arriére, des feux-stop et des
feux d’encombrement des véhicules a moteur (a 1’exception des motocycles) et de leurs remorques (JO L 148
du 12.6.2010, p. 1).

)Réglement n°91 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a I’homologation des feux de position latéraux des véhicules a moteur et de
leurs remorques (JO L 164 du 30.6.2010, p. 69).

)Réglement n°3 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a 1’homologation des dispositifs rétroréfléchissants des véhicules a moteur
et de leurs remorques (JO L 323 du 6.12.2011, p. 1).

)Réglement n°19 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a 1’homologation des feux de brouillard avant des véhicules a moteur (JO
L 177 du 10.7.2010, p. 113).

)Réglement n°38 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a I’homologation des feux de brouillard arriére des véhicules a moteur et de
leurs remorques (JO L 148 du 12.6.2010, p. 55).
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alternativement 148

) ) ) 87*
16 Feux de circulation diurne . 0
alternativement 148
17 Vitrages de sécurité 43%)

*) Sur les tramways bidirectionnels, a I’exception des caractéristiques attribuées uniquement
aux caractéristiques unidirectionnelles du mouvement du véhicule.

2 ) Reéglement n°23 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a ’homologation des feux de marche arriére et des feux de manceuvre des
véhicules a moteur et de leurs remorques (JO L 237 du 8.8.2014, p. 1).

22 J)Reéglement n°87 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a I’homologation des feux de circulation diurne des véhicules a moteur (JO
L 164 du 30.6.2010, p. 46).

# JRéglement n°43 de la Commission économique pour I’Europe des Nations unies (CEE-ONU) —
Prescriptions uniformes relatives a I’homologation des vitrages de sécurité et a leur installation sur les
véhicules (JO L 42 du 12.2.2014, p. 1).
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Annexe 2

CHAMP D’APPLICATION ET METHODE DE REALISATION DES ESSAIS

D’HOMOLOGATION POUR LES TRAMWAYS OU TROLLEYBUS ET METHODE

DETAILLEE DE MISE EN (EUVRE DE LA PROCEDURE NATIONALE

D’HOMOLOGATION PAR TYPE POUR LES TRAMWAYS OU LES TROLLEYBUS

1. Champ d’application et méthode de réalisation des essais d’homologation pour

les tramways ou les trolleybus:

a)

b)

b)

type:

a)

1) évaluation préliminaire:

un examen détaillé par le service technique de la documentation technique
concernant le type de tramway ou de trolleybus fourni par le constructeur et, dans
le cas d’un type de trolleybus, la vérification du certificat de réception UE/CE par
type du véhicule ou du certificat national de réception par type du véhicule sur la
base duquel le trolleybus a été construit, ainsi que les annexes;

une analyse détaillée de la documentation technique du type de tramway ou du type
de trolleybus en termes de conformité aux réglementations techniques visées au
paragraphe 3 du réglement.

2) essai d’homologation:

la vérification par le service technique que les équipements ou pieces de tramway
couverts par la procédure d’homologation par type sont effectués conformément
aux dispositions techniques visées au paragraphe 3 du reglement et disposent des
certificats d’homologation appropriés;

la vérification par le service technique que le tramway ou le trolleybus soumis aux
essais d’homologation satisfait aux conditions techniques visées au paragraphe 3 du
reglement;

apres les essais d’homologation, le service technique établit, en trois exemplaires,
un rapport d’essai d’homologation, dont un exemplaire est conservé par le service
technique dans sa documentation et deux exemplaires sont délivrés au constructeur.

2. Méthode détaillée de mise en ceuvre des procédures nationales de réception par

1) pour les tramways:

le service technique exécute les actions suivantes:
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— la mesure des dimensions extérieures du tramway;

— la mesure des forces de contact statiques exercées sur la voie par les
essieux individuels d’un tramway entierement chargé;

— la mesure du niveau sonore émis a I’extérieur du tram a I’arrét;

— la mesure du niveau sonore émis a l’extérieur du tramway en
mouvement;

— la mesure du niveau sonore du signal d’avertissement;

— la mesure de I’éclairage a I'intérieur du tramway, dans les portes et
dans I’espace devant les portes;

— la mesure de la distance de freinage a une vitesse de 30 km/h pour les
freins: de service, de secours, d’urgence et de sécurité;

— les essai de performance du frein de stationnement;

— dans un tramway-remorque, le controle du systeme de freinage en cas
de détachement du tramway de la formation;

— la vérification de la fonctionnalité et du fonctionnement du tableau de
bord de manceuvre pour conduire vers I’arriere, le cas échéant;

— le contrdle du fonctionnement et de 1’efficacité des freins disponibles
lors de la marche arriere;

— la vérification qu’au moins les freins d’urgence et de stationnement
peuvent étre actionnés indépendamment du controleur électronique;

— la vérification s’il est équipé d’un dispositif améliorant le coefficient
d’adhérence entre la roue et le rail;

— la mesure de I’emplacement des feux extérieurs sur le tramway;

— le contrdle des équipements munis d’éclairages extérieurs, de leur
fonctionnement, des connexions électriques et des commandes;

— le contréle du fonctionnement du bloc de mouvement avec portes
ouvertes;

— le contrdle du fonctionnement du dispositif de sécurité du conducteur;
— la vérification de la possibilité de rouler en arriere;

— le contr6le de la protection de I’installation électrique contre 1’acces

des passagers et des passants;
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— le controle de la protection de [I'installation électrique contre les
dommages mécaniques, la corrosion et les inondations;

— le contrdle de I’acces au disjoncteur électrique basse tension;

— la vérification que I’installation électrique est équipée d’une protection
en cas de court-circuit;

— le controle de [Defficacité des freins dans les conditions de
fonctionnement d’urgence de la ligne aérienne de contact;

— la réalisation de mesures de résistance et d’essais de résistance a
I’isolation diélectrique du cablage;

— la réalisation de mesures de résistance et d’essais de résistance a
I’isolation diélectrique des appareils;

— la vérification des connexions de protection entre la masse €lectrique
de la caisse de tramway et le réseau ferroviaire et mesure de la résistance
de ces connexions;

— le controle des raccordements des masses électriques de sections
individuelles dans les tramways multisections et de la possibilité de
raccorder des masses électriques de tramways destinés a fonctionner en
plusieurs unités;

— la mesure de la résistance entre les éléments exposés constitués de
matériaux conducteurs a I’intérieur et le circuit de retour de protection ou
la structure du tramway;

— le controle du fonctionnement des dépendances dans les tramways
avec installation électrique avec éléments capacitifs ou autres sources
d’énergie et tramways équipés d’un systeme de conduite autonome;

— la mesure de tension du c6té de la puissance (sur le collecteur) lors de
la conduite réelle sur le réseau urbain — pour les tramways adaptés au
retour d’énergie sur la ligne aérienne de contact;

— D’essai sur route;

— la vérification de I’équipement de tramway requis;

— dans les tramways destinés a fonctionner en unités multiples — le
contrOle de la garde des accouplements intertransporteurs;

— le contrdle de I’équipement du poste de conducteur;
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— le contrdle de I’équipement de 1’habitacle;

— le contrdle du marquage des bords des marches;

— la vérification du nombre de portes, leur emplacement, mesure de la
longueur de I’espace passager fermé d’un c6té, mesure de la largeur du
passage, vérification du nombre requis de lignes de circulation des
passagers;

— le contrdle de I’adaptation d’au moins une porte aux besoins des
personnes handicapées;

— aux portes d’entrée, le contrdle du fonctionnement des systemes de
protection de piégeage des passagers, de I’ouverture et de la fermeture
mécanique, I’ouverture d’urgence, I’ouverture individuelle, les boutons
pour personnes handicapées, le signal d’avertissement;

— la mesure de la force requise pour I’ouverture d’urgence de la porte;
— la mesure de la force requise pour activer le mécanisme de levier
incorporant les freins de sécurité;

— la mesure de la force de piégeage des passagers dans les portes;

— la vérification de la méthode d’ouverture des fenétres et de fabrication
des fenétres avant et arriere;

— le contrdle du marquage du vitrage;

— la mesure du coefficient de transmission de la lumiere dans les pare-
brise;

— le contrdle de la fabrication, du nombre et de la méthode de marquage
des issues de secours et contrdle de I’acces a celles-ci au moyen d’un
modele approprié;

— le contrdle de I’emplacement des mains courantes et des poignées au
moyen d’un contrdle approprié;

— la mesure des dimensions de 1’écart dans le plancher dans la zone de
jonction;

— le contrdle des gardes dans la zone de jonction;

— la mesure des perturbations électromagnétiques rayonnées dans

I’environnement;
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a)
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— la vérification, apres les essais sur route, qu’il n’y a pas de fuite de

consommables.

le service technique procede a une analyse des documents suivants:

—la fiche de renseignements utilisée dans la procédure nationale
d’homologation par type pour les tramways conformément a 1’annexe 6
du reglement;

— la documentation technique et de mouvement du tramway, qui
comprend également les valeurs limites d’usure des éléments individuels;
— le mode d’emploi du tramway;

— les instructions pour le levage et le reraillement du tramway;

— les certificats confirmant la sécurité incendie pour la conformité avec
PN-K-02511:2000 ou PN-EN 45545-2:2021-01 pour les matériaux non
métalliques utilisés a I’intérieur du tramway;

— les certificats confirmant la fabrication de cables électriques a
Iintérieur a partir de matériaux exempts d’halogenes;

— le calcul de la jauge cinématique du tramway;

— les certificats d’homologation pour les feux extérieurs utilisés;

— les certificats d’agrément pour les vitrages utilisés;

— les schémas des connexions de protection entre la masse électrique de
la caisse de tramway et le réseau ferroviaire;

—la description du fonctionnement du dispositif de sécurit¢ du
conducteur;

— la description du fonctionnement du systeme de verrouillage de
conduite;

— la description du fonctionnement des mécanismes de porte et des
protections utilisées contre le piégeage du passager;

— les registres des essais de résistance d’isolation des sous-ensembles
électriques effectués par les fabricants de ces sous-ensembles;

— les documents prouvant la capacité du fabricant a assurer la fabrication

d’autres tramways conformes au type homologué.

2) pour les trolleybus:

le service technique exécute les actions suivantes:
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— la mesure du niveau sonore émis par le trolleybus a I’arrét;

— le controle et la mesure de 1’isolation diélectrique de la main courante
et du plancher dans la zone de porte d’entrée;

— le contrdle des protections utilisées pour les pieces électrifiées vivantes
et les pieces sur lesquelles une tension dangereuse peut survenir en cas de
défaillance de I’isolation de base, contre 1’acces des passagers, des
passants et du conducteur;

— le controle de la protection de [I'installation électrique contre les
dommages mécaniques, la corrosion et les inondations;

— la vérification de la méthode utilisée pour désactiver le systeme de
commande basse tension;

— le contréle du fonctionnement de la déconnexion d’urgence de
I’installation électrique principale du circuit des collecteurs de courant;

— les essais d’isolation diélectrique des dispositifs de tension de
conduite;

— les essais d’isolation diélectrique des dispositifs alimentés par une
tension auxiliaire triphasée de 400 V et séparée de 24 V;

— le contrdle des protections redondantes utilisées dans 1’installation
principale, autonome, le cas échéant, auxiliaire triphasée de 400 V et
séparée de 24 V;

— le contrdle du fonctionnement de la signalisation de la présence de
tension dangereuse sur le corps;

— la vérification du fonctionnement de la fonction qui déconnecte
automatiquement 1’installation principale du trolleybus du circuit des
collecteurs actuels ou de la ligne aérienne de contact si une tension
dangereuse est détectée sur le corps pour les situations ou les portes
d’entrée restent ouvertes;

— le contr6le du fonctionnement de la signalisation de décroissance de
tension dans la ligne aérienne de contact ou dans une source d’énergie

autonome, lorsqu’une telle source existe;
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— le contrdle du fonctionnement des dépendances entre la conduite de
réseau et autonome, pour un trolleybus doté d’un systeme de conduite
autonome;

— le contrdle du fonctionnement d’urgence de la pompe de soutien de
direction en cas de dégradation de la tension dans la ligne aérienne de
contact;

— les mesures de la décélération de freinage avec un frein de service
électrodynamique de 30 km/h;

— le contrdle du fonctionnement du frein électrodynamique dans toute la
plage de vitesse de conduite;

— le controle du fonctionnement de la priorité du frein de service
électrodynamique par rapport au démarrage;

— la vérification du fonctionnement de I’entrainement lors de la conduite
avec la puissance de la ligne de contact aérienne;

— la vérification du fonctionnement de la propulsion lors de la conduite
avec une source d’énergie autonome, le cas échéant;

— les mesures des niveaux de tension dans le circuit du collecteur de
courant lors du freinage électrodynamique;

— les mesures de tension sur des éléments montés sur le toit avec un
degré de protection inférieur aIP2X lorsque les collecteurs sont
déconnectés du secteur;

— les mesures des perturbations électromagnétiques émises dans
I’environnement par le trolleybus a 1’arrét et en mouvement;

— la vérification des conditions d’installation et de ventilation de la
batterie de traction, le cas échéant;

— le controle du fonctionnement de la dépendance entrainant la
déconnexion automatique de la source d’énergie autonome de
I’installation électrique lorsque I’installation électrique basse tension est
éteinte;

— les mesures de la force de contact statique des collecteurs de courant

sur la ligne aérienne de contact;
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— le contrdle de la liberté de mouvement du trolleybus dans les limites
(+ 4,5 m, — 4,5 m) de I’axe longitudinal de symétrie de la ligne aérienne
de contact;
— le contrdle du fonctionnement du systeme de traction automatique des
collecteurs actuels en cas de déraillement;
— la vérification du systeme bloquant la possibilité que le trolleybus se
déplace avec n’importe quelle paire de portes d’entrée ouvertes.

b) le service technique procede a une analyse des documents suivants:
—la fiche de renseignements utilisée dans la procédure nationale
d’homologation par type pour les trolleybus conformément a 1’annexe 7
du reglement;
— la documentation technique et de mouvement du matériel électrique du
trolleybus, ainsi que des schémas des circuits électriques alimentés par le
secteur et des tensions auxiliaires, y compris les schémas du systeme
d’isolation diélectrique des équipements électriques alimentés par le
secteur et les tensions auxiliaires;
— le mode d’emploi du trolleybus;
— les documents prouvant la capacité du fabricant a assurer la fabrication

de trolleybus ultérieurs conformes au type homologué.

Annexe 3
MODELE

CERTIFICAT NATIONAL D’AGREMENT PAR TYPE POUR UN TRAMWAY
(format maximum: A4 (210 x 297 mm))

Timbre du directeur de la

supervision technique des

Directeur de transports

la supervision technique des transports
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Pulawska Str. 125, 02-707 Varsovie
+48 22 490 29 02
info@tdt.gov.pl

Director of

Transportation Technical Supervision

Pulawska Str. 125, 02-707 Warsaw

relatif a":
— la délivrance d’une homologation par type d’un tramway,
— la modification de I’homologation par type d’un tramway,
— le refus de ’homologation par type d’un tramway,
— le retrait de I’homologation par type d’un tramway,
délivré conformément a I’article 15, paragraphe 1, point 5), de la loi du 14 avril 2023
relative aux systemes d’homologation des véhicules et de leurs équipements (Journal des
lois, texte 919).
Numéro du certificat d’homologation Par tYPe: .......ceeveeeriireriieerieeeieeeireeseeesieeeeree e
Justification de 1a MOdifiCAtION?: ..........ccceivieririeieiiieietee et
0.1 IMLATQUE: ettt ettt e ettt e e e sttt e e e s eabe e e e s saabbeeeeabbteeesnabeeeseasbaeeeanns
L 1) o1 OO ORI
0.3. Dénominations COMMETCIALES .......cc.eeruiiriiiriiiniiinieeiteeteetee ettt
0.4. Nom et adresse du fabricant: ............ccoceevieriiieniiniienieneeeceeee e
0.5. Type de
L0 1210 0L N
0.6. TYPE € CAITOSSETIC: ..eeuvveeeuieeeiiieeriieeeitieeeriteeeieeesaeeesaeeessseeessseeessseeesseessseessseesssessseens
0.13. RESIICHONS ....viiieiiieiieieieteteete ettt ss e b et ss et besessenens
Sur la base du résultat de 1’essai d’homologation effectué et confirmé dans le rapport d’essai

d’homologation du service technique, le soussigné certifie la conformité des données

D Biffer les mentions inutiles.

2 2 Remplir le cas échéant.

) 3)Rernplilr s’il existe des restrictions sur 1’utilisation du tramway ou lorsque 1I’équipement ou la partie du

tramway n’exerce sa fonction que conjointement avec d’autres parties du tramway.
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contenues dans le certificat d’homologation par type et dans la fiche de renseignements avec
les résultats des essais d’homologation.

Délivrance de I’homologation/Refus d”’homologation/Retrait de I’homologation"?

(lieu) (signature) (date)

Annexes:

1. Fiche de renseignements utilisée dans la procédure nationale d’homologation par type
pour les tramways.

2. Rapport d’essai d’homologation délivré par le service technique.

3. Liste des personnes autorisées a signer le certificat de conformité d’un tramway, y

compris leurs données personnelles: nom et prénom, poste détenu et spécimen de signature.

9 YLes motifs du refus ou du retrait de I’homologation sont indiqués.
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Annexe 4
MODELE

CERTIFICAT NATIONAL D’HOMOLOGATION PAR TYPE D’UN TROLLEYBUS
(format maximum: A4 (210 x 297 mm))

Directeur de

la supervision technique des transports
Timbre du directeur de la

Pulawska Str. 125, 02-707 Varsovie supervision technique des

+48 22 490 29 02 transports

info@tdt.gov.pl

Director of

Transportation Technical Supervision

Pulawska Str. 125, 02-707 Warsaw

concernant”:

— la délivrance d’une homologation par type d’un trolleybus,
— la modification de I’homologation par type d’un trolleybus,
— le refus de I’homologation par type d’un trolleybus,

— le retrait de ’homologation par type d’un trolleybus,

délivré conformément a I’article 15, paragraphe 1, point 6), de la loi du 14 avril 2023 relative
aux systéemes d’homologation des véhicules et de leurs équipements (Journal des lois,
texte 919).

Numéro du certificat d’homologation par
EY P ettt

RaiSON de 18 MOAIFICAtIONZ: «.eeeveeeeeeeeeeeeeeeeteeeeeeeeeeeeeeeereeeseeeeseeesesesessseessseseseesssessseesnes

0.1 MAIQUE: «..eeeieiieieeee et et e ettt e s sttt e e e s stte e e e stbaeesssastaeessasbaeeessassaaessssssaessnsssaeesnnnns
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0.2, T P! ettt ettt ettt s bt e st e e at e e e bt e e be e e e bt e e e bt e e eareeeans
0.3. Dénominations COMMETCIALES .......cc.ceiuiiriiiriiieiieie ettt et
0.4. Nom et adresse du fabricant: ..........cccccecereereniiniienenienereeseeeeeeenee

0.5. TYPE d€ CAITOSSEIIE: ....eeuieeiieiieriieriieeieesteeteesteeteestesseesstesseesssesseesssesssaesssessseesssens
0.10. RESITICHONSY .....ovvvieieiiereretceieete ettt ettt a s s bbb ss s s beseseassesesenas

Sur la base du résultat de 1’essai d’homologation effectué et confirmé dans le rapport d’essai
d’homologation du service technique, le soussigné certifie la conformité des données
contenues dans le certificat d’homologation par type et dans la fiche de renseignements avec
les résultats des essais d’homologation.

Délivrance de I’homologation/Refus d’homologation/Retrait d’homologation”*

(lieu) (signature) (date)

Annexes:

1. Fiche de renseignements utilisée dans la procédure nationale d’homologation par type
pour les trolleybus.
2. Rapport d’essai d’homologation délivré par le service technique.

3. Liste des personnes autorisées a signer le certificat de conformité d’un trolleybus

contenant leurs données personnelles: nom et prénom, poste détenu et spécimen de signature.

1)  Biffer les mentions inutiles.
2)  Compléter le cas échéant.
3)  Remplirs’il y a des restrictions a I'utilisation du trolleybus ou lorsque 1’équipement ou une partie du trolleybus n’exerce sa fonction que conjointement avec d’autres parties du trolleybus.

4)  Les motifs du refus ou du retrait de I’homologation sont indiqués.
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Annexe 5
MODELE

MARQUE D’HOMOLOGATION ET METHODE DE NUMEROTATION DES
CERTIFICATS NATIONAUX D’HOMOLOGATION PAR TYPE POUR LES
TRAMWAYS OU TROLLEYBUS
1. Le numéro de certificat national d’homologation par type pour les tramways et les
trolleybus se compose de trois sections séparées par la marque «*».

Section 1: le symbole «PL».

Section 2: le numéro d’homologation a quatre chiffres (avec des zéros au début si nécessaire
pour en faire un numéro a quatre chiffres).

Section 3: le numéro d’extension a deux chiffres (avec zéro au début si nécessaire pour en
faire un nombre a deux chiffres), barre oblique (rupture), lettre «T».

Exemple:

Deuxieme extension du quatrieme certificat national de réception par type d’un tramway ou
d’un trolleybus: PL*0004*02/T.

2. En cas de modification du dossier d’information pour le certificat de type d’un
tramway ou d’un trolleybus, lors de I’attribution du numéro de certificat, apres le numéro de
modification qui reste inchangé, le directeur de la supervision technique des transports doit
ajouter I’indication suivante, en fonction du nombre de modifications accordées jusqu’a
présent:

«Révision 1, 2, 3...» ou I’abréviation «Rév. 1, 2, 3...».

3. Lorsque, dans le cadre de la procédure d’homologation par type pour les tramways ou

les trolleybus, outre les modifications visées au paragraphe 2:

1) d’autres contrdles ou essais ont été requis;

2) les données ou informations contenues dans le certificat d’homologation par type d’un
tramway ou d’un trolleybus ont changé, a I’exception des annexes,

3) de nouvelles exigences pour le type de tramway ou de trolleybus soumis a la procédure
d’homologation sont entrées en vigueur

— lorsqu’une modification d’un certificat d’homologation par type pour un tramway ou un

trolleybus est délivrée, a I’article 3 du numéro de certificat, le directeur de la supervision
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technique des transports précise le numéro de modification correspondant au nombre de

modifications successives déja accordées.
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Annexe 6

FICHE DE RENSEIGNEMENTS UTILISEE DANS LA PROCEDURE NATIONALE
DE RECEPTION PAR TYPE POUR LES TRAMWAYS

Les dessins doivent étre réalisés dans I’échelle et le degré de détail appropriés au
format A4 ou pliés a ce format. Les photographies doivent fournir des détails
appropriés. Si I’équipement et les pieces ont un controle électronique, celui-ci doit étre
décrit. Lorsque d’autres équipements essentiels qui ne sont pas mentionnés dans le
document sont présents, ces éléments sont décrits a la discrétion de I’autorité chargée
des essais de réception.

0. DONNEES GENERALES

0.1 MAIQUE: «..eeiiiiieittee ettt ettt ettt e e ettt e e e bbe e e s e sabaee s s sbeeeessasseeeasnseeessnassaeesnnnnes
0.2, TP P ettt ettt e ettt e e e st e e e st e e s ettt e e e s bt e e e e s bba e e e e arteeeesnraeeeaas
0.3. Dénomination COMMETICIALE .........c.cerieriiiirieriiieie ettt ettt eeees
0.4. Nom et adresse du fabricant: ..........c.ccceceevereienienenieneeeseeeeene

0.5. TYPE d€ trAMWAY: ...eecveeeieeriieriieesiieeieesetessteesttesseesseessseesseessseesssesssessssesssessssesssessssanns
0.6. Type de carrosserie: une seule section/multisections”

0.7. Lieux de montage des plaques statutaires:

0.7.1. CAITOSSEIIL: «...eeiiuiiiiiieieiteeette et st eit e et e e bt e e e bt e e e abeeeebeeessseeesnseesenseessnaeenane
0.7.2. DOGIE: ..ttt ettt st e e ae e s be e atesntaenaaenns
0.7.3. INOTEULS: ..eoueiiiiiieiiiiiiie ettt r e e san e e snn e e

0.7.4. appareils de traCtiON: .......cceeeiieeeiiieeriiieeriee et e este e e sreesereesreeessaeessaeessseeenaseesnns

0.8. Emplacement du numéro d’identification du
LFAMWAY: ceveenveeneerieentenrentenieeeesseesseseesseesaeesenne

0.9. Dessins ou photographies d’un représentant du type: .........ccccceevveereennenne.
0.10. Dessin du tramway avec les dimensions de base: ........ccccccceevuveerciieenieeeniieecsieeenee
0.11. Adaptation au mouvement bidirectionnel: ...........cccccceerviirriiieeriienriieeeee e

0.12. Adaptation a la conduite a unités MUItiples: ..........ccooveeriiieriiriiirieeeeeeecee e
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0.13. Limites:

0.13.1. dans I’utilisation dU trAMWAY: ........ccceeeirieieiiereiieeeieeerieeesteeeseeessereesssaeesseeessseesnsees

0.13.2. un équipement ou une partie du tramway qui n’exerce sa fonction qu’en liaison avec
d’autres parties du traIMWAY: ......ccceeervveeriveenieeenieeesieeeesiseessseessneens

1. DIMENSIONS ET POIDS

1.1. Ecartement des VOIES: .........ccoovveveuereereeeressesessssennnnns mm

1.2. Longueur du tramway: .......cceceveeeruveerrireenineeeniueeenneeenns mm

1.3. Largeur du tramway: ........cccceeeeeeriieeniireeniieenieeeeee e mm

1.4. Hauteur du tramway jusqu’au point le plus haut du toit avec le collecteur de courant
TEPIIE?: <o mm

1.5. Espacement des goupilles de pivot: .......coccveeeviieriiiieniieeniieesiee e mm

1.6. Distance entre les axes des JOINLS: .....eeeveeerireeniieeniieeeniieereeeeeee e mm

1.7. Empattement des bOZIS: ........eevveerriieiniieiiieeeiieeeiee e mm

1.8. Porte-a-faux avant ..........cocceevieenieniieenicniecnieeeeee, mm

1.9. Porte-a-faux arri€re .........ccoeeeveeeveenienneenieeieenieeeeens mm

1.10. Hauteur du pare-chocs?:

1.10.1. 2 17avant: ...coceeveeriiiiieeieeeceeeeeeeeee mm

1.10.2. A TAITICIE: .eoveeeiiieieeiceeeeeeeeeeeeee e mm

1.11. Dégagement minimal des éléments non réglables®:

1.11.1. de la carrosserie du tramway: .........ccceeeveerueeeniieeenieeerneeeinee e mm

L1.11.2. du BOZIC: e mm

1.12. Masse a vide du tramway: .......c.ccceeveveereiieeniiieeniieeniee e kg

1.13. Masse maximale en charge techniquement admissible du tramway pour le nombre

admissible de places ou la capacité de charge: .........cccceevveeeviveeniieeniieeiee e kg

1.14. Charge maximale par essieu sur la voie pour le nombre admissible de places ou la

capacité de charge: ........ccocceeeviieeiiieeiieeeeee e kN

1.15. Dessins de la jauge cinématique du tramway pour la section droite et la courbe

avec unrayon R =25 m: cooooiiiiiiiiiiiieeee

2. SYSTEME DE PROPULSION

2.1.
2.2.

Disposition des €SSIEUX: .....cecveerrierueinieenieeniienieenieeneeeieenane

Nombre de bogies:
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2.2.1. condUILE: ...ooveeiiiriiiiiieieeeeeeeee e

2.2.2. glISSEMENL: ..eevuviieeiiiieiieeiiie et

2.3. Nombre: essieux moteurs/tous les eSSieuX: .......ccoceevveerueenveennee. Lo,

2.4. Type de tranSmiSSION: ........eeeveeerureeriueeenueeenieesrieeessireennns

2.5. Rapport de transmission total: ........ccccceeevieerniieeiniieniieenieesieeee

2.6. Type d’entralnement: alimenté par ligne aérienne de contact/alimenté par ligne
aérienne de contact avec systeme de conduite autonome/alimenté par ligne de contact

aérienne avec systéme de conduite 2 manceuvre autonome/autonome”

2.7. Nombre de convertisseurs-groupes de
PIOPUISION: ..eieiiiieiiiieiie ettt
2.8. Nombre de moteurs de propulSion: ............cceeceeevieenvieennieeniieenieeene,

2.9. Tension nominale d’alimentation, applicable au tramway alimenté par ligne
aérienne de Contact: ......c..cceeeevveriveeniennueenne \Y

2.10. Freinage avec retour d’énergie a la ligne aérienne de contact: oui/non”

2.11. Méthode de réalisation de la protection contre le déplacement avec portes ouvertes
dans des conditions normales de fonctionnemMent: .............cceceeevieenieeiieinieniieeneeeieene

2.12. Méthode de réalisation de la protection contre 1’activation par des personnes non
AUEOTISELS: .eveinveeiiieiieeieenire ettt

3. MOTEURS ELECTRIQUES DE TRACTION

3.1. Fabricant: .........cccccooieriiiniiiiieniceeeneceeee

3.2 TYPC: ettt

3.3. Type: série/asynchrone/synchrone”

3.4. Puissance nOminale: ...........ccoceerieeiiieniennieeniieeieenieeeens kW

3.5. Tension NOMINALE: .........cocveeviiiriiienieniieierieeeeeeee v

3.6. Courant nOmMINal: .....c.c.cooeeriiiiieniieieeieeececeeee A

3.7. Vitesse de rotation nOmMinale: ............cceevveerviveeniieenieeenieeeniee e, rpm

3.8. Méthode de refroidiSSement: ..........ccevveerieevieenieisieeniceieeneceeens

3.9. Résistance de 1’iS0lation: .............cceevevvvvvrereeeeeennnns kV (50 Hz, 60 s).

4. MONTAGE DE LA CARROSSERIE DU TRAMWAY

4.1. Méthode de placement de la carrosserie sur les bogies, les chassis ou les
€SSICUX: .eveureeeririeenieennn

4.2. Nombre de degrés de ressort de 1a CarrOSSEri€: .........eevveeerieeerieeenieenieesiiee e
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4.3. Type de composants

CATTOSSEIIE: .evviveeiiiiieeeeeeeeeeeeereaeeees

pour

le ressort

5. BOGIES DE CONDUITE ET DE GLISSEMENT (le cas échéant)

5.1. Bogie de conduite

5.1.1. Fabricant: ......coooovvevveeeeeeeeeeeeiiiiieeeeeeeeeeeeeennn
S 1.2 TYPC: et

5.2. Bogie glissant, le cas échéant
5.2.1. Fabricant: ......ccccccoveevieriienieniecncceeeeeeeens
S5.2.2.  TYPC: ettt

6. ROUES

de

6.1. Caractéristiques de conception de 1a TOUE: .......ccceeevuieeriiieenieeniieeeiee e,

6.2. Diametre de la roue: neuve/usée au Maximum: .........eeeeeereeeeernnnnnne. mm

7. SYSTEME DE FREINAGE

la

7.1. Tableau récapitulatif — types de freins impliqués au cours des types de freinage

mentionnés (I’insertion de la marque X dans la cellule du tableau signifie que pendant le type

de freinage mentionné dans 1’en-té€te de colonne, le frein mentionné dans le titre de la ligne

est impliqué).

Types de freinage

Types de freins freinage de

service

freinage
d’urgence

freinage de
sécurité

freinage de
stationnement

freinage
soudain

frein électrodynamique

frein mécanique passif
(a ressort)

frein mécanique actif

frein de voie

7.2. Description supplémentaire et notes pour le tableau, par exemple: pendant le

freinage de service, le frein mécanique passif est activé lorsque le tramway atteint une vitesse

de 5 km/h: ...........

7.3. Méthode de réalisation de la condition de freinage en cas de détachement du

tramway de remMOrqUE: .........ccceeverueeriereeneneenieenienne



_31-—

7.4. Frein de voie

7.4.1. FabriCant: .......ccccccevueeriiiiieinieeieeicee e

T2, TYPE: ettt ettt e

7.4.3. Type: non-segmenté/segmenté”

7.4.4. Tension d’alimentation nominale: .........c.c.ceceerveenicrnienienieeneenns \%

7.4.5. Courant nOmMINAl: .......cocvirieiiiiniiiieieeeceeee e A

7.4.6. Force de serrage a la tension d’alimentation nominale: .................... kN

7.4.7. Espace de travail entre la surface de contact du frein et le rail: .................. mm

7.4.8. Nombre de freins de VOie: .......cccceeveerieeiieeniennieennenne

7.5. Frein mécanique (indiquer séparément pour chaque type)

7.5.1. FabriCant: .......ccccccevueeviiniiiiieenieeeesie e

752, TYP: ettt e

T.5.3. SOTL: i

7.5.4. ACHONNEUL: ..couiiiiiiiiiiiieeniieeeeee et

7.5.5. Type de mécanisme de libération: ...........ccceeevveeriveenneennnnenn.

7.5.6. Nombre de freins mécaniques: .........cceecveeereveeenieeenieennneenn.

7.5.7. Emplacement des freins mécaniques: ........c.ccceveveeerieeenneen.

7.6. Freinage en cas de défaillance du contréleur du systeme de freinage électronique:

7.6.1. Types de freinage pouvant étre activés indépendamment du contrdleur
ElectroniquUe: ......ccccveevvuveevriveeniieennnne.

7.6.2. Méthode de réalisation des types de freinage d’urgence mentionnés au
paragraphe 7.6.1: .....ccocoveeviiiiiiiiiiieeicee

7.7. Dispositif d’amélioration du coefficient d’adhésion

7.7.1. Fabricant: .......cccccecueenennnn.

T.7.2. TYPE: weveeeeeieeeieeae,

7.77.3. Breve description technique: ............

8. CARROSSERIE

8.1. Matériaux et méthodes de fabrication utilisés: .........ccccccoceeriennnennne.

8.2. Portes d’entrée des passagers:

8.2.1. Nombre: ....cccovvvemiiiiiiiiicniceee

8.2.2. Largeur effective: ........ccecvvevvveennnenn. mm

8.2.3. Entrainement de la porte:
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8.2.3.1. Fabricant: ......ccccceeeevuerieenieenneennn

8.2.3.2. Type: eveeeieeeieeeeeeeeeeee,

8.2.3.3. Type de protection contre le piégeage du passager: ...........cceeueenne.
8.2.3.4. Type de protection contre 1’ouverture involontaire: ......................
8.2.3.5. Description du cONtrole: .........ccceeevvvieeriiieeniieeenieeenieennns

8.2.4. Ouverture individuelle par les passagers: ........ccoceevvveeriueeercneeenne
8.2.5. Méthode d’ouverture d’urgence: ..........cceeeveeeeveeenveeenneeennne

8.3. Portes d’entrée du conducteur:

8.3.1. Nombre: ...ccccovvveniiiiiiiiiiciceeeee,

8.3.2. Largeur effective: ........ccoecvvevnneennns mm

8.3.3. Type de protection contre I’ouverture involontaire: ............ccceceeevueeenn.
8.3.4. Controle .....ccceeveeerieeieinieiecene

8.3.5. Méthode d’ouverture d’urgence: ..........ccoecueeevveeeneeeenveennnne

8.4. Pare-brise et autres vitres

8.4.1. Pare-brise

8.4.1.1. Type de vitre: verre trempé/multicouches” ...........c..cocevverrerennne.

8.4.1.2. Méthode d’attachement a la carrosserie: .........c.ccceeveerveenenne.

8.4.1.3. Numéro(s) de réception par type: .......cceeeueeercveeerveerrveennnnes

8.4.2. Autres vitres

8.4.2.1. Type de vitre: verre trempé/multicouches” ...........c..coceverrerennne.

8.4.2.2. Numéro(s) d’homologation: .........ccccccevvveerrueernueennnnn.

8.4.3. Autres éléments de vitrage

8.4.3.1. Matériaux utilisés: ......ccccceevueevvirvieeneennennnee.

8.4.3.2. Numéro(s) de réception par type: .......ccceceeeercveerrveernuneenn

8.5. Essuie-glaces — breve description technique: ...........ccccueeennnee.

8.6. Lave-glace — breve description technique: ..........ccceeeenneee.

8.7. Dégivrage du pare-brise — breve description technique: ..........cccc.ee....e..

8.7.1. Consommation d’énergie électrique maximale: ............ccceevueeenee. kW

8.8. Les rétroviseurs ou les dispositifs exécutant leurs fonctions, indiquer pour chaque
rétroviseur ou dispositif.

8.8.1. Figure(s) montrant la position par rapport a la carrosserie du tramway.
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8.9. Poste de conduite — emplacement et marquage des commandes, témoins et
indicateurs, dessins ou photographies avec description: .........cccccceeveuveerunennne

8.10. Panneau de commande supplémentaire a 1’extrémité du tramway — emplacement
et marquage des commandes, témoins et indicateurs, dessins ou photographies avec
description: .......ccccceeevvveerrineennnne.

8.11. Surface réservée aux passagers debout: ................... m?2

8.12. Nombre total de places autorisé ou capacité de charge: ...................

8.13. Nombre de sieges:

8.13.1 pour le personnel: .........ccceevviieniieeniieiniieeieene

8.13.2. pour les passagers: ......cc.ccceevvueeeriueeenieeerveennnes

8.14. Nombre de places debout, avec la norme 0,20 m?/personne: ...........ccceceeeruveennne

8.15. Nombre de sorties de secours et leur emplacement, dessins ou
photographies: ........ccccceevvveeriiennnneen.

8.16. La plus grande et la plus petite hauteur de plancher d’un tramway a
vide? .o mm

8.17. Systeme de chauffage de I’habitacle:

8.17.1. fabricant: ........ccocceevierniiniiiiicnenne

8172 tYPL: ceeieeieeeee et

8.17.3 tension d’alimentation: .......cc..cceceevverneeennnenne A%

8.17.4. consommation d’énergie maximale: ...........cccoeeeeriiieeniieenneeennnneen. kW

8.17.5 résistance d’isolation entre le circuit principal de ’appareil de chauffage et le
boitier aux entrées de commande court-circuitées au bOItier: ......cccceeeeeerveevevnnnnne. kV (50 Hz,
60 s)

8.18. Systeme de chauffage de la station de conduite:

8.18.1. fabricant: .........cceceevieriiennenns

B 18.2. LYPL: toieeeieeeeee e

8.18.3 tension d’alimentation: .......c..cccecueevueenverseeennnenne A%

8.18.4. consommation d’énergie maximale: ............cccecueeennee. kW

8.18.5. résistance d’isolation entre le circuit principal de ’appareil de chauffage et le
boitier aux entrées de commande court-circuitées au bOItier: ......cccceeeveerveevevnnnnnn. kV (50 Hz,
60 s)

8.19. Systeme de ventilation de 1’habitacle — bréve description: ........ccceceeevveevieeennee.
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8.19.1. Consommation d’énergie maximale: .........cccocceevvviernieernieennnnen. kW

8.20. Eclairage de 1’habitacle

8.20.1. Eclairage de base — description avec dessins ou photographies supplémentaires,
en particulier le type, la puissance, I’emplacement des points lumineux, le mode
d’activation: ........ccoceeeveenieenienieeeeeeene

8.20.2. Eclairage de secours — description avec dessins ou photographies
supplémentaires, en particulier le type, la puissance, I’emplacement des points lumineux, le
mode d’activation: ..........ccceevvervieenieereenienieenneens

8.21. Propriétés combustibles des matériaux utilisés pour équiper 1’intérieur

8.21.1. Matériau(x) utilisé(s) pour le plafond

8.21.1.1. Numéro(s) d’homologation ou du certificat d’essai: .......c.cceeeveuveerueeennne.

8.21.2. Matériau(x) utilisé(s) pour les luminaires et les abat-jours des plafonniers

8.21.2.1. Numéro(s) d’homologation ou du certificat d’essai: ......c..ccceeveuveerueeenne.

8.21.3. Matériau(x) utilisé(s) pour la doublure des parois latérales et arriere

8.21.3.1. Numéro(s) d’homologation ou du certificat d’essai: ......c..cceeveuveerneeenne.

8.21.4. Matériau(x) utilisé(s) pour la doublure du sol

8.21.4.1. Numéro(s) d’homologation ou du certificat d’essai: ........cceeveuveerueeennne.

8.21.5. Matériau(x) utilisé(s) pour les revétements d’ameublement

8.21.5.1. Numéro(s) d’homologation ou du certificat d’essai: .........cceevveerrveennnnen.

8.21.6. Matériau(x) utilisé(s) a d’autres fins

8.21.6.1. Numéro(s) d’homologation ou du certificat d’essai, le cas échéant: ...........

8.21.6.2. Pour les matériaux non approuvés ou non testés

8.21.6.2.1. Le(s) matériau(x) de base et leur objet: ........ccoceeeviiiiniiieiniennn.

8.21.6.2.2. Matériau monocouche/multicouchel), nombre de couches”: ................

8.21.6.2.3. Type de COUVEITUTE: ......ceeevureeriieeniieeniieenieeenie

8.21.6.2.4. Epaisseur maximale/minimale: ............ Lo mm

8.21.7. Composants homologués ou testés en tant que dispositifs complets, par exemple
sieges, cloisons

8.21.7.1. Numéro(s) d’homologation ou du certificat d’essai: .......c.ccceeveureerveeenneenne

8.22. Plaques réglementaires

8.22.1. Emplacement des plaques réglementaires et numéro d’identification —

description avec dessins.
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8.22.2.  Photographies = ou  dessins d’une  plaque  dimensionnée et
remplie: ....ooocveeniieiniieiieene

8.22.3. Photographies ou dessins du numéro d’identification indiquant les
dimensions: .................

8.22.4.  Explication de la  désignation des  sections du  numéro
d’identification: .......cccccceveevierneenne.

8.23. Entrée et places pour les personnes handicapées:

8.23.1. Entrée:

8.23.1.1. emplacement de I’entrée pour les personnes
handicap€es: ........coovvveevvveeniiiiniieiieene

8.23.1.2 hauteur d’entrée: ........ccccevveeveenienneennenne mm

8.23.1.3 largeur d’entrée: .........ccceevvvveeriveenreennnen. mm

8.23.1.4. solutions visant a faciliter I’embarquement et le débarquement des personnes
handicapées: ........

8.23.2. Place pour fauteuils roulants et poussettes pour enfants:

8.23.2.1 emplacement: ........ccccceeevureerieeenieennnne.

8.23.2.2 nombre de places: .......cceceeerviveeniieinieenns

8.23.2.3 surface des places pour fauteuils roulants et poussettes pour
enfants: ........ceceeeveennnen. m?2

8.23.2.4 méthode de protection du fauteuil roulant ou de la poussette contre le
déplacement: .........cccceevveeviieeniieenneen.

8.23.3. Sieges pour personnes handicapées:

8.23.3.1 nombre de Places: ......ceevveerrieiriiiieniieeeiie et

8.23.3.2 emplacement: ........cccoueeeriieeeiiieeniieeniieeeiee e

8.23.3.3. MArqUAZE: ...eevvveeeiieeeiieeniieerieeenieeeiree e

8.24. Dispositifs techniques facilitant 1’acces au tramway, par exemple rampes,
élévateurs, le cas EChEant: ..........oooevvvveeeeeeeiieeiiiieeeeeeeeeeenenne

8.25. Cables électriques installés dans la structure interne incombustible de la
carrosserie:

8.25.1. fabricant: .........ccoceeviiniiniiie

B.25. 2 LYPC: oottt
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8.25.3 numéros de certificats d’essai pour la teneur en composés
halogenes: ........cccccveevueenn.

9. ECLAIRAGE EXTERIEUR ET SIGNALISATION SONORE

9.1. Tableau de tous les phares extérieurs, y compris les catadioptres: nombre, marque,
modele, marque d’homologation, intensité maximale des feux de route, couleur,
indicateur: ......

9.2. Disposition des phares extérieurs, dessins ou photographies indiquant les
AIMENSIONS: ettt

9.3. Signal sonore d’avertissement:

0.3.1. fabriCcant: ......c.coviiriieiiiriieececee e

0.3, 2 LY P ettt ettt et et st e b

9.3.3 type de signal sonore d’avertiSSEement: .........cceceeerveeerveernneeenns

9.3.4. nombre et emplacement des diSPOSItIfS: ......covvviieriiiiriiiiniiiirie e

9.3.5 tension d’alimentation nominale: ..........cccceevueiriiniieniieenieicre e

9.3.6. Niveau sonore A: ............ dB

10. CONVERTISSEUR DE CONDUITE ET DE FREINAGE

10.1. Fabricant: ........ccccceecveevueenienneene

10.2. TYPE: weveeeieeeeieeeieeeee e

10.3. Type: Impulsion DC/inverseur d’impulsions"

10.4. Plage de tension de fonctionnement d’entrée: ..........c.cceeeveuveennen. V.

10.5. Type de dispositifs a semi-conducteurs contrdlés utilisés: ..................

10.6. Fréquence d’impulsion des dispositifs a semi-conducteurs
controlés: ......oooveevieniiiniinieenee Hz

10.7. Puissance nominale continue: ............c....c...... kVA

10.8. Puissance continue a court terme: .................... kVA dans un temps
de: oo S

10.9. Méthode de refroidissement: ........c..cceevveeenveeeneeennnnen.

10.10. Lieu d’installation: ..........ccccevveveenieeennneen.

10.11. Résistance d’isolation entre les circuits de conduite et le cadre de montage ou le
boitier du convertisseur aux entrées de commande et aux sorties court-circuitées au
DOTHET: .oooveeiieeiireeeee e, kV (50 Hz, 60 s).

10.12. Résistance de freinage:
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10.12.1. fabricant: .........ccoceeveenieinienieeienene

TO 12,2, LYPL: ceneveeeeeeeeeeeee et

10.12.3. puissance nominale continue: ............ccccveenee. kW

10.12.4. puissance maximale: .......ccccooviiiiiiieniiieeniieene, kW dans un temps
de: oo S

10.12.5. lieu d’installation: ........cccccoceevieeieinicnieeniceieenee

10.12.6. méthode de refroidisSement: .........ccccceveeevieenieiieenieeienieeeeneee

10.12.7. résistance d’isolation entre le circuit de courant et le cadre de montage de la
TESISLANCE: ..oovvvvvrreeeeeeeeenirreeenn. kV (50 Hz, 60 s).

10.13. Etouffement du filtre réseau

10.13.1. fabricant: .........cccceeieeiienieneeeeeeeeeeeee e

LO. 13,2, LY PR ettt ettt ettt ettt et e e

10.13.3. courant nOMINAL: ......ccceeoviiiniiiiiiinieneeeceeeeeeeceee A

10.13.4. lieu d’installation: .......cccccceceerveeniinneenieneceeceeene

10.13.5. méthode de refroidiSSement: ..........cccevueevieriieenienieeneenieeeeee e

10.13.6. résistance a I’isolation entre le circuit de courant de I’étouffement et le cadre de
TNONEAZE: .vvveeenirieeireeeireeeireeeireeeireeeineesaeeens kV (50 Hz, 60 s).

11. CONVERTISSEUR STATIQUE

11.1. Fabricant: .......cccccceeeeriieeniinieenieeieeee e

L1.2. TYPE: ettt

11.3. Nombre de convertisseurs installés: .............cccceeueeene.

11.4. Tension de fonctionnement d’entrée: ..........ccoceevueerueeneennee \%

11.5. Sortie(s) AC, le cas échéant:

T1.5.1. tBNSION: neeiiiiiiiiiiieetceteeeeee e \"

11.5.2 puissance nominale: ...........coecveeriiieeniiieeniiieenieeninenn. kVA.

11.5.3. est utilis€ pour AliMenter: ..........cccccueeerieeeriieeerieenieeeieeesieeene

11.6. Sortie(s) DC:

T1.6.1. tBNSION: .eeeiiiieniiieiiieieeeeee et A%

11.6.2. courant nominal: .......c...cooeeriiiiiiniiieniinieeeeeeeeee A

11.6.3. est utilis€ pour aliMenter: ...........cceecueeeriieeriieeinieeeriee e
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11.7. Résistance d’isolation entre les bornes principales et le cadre de montage ou le
boitier du convertisseur — sorties DC et AC, ainsi que I’entrée et la sortie de commande
court-circuitée au boitier: ...........ccceeevvvvveeeeennn. kV (50 Hz, 60 s).

11.8. Résistance d’isolation entre les bornes de sortie AC et les bornes a courant continu

— sorties DC court-circuitées au cadre de montage, le cas
EChEant: ........cooocvviiiiieiiiiee e kV (50 Hz, 60 s).

11.9. Méthode de refroidiSSement: ..........ccocueevueerierieenieenieenieeeeneeeieeene

11.10. Lieu d’installation: .........cccccoecervieniienneenienecnieeieene

12. INSTALLATION ELECTRIQUE DE CIRCUITS ALIMENTES PAR LA LIGNE
AERIENNE DE CONTACT

12.1. Tension d’alimentation nominale: .............cccceeeeveiieeeennnennnn. A%

12.2. Tension d’alimentation de fonctionnement: ............cccceeevuveerviveeniiieenneeennne. \"
12.3. Tension d’alimentation maximale: ...........ccceceeevrieeriieennneeennne. \"

12.4. Pole relié 8 1a masse: .....occueeevveeeniieiniieeniee e

12.5. Méthode de mise a la terre protectrice de la carrosserie, fournir une description
avec un diagramme: .................

12.6. Protections redondantes:

12.6.1 les fonctions de protection redondante dans le circuit de traction sont assurées
par: ...

12.7. Disjoncteur principal redondant, le cas échéant:

12.7.1. fabriCant: ..cocueeriiiiiiiiieiceieeeceeee e

12,72, EYPC: oottt e

12.7.3. GEMNIE: «.evieiiieeiie ettt ettt et et e

12.7.4 tension nominale: ..........ccoeevuiiiieniieeneenieeienieene \"

12.7.5. courant nominal: ........cccccoceeriiniiiniiniienieeeceeeene A

12.7.6 capacité nominale de rupture en Court-CirCuit: ..........cceeevveerrureercneeenuneen. kA

12.7.7 tension de commande: .........cccceeveeerieenieenieeneenieeeeneeeen \"

12.7.8. type de controdle: électromagnétique/servomoteur électrique”

12.7.9. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et le systeme de
commande: ......cccceeeeeeeeiiiiinrneneennnn. kV (50 Hz, 60 s).

12.7.10. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et la base ou la

CAITOSSEIIE: ..oeeeeeernrrrrreeeeeeeeeeinnnns kV (50 Hz, 60 s).
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12.8. Fusibles des groupes de propulsion, le cas échéant:

12.8.1. fabricant: .......ccccceeeeeiienieeiienieeecneeeeee e

12,82, LYPC: oottt

12.8.3. EMNIE: ...eeiiiiiieiie ettt e

12.8.4 tension nominale: ...........ceceeveeriieenieniieeneenieeee. \"

12.8.5. courant nominal: .......ccccccoceeniiniieniiniieniceeeeeene A

12.9. Disjoncteurs ou contacteurs des groupes de propulsion, le cas échéant:

12.9.1. fabricant: .......cocceeveerieiiiiinieeieeeeeee e

12.9. 2. LYPC: oottt

12.9.3. GONIE: .uvviiieiiieeiiieeeee ettt

12.9.4. fonction: déconnexion du groupe de propulsion/déconnexion et protection
redondante du groupe de propulsion”

12.9.5 tension nominale: ..........ccoceevieriieenicniieenieeieeecene v

12.9.6. courant nominal: ..........cooceeriiiiniiniieinienieeeceeceeen A

12.9.7. capacité nominale de rupture de court-circuit, tant qu’elle agit comme une
protection redondante: ............coeceeeriiieeniiieeniiieeiee e kA

12.9.8 tension de commande: .........cccceeecueenierieenienieeneenieeeene \'

12.9.9. type de controle: électromagnétique/servomoteur électrique”

12.9.10. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et le systeme de
commande: ......ccceeeeeeeeiiiiiiireeeeeeeeenn, kV (50 Hz, 60 s).

12.9.11. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et la base ou la
CAITOSSEIIE: .ooeeeeeeenrrrrreeeeeeeeeeenrrreeenns kV (50 Hz, 60 s).

12.10. Contacteurs des circuits auxiliaires:

12.10.1. fabricant: .........cccceeveeveinieenieeeeeeeee e

T2.10.2, EYPL: ettt ettt ettt

12.10.3. ENTE: ..eiiiiiiiiiieeiee ettt et

12.10.4 tension NOMINAIE: .........cooueeriiiiieniiiiiienieeec e v

12.10.5. courant nOMINAL: ......cccceoiiriiieniiiiienieeeecceeeeeeene A

12.10.6 tension de commande: ........c..ceveerueenieniennieenieeneeneeeeen \"

12.10.7. type de contrdle: électromagnétique/servomoteur électrique”

12.10.8. résistance d’isolation entre le circuit de courant du contacteur et le systeme de

COMMANAE: ....ccvvvveeeeeeeeeeiirreeeee e, kV (50 Hz, 60 s)
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12.10.9. résistance d’isolation entre le circuit de courant du contacteur et la base ou la
CAITOSSETIE: ..oeeeveenrrrrreeeeeeeenenrnneen. kV (50 Hz, 60 s)

12.11. Paratonnerre:

12.11.1. fabricant: .........ccoceeviiniiiiieeeeceeee e

L2 1 1.2, Y PR ettt

T2 11,30 ENTE: weeiiiiieeiiieeeeee ettt e

12 11.4. tension de fonctionnement CONINUE: ........eevveeerveerrieenieeeniieeesieeenanes \"

12.11.5. niveau de protection de tenSion: ..........cceeceeeerveerrveernueeennne \"

12.12. Liaison électrique équipotentielle entre les différentes sections de la carrosserie,
le cas échéant: .........ccoceeviiniiiniiniiiccee

12.13. Protection contre la poursuite de la conduite a trop basse tension et protection
contre la sous-tension:

12.13.1. tension de conduite minimale a laquelle I’entralnement peut €tre mis en
QUVIE: .covuvvenneen \%

12.13.2 tension principale a laquelle le circuit de traction est déconnecté: ............ \Y

12.13.3 tension de conduite minimale a laquelle fonctionnent les circuits
auxiliaires: ........... \%

12.13.4 tension principale a laquelle les circuits auxiliaires sont déconnectés: ...... A%

12.14. Un systeme permettant le retour d’énergie du tramway a la ligne aérienne de
contact, le cas échéant:

12.14.1 tension sur le condensateur du filtre principal a laquelle la résistance de freinage
de résistance est activée: .................... v

12.14.2 tension électrique minimale a laquelle la récupération d’énergie est
réalisée: ............. A"

12.14.3 méthode de blocage du retour d’énergie en cas de diminution du niveau de
tension dans les conduites en dessous du niveau défini au paragraphe 12.14.2: déconnexion
avec contacteur/déconnexion avec disjoncteur/blocage avec connecteur semi-conducteur"

13. SYSTEME DE COMMANDE ELECTRIQUE

13.1. Tension de cOMMANAE: ..........eeevivieeriiieniiieeniieeriie et et v

13.2. Batteries

13.2.1 nombre, tension et capacité des batteries: ..................... V/Ah

13.2.2. lieu d INStAllAtION: covvueeeeeeieeiiiiiieeee ettt eeee s
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13.3. Dispositifs de commande: contréleurs, panneaux de commande, etc.

|G TG T B 1 o1 PSR RS

13.3.2 tension d’alimentation: ...........ccooceeriieenieniieenienieenee e \Y

13.3.3. lieu d’installation: .........cccceeveeniinieinienieeeeeeeec e

13.3.4. méthode de refroidiSSEMENt: .......ccceevvueeriiriiiiniiieeeeeeec e

13.3.5. résistance a la tension de I’isolation par rapport au boitier du contrdleur
(s’applique  aux  controleurs intégrés dans des Dblindages en  matériaux
CONAUCLEUIS): .ceoeiirrieeeeeeeeeeeirreeeeeeeeeeeearneees kV (50 Hz, 60 s)

14. DISPOSITIFS D’ATTELAGE

14. Téte d’attelage:

14.1. le fabricant. .........cccoceerieriieinieneeeeeeeee e

T2, 1€ LYPE weveeeniieeeite ettt ettt ettt et ettt e e e st e st e st e st e e sanee e

T4.3. 18 ZITE oottt ettt et e st e e st e e st e e eeeabeeenaes
14.4. force maximale de traction/compression: ............... oo kN

14.5. hauteur de I’axe de I’extrémité d’attelage?............ccceevevrnneee. mm

15. COLLECTEUR DE COURANT

15. Collecteur de courant:

15.1. le fabricant. ........ccccooeeeieeniinieiieeeeeeee e

15,2, 1€ LY PE: ettt

15.3. 1€ GENTE: ..eviiiiieeiiieeeeeeeee e

15.4. controle: manuel/automatique"

15.5 tension nominale: .........coceeveenieeieinieniieeneenieene v

15.6. courant nominal: .........cceceevieriiinieniienieneeeee A

15.7. courant maximal: ........cccccocveeniiniiienieniieienieeeee A

15.8. plage de fonctionnement?: .............ccoeeveveereereeenrenennen. mm

15.9 force de contact statique sur la ligne de contact aérienne dans la plage de
fonctionnement: ..........ccceeveeenenne. N

15.10. résistance d’isolation entre le circuit de courant (base) du collecteur et la masse
du tramway: ......ccceeeeveeniiieenieeniee e kV (50 Hz, 60 s).

16. INFORMATIONS SUR L’ENTITE

16.1. Niveaux minimaux admissibles de courbe de voie: .........c.ccocveeenneeen. mm

16.2. Courbe verticale minimale admissible de la voie: ........cccceeeeeeeeveennn mm
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16.3. Accélération moyenne du tramway déchargé jusqu’a 30 km/h: ......... m/s2

16.4. Consommation de courant maximale pendant le démarrage: ...........ccceevveevruneennne A

16.5. Courant inverse maximal s’écoulant dans les conduites pouvant survenir lors d’un
freinage de régénération, le cas échéant: ...........c.cceevuveeviiieniieinieenns A

16.6. Parametres moyens de freinage pour le tramway déchargé a une vitesse de

30 km/h:

16.6.1 Valeur de décélération du freinage de Service: ..........cceeveevvveenneenne m/s2
16.6.2. valeur de décélération du freinage d’urgence: ..........cccecueeeruveennnee. m/s2
16.6.3 valeur de décélération du freinage de SECOUTS: .......covvveerrveerrieerrveennnen. m/s2
16.6.4 valeur de décélération du freinage de sécurité: ..........cceevvveeennnenn. m/s2
16.6.5. Niveau sonore A a I’extérieur pendant la conduite a 50 km/h: ........... dB
16.7. Niveau sonore A a I’extérieur a ’arrét ..........coceeveeeneennen. dB

16.8. Vitesse maximale: .........cccceviieiiiniiinieniieeeeeeeceeeeceee e km/h

16.9. Caractéristiques de traction de freinage électrodynamique pour tension
d’alimentation nominale:

16.9.1. Schéma de la force de freinage maximale du frein électrodynamique en fonction
de la vitesse, le cas EChEant: .........couvvueeeeeiiiiiiiiiieeeeeee e

16.9.2. Schéma de courant en fonction de la vitesse qui peut €tre retourné par le tramway
au réseau, avec la force de freinage électrodynamique maximale, le cas
EChEANT: ...coeviiiiiiiiii e

17. SYSTEME DE CONDUITE AUTONOME OU SYSTEME DE STOCKAGE
D’ENERGIE ADDITIONNEL, le cas échéant

17.1. Type de systtme de conduite autonome: moteurs électriques alimentés par
batterie/moteurs électriques a condensation/moteurs électriques a batterie et a condensateur”

17.1.1. objet du systeme de conduite autonome, s’applique aux tramways propulsés par
la ligne aérienne de contact: pour le service régulier de passagers/pour 1’opération auxiliaire
d’urgence ou de manceuvre”

17.2. Batteries de traction, le cas échéant:

17.2.1 type de batteries: ......coevveerrieeriieeeniieeriieeiee e

17.2.2. CAPACILE: ....eeieiiieeiiieeeeeeeee et Ah

17.2.3. tBNSION: .ttt A%

17.2.4, INASSE: .eeeeiiiieiiieeiteeetee ettt e ettt et e et e e st e e sabee e sabee e abeeenabeesnans kg
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17.2.5. fonction: unité de stockage d’énergie pour conduite autonome uniquement/unité
de stockage d’énergie utilisée uniquement pour la conduite en réseau/unité de stockage
d’énergie pour la conduite autonome et le stockage d’énergie pour la conduite en réseau”

17.2.6. lieu d’installation: ........c.cceeveueeeriieeniieiniieenieeens

17.2.7 méthode de ventilation: .........ccc.ccecuerveeniienieniennicniceeeee,

17.2.8. protection redondante des batteries: fusibles/fusibles et disjoncteur”

17.2.9. protection contre la surchauffe de la batterie, le cas échéant: ...................c........

17.2.10. protection contre une tension trop élevée sur les cellules: .........c.ccevuneennn.

17.3. Batterie de condensateurs de traction, le cas échéant:

17.3.1. fabriCant: ......ccoceeeveerieiieiniceececeeeee e

17,32, EYPC: oottt ettt et et s

17.3.3. type de condensateur: ...........cceeevvveerireenireenieeenieeenieeenn

17.3.4. capacité d’une batterie a condensateur: ..........cc.cceevuveennee F

17.3.5 tension de  fonctionnement maximale de la  batterie de
condensateurs: ........c..ceueenee. A%

17.3.6. courant de fonctionnement maximal: charge/déchargement de la batterie de
condensateurs: .......... T A

17.3.7. courant instantané maximal admissible: charge/déchargement de la batterie de
condensateurs: .............. oo A

17.3.8. nombre de batteries de condensateurs Utilis€es: .......cccovuverrveerireercueeenneen.

17.3.9. capacité totale du SYStEME: ........cccueeeriieeriieeriieeeiee e F

17.3.10. tension de fonctionnement maximale du systtme de batterie de
condensateurs: ................... \"

17.3.11. masse du SYStEME: ..c.ccuveeerureerieeeniieerireeeireeenees kg

17.3.12. utilisée: pour la conduite autonome seulement/pour la conduite en réseau
seulement/pour la conduite autonome et comme support pendant la conduite en réseau”

17.3.13. lieu d’installation: ...........ccoeeeeeriiieeniiieeniiieenieeenieeens

17.3.14. méthode de refroidiSSemMent: ..........ccevvuveeriieeniiieeniieeniee e

17.3.15. protection redondante: fusibles/fusibles et disjoncteur”

17.3.16. protection contre un niveau de tension trop élevé: ...............



_44 —

17.3.17. résistance d’isolation de la batterie de condensateurs entre le circuit de courant
€1 1 CAITOSSEIIE wovveeeeeeeeeeiiieeeee ettt e e e e e e et ettt eeeeeseeeeeraaaaaeeseseeerenssananeseeeeens kV (50 Hz,
60 s)

17.4. Convertisseur fonctionnant avec les batteries, le cas échéant:

17.4.1. £abricant: .........cccoeviiiiiieeeieeeeceeee e e

L7 4.2, EYPC: oottt ettt et et

17.4.3 puissance NOMINAIE: .........c.eevvieerriiiiriiieeniieeniie et kVA

17.4.4 type de dispositifs a semi-conducteurs controlés utilisés: ..................

17.4.5 fréquence d’impulsion des dispositifs a semi-conducteurs
CONLIOIES: ..oovvviveiiieeieeieeeiee e, Hz.

17.4.6. fonction: charge de la batterie de traction/augmentation de la tension
d’alimentation du convertisseur de traction pendant la conduite/charge et augmentation de la
tension d’alimentation du convertisseur de traction pendant la conduite autonome"

17.4.7. courant de  charge  maximal de la  batterie, le cas
€chéant: ........ccoovevvviiieiniieieeeee e A

17.4.8. plage de tension d’entrée pendant la charge de la batterie, le cas
échéant: .................. \'

17.4.9. plage de tension de sortie pendant la charge de la batterie, le cas
échéant: .................. \'

17.4.10. plage de tension du systeme de traction et des circuits auxiliaires pendant la
conduite autonome, le cas EChéant: ............ooeveevveuveeeeeeeeeennnnnn. Vv

17.4.11. lieu d’installation: ..........ccceevuveeriiieeniiieeniieenee e

17.4.12. méthode de refroidiSSEMENLt: .........cceeviiiieriiieeniieeriie e

17.4.13. résistance d’isolation déclarée entre les circuits d’alimentation et le cadre de
montage ou le boitier du convertisSeur: .........ccoecveerruveennnnen. kV (50 Hz, 60 s).

17.5. Convertisseur fonctionnant avec la batterie de condensateurs de traction, le cas
échéant:

17.5.1. £abricant: ........cccceeviieiiieeeieeeeeee e

17,52, EYPC: oottt e st

17.5.3 puissance NOMINAlE: .........c.eevvveeriiiieniiieeniieeriie e kVA

17.5.4. fonction du convertisseur: controle du courant et de la tension de charge/du

courant de décharge/croissance de la tension a décharge”
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17.5.5 type de dispositifs a semi-conducteurs controlés utilisés: ...................

17.5.6 fréquence d’impulsion des dispositifs a semi-conducteurs
controlés: ......ooovveevieniienienieeeee Hz.

17.5.77. courant maximal pendant la charge de la  batterie du
condensateur: ..........cceceeevveennnenne A

17.5.8. courant maximal pendant la décharge de la batterie du condensateur, le cas

EChEANT: ...covviiiiiiiiicece e A
17.5.9 tension de charge maximale de la batterie de condensateurs: ............c.cceeuveennee. \"
17.5.10. lieu d’installation: ........c.ccceceevieevieenncnneene
17.5.11. méthode de refroidissement: .........c.ccccocueevueenierieenieenneene

17.5.12. résistance d’isolation entre les circuits d’alimentation et le cadre de montage ou
le boitier du cONVErtiSSEUr: .........ceeeeeeeeeeennnnnenn.. kV (50 Hz, 60 s).

17.6. Fusibles des circuits de conduite autonome, le cas échéant:

17.6.1. fabricant: .......cccccoecueeveenieinienieeecreeeeeeee

17.60.2. LYPC: oottt ettt

17.6.3. GENIE: ...evieiniiieeiieeeeeeetee et

17.6.4 tension nominale: ...........cccceevveenieniieeneeniennne. \"

17.6.5. courant nominal: .......ccc.ccoceeniiniienienieenieeeene A

17.7. Disjoncteur du systeme de conduite autonome, le cas échéant:

17.7.1. fabricant: ......coceeveerieeiieniceieeieeeeeeere e

1772 EYPC: ettt

17.7.3. GENIE: ittt

17.7.4. lieu d’installation du disjoncteur: ..............ce.......

17.7.5. fonction: déconnexion du systeme autonome/déconnexion et protection

redondante du circuit autonome"

17.7.6 tension nominale: ..........coeceeeveenieineenienneennen. \"

17.7.7. courant nominal: ..........cooceeviiiiiieniennienieeecneee A

17.7.8 capacité nominale de rupture de court-circuit, le cas échéant: ........................ A
17.7.9 tension de commande: ..........cccceevveevueeniennieeneeenneenn \"

17.7.10. type de controle: ........coocveevieeeniieinieeeieeeeee e,

17.7.11. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et le systeme de

COMMANAE: ....vvvvrieieeeeeieeiirrreeeeeeeeeerrreeeeeeeeens kV (50 Hz, 60 s)



_46 —

17.7.12. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et la base ou la
CAITOSSETIE: .oeeeeeeeierrrrreeeeeeeeeeiiirreeeeeeeeeennsareeess kV (50 Hz, 60 s).

17.8. Transmission hydraulique, le cas échéant:

I7.8.1 EYPE: oottt ettt et

17.8.2. fabricant: .......cocceeveerieriienieieeeieeeeeeeeeeeeee

17.8.3. GENIE: .ttt

17.9. Transmission mécanique, le cas échéant:

17.9.1 6P weeeeieeetee ettt

17.9.2. fabricant: .......c.ccceeeeriernieniieeeeeieeeeeeeeeeeeee

17.9.3. GENIE: ..ttt

17.9.4 nombre et rapports des engrenages individuels: .............

17.10. Les données de fonctionnement du systeme de conduite autonome doivent €tre
déclarées conformément au paragraphe 16, a I’exclusion des paragraphes 16.4 et 16.5 et, dans
le cas d’un systeme de propulsion n’utilisant pas de moteurs électriques, a I’exclusion du
paragraphe 16.9. Dans une situation ol le tramway en conduite autonome n’atteint pas une
vitesse maximale de 50 km/h, le niveau sonore A pendant le mouvement doit étre mesuré a
une vitesse atteignable proche de la vitesse maximale, tandis que dans une situation ou le
tramway en conduite autonome n’atteint pas une vitesse maximale de 30 km/h, les
décélérations des différents types de freinage doivent €tre mesurées a partir d’une vitesse
réalisable proche de la vitesse maximale.

17.11. Fourchette INdiCatiVe: ......coovveeeeeeeeeeeiiiieeeeeeeeeeeeennnnn. km.

1)  Biffer les mentions inutiles.

2)  Toutes les dimensions se référent au niveau de la téte de rail.
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Annexe 7

FICHE DE RENSEIGNEMENTS UTILISEE DANS LA PROCEDURE NATIONALE
D’HOMOLOGATION PAR TYPE POUR LES TROLLEYBUS

Les dessins doivent étre réalisés dans I’échelle et le degré de détail appropriés au
format A4 ou pliés a ce format. Les photographies doivent fournir des détails
appropriés. Si I’équipement et les pieces ont un controle électronique, celui-ci doit étre
décrit. Lorsque d’autres équipements essentiels qui ne sont pas mentionnés dans la
description sont présents, ces éléments sont décrits a la discrétion de ’autorité chargée
des essais de réception.

0. DONNEES GENERALES

0.0.1. Certificat de réception par type/certificat de réception UE par type/certificat de
réception CE par type numéro” du véhicule sur la base duquel le trolleybus a été
CONSEIUIL: wevvviiiiiiiiiiiiciiciiccec e

0.1, MarqQUE: ....eveiiieiiieieeiteeeereeeeevee e eire e seeeeessinaeeens

0.2, TYPE: ettt ettt e s e s s

0.3. Dénomination commerciale ...........ccecceeviervieenienseenienieeeen.

0.4. Nom et adresse du fabricant: ...........ccecceevierieiniensienneenne.

0.5. Type de CaITOSSEIIe: ......cceervveerreerreririeeieesreenreeseeeseeesseenns

0.6. Emplacements de fixation des plaques et marquages relatifs au matériel électrique:
0.6.1. CAITOSSEIIL: ....eeeeiiieeiiieeiieeeteeertee et e et e e sareesreeeeneeens

0.6.2. ChASSIS: «.eeieiieieeiieieete et

0.6.3. MOTEULS: ..couviiiiiiiiiiireeere et

0.7. Emplacement du numéro d’identification: ...........ccceceeruverunennne.

0.8. Dessins ou photographies d’un représentant du type: ...........ccccueee.ee.
0.9. Dessin avec dimensions de base: ......c...cceceeveenuuennee.

0.10. Limites:

0.10.1. dans I'utilisation du trolleybus: ..........cccccevveiriirniinniienienienen.

0.10.2. un équipement ou une partie du trolleybus qui n’exerce sa fonction qu’en liaison avec
d’autres parties du trolleybus: .........cccueeuneee.
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1. DIMENSIONS ET POIDS

1.1. Masse a vide: ................. kg

1.2. Masse en charge admissible: .............. kg

1.3. Capacité de charge admissible: ............... kg

1.4. Nombre de sieges pour les passagers: ..........cceeueeenee.

1.5. Nombre nominal de places: .....................

1.6. Charges individuelles par essieu ayant une capacit¢ de charge
admissible: ............... kN

1.7. Longueur du trolleybus avec collecteurs de courant repliés: .................. mm

1.8. Hauteur du trolleybus jusqu’au point le plus élevé du toit avec collecteurs de
courant repliés?: ............ mm

2. SYSTEME DE PROPULSION

2.1. Nombre: essieux moteurs/tous les essieux: ....... l.....

2.2. Nombre de moteurs de traction: .........ccoceecveevveevueeneersueenneennn

2.3. Rapport de transmission total: .........ccceeevieeiriieennieenne

2.4. DIametre des TOUES: ....cceerueeriieriieniienieeieeeteeie et

2.5. Type d’entralnement de traction: moteur a courant continu réglable en
résistance/moteur DC avec réglage par impulsion/moteur AC avec réglage par impulsion"

2.6. Tension nominale d’alimentation principale: ...........cccccveerurenne. \"

2.7. Tension de fonctionnement du réSeau: ...........ccocuervueeneeneeeneeniieenneenne \"

2.8. Nombre de convertisseurs d’entrailnement et de freinage: ...............c........

2.9. Systeme de retour d’énergie a la ligne aérienne de contact: oui/non”

2.10. Systéme de conduite autonome: oui/non”

3. MOTEUR DE TRACTION

3.1, Fabricant: .........ccocceoveiiiiiiiiniiiieccececeeee

B Y PO et

3.3. Type: série/série-shunt/asynchrone/synchrone”

3.4. Lieu d’installation des moteurs (moteur): ...................

3.5. Puissance nominale: .........c..ccoceevieniiiinieniennicnieceee kW

3.6. Tension nominale: .........cccceevveevienieeneenieeenneenn. \"

3.7. Courant nOmMINal: .......cccocueeviieiiienieneeieeieeeceen A

3.8. Vitesse de rotation nominale: ...........cccceevveennneen. rpm
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3.9. Méthode de refroidiSSement: ..........ccceeevveeerieenriveeniiieenieeene
3.10. Résistance d’isolation entre les enroulements et le corps du
MOLEUL: .evvvvveeeeeeeeeeerrrreeeeeeeeens kV (50 Hz, 60 s).

3.11. Résistance d’isolation entre le corps du moteur et la masse du trolleybus

(16 degré): ..coeevveeeieeeieeeiieee, kV (50 Hz, 60 s).
3.12. Masse: .cccceeevvveerieeennnnn kg
4. CONVERTISSEUR DE CONDUITE ET DE FREINAGE, le cas échéant
4.1. Fabricant: ......c.cccooceevviinicniiiniceieeneceeen
A2, TYPC weoeeeeeeeete ettt

4.3. Type: Impulsion DC/inverseur d’impulsions”

4.4. Tension de fonctionnement d’entrée du convertisseur: ....................... V.

4.5. Plage de réglage de la tension de sortie du convertisseur, s’applique a
Ionduleur: .......ccceevveeniiiiinienns v

4.6. Type de dispositifs a semi-conducteurs controlés utilisés: ..................

4.7. Fréquence d’impulsion des dispositifs a semi-conducteurs
CONLTOIES: .oeoniiiieiiieeiiie et Hz

4.8. Puissance nominale CONtinUEe: ..........ccceevveeerveenrveennuneennns kVA

4.9. Puissance continue a COUIt TEIME: .....cccooeeeerveerrereeriureeriieeenveeenanes kVA dans un
temps de: .............. S

4.10. Méthode de refroidissement du cONVertisSeur: ..........cceeeuveerveeenneen.

4.11. Lieu d’installation du convertisSSeur: ............cceceeeeee.

4.12. Résistance d’isolation entre les circuits d’alimentation et le cadre de montage ou le
boitier du convertisseur (I* degré): .......ccocueerrveernnenne kV (50 Hz, 60 s)

4.13. Résistance d’isolation entre le cadre de montage ou le boitier du convertisseur et la

masse du trolleybus (II° degré): .........ccoeeeveviiiinieeinieenen. kV (50 Hz, 60 s).

4.14. Résistance de freinage:

O R 17 o1 OO PRRRPSRO

4.14.2. puissance nominale CONtINUE: .........ccevveerrureeriieeeniieeenneeeineens kW

4.14.3 puissance mMaximale: ..........cccoccceeviiirriieeniieiniee e kW dans un temps
de: ........... S

4.14.4. lieu d’installation: ..........ccceevierieenienieenieeeeneeeeen

4.14.5. méthode de refroIdISSEMENT: ......ovvvviviiiieeeeeeeeeeeeeeeeee e eeeeeeeaees
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4.14.6. résistance d’isolation entre le circuit de courant et le cadre de montage de la

résistance (I degré): ......ooovveriiiiiiiiieiieeeeeee e kV (50 Hz, 60 s).

4.14.7 résistance d’isolation entre le cadre de montage de la résistance et la masse du
trolleybus (II° degré): .....coovuvieriiiiiiieieeeee e kV (50 Hz, 60 s).

4.15. Etouffement du filtre d’alimentation:

4.15.1. courant nOMINAl: .......coovveiiiiriiiiniiiieee e A

4.15.2. lieu d’installation: ..........ccccceveerieeniinienieenieeeeee,

4.15.3. méthode de refroidiSSement: ..........covueevuierieenienieenicniececeeeeeen

4.15.4. résistance a ’isolation entre le circuit de courant de I’étouffement et le cadre de
TNONEAZE: .vvveeiiieeriiieeiieeeriteeerateestteesbaeessbeeesbeeensseesssseesseeesseens kV (50 Hz, 60 s).

4.15.5. résistance a ’isolation entre le cadre de montage de 1’étouffement et la masse du
trolleybus (II° degré): .....coovuvieriiiiiiiiieieeeee e kV (50 Hz, 60 s).

5. CONTROLE D’ENTRAINEMENT AVEC REGLAGE DE LA RESISTANCE, le cas
échéant

5.1. Type d’actionneur de démarrage: électromécanique/électronique”

5.2. Nombre de démarrages et taux de dilution du champ moteur de traction: ...............

5.3. Nombre d’étapes de freinage: .........ccoecveevvveevnieennieennineenne

5.4. Lieu d’installation des résistances de démarrage et de freinage: .........ccceeeevveevveennnnn.

5.5. Mode de ventilation des résistances de  démarrage et de
freinage: ..oooceeveeeeviieeeieeeeeeeees

5.6. Contacteurs pour la fermeture des sections de résistance et la manceuvre:

5.6.1. fabricant: ........cccccooviiiiiiiiiii e

50,2, LYP: ettt ettt et e e e

5.0.3. ZENTE: ettt et

5.6.4 tension NOMINAIE: ........coceerieeniienieiiienieeieeeieene \"

5.6.5. courant de commutation nominal: ...........ccoceevierieiniennenn. A

5.6.6 tension de commande: ...........cccceevuerieeniienienieeneeneeeee \'

5.6.7. résistance d’isolation entre le circuit de courant des contacteurs et les bornes de
COMMANAE: ....eevvvrieiieieeeeeiiirrieeeeeeeeeerrree e e e eeeeeanns kV (50 Hz, 60 s)

5.6.8. résistance d’isolation entre le circuit de courant des contacteurs et la base ou le
[916) 15 (<3 O USRS kV (50 Hz, 60 s)

5.7. Contacteur(s) de démarrage:
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S5.7.1.£abricant: ......c.coviiriiiiiiiieeeeeeeee e

5.7 2 EYP: ettt et s

5730 ZONTE: ittt

5.7.4 tension NOMINALE: ........covviriiiniiriiienieeieenieeieeeen \"

5.7.5. courant de commutation nominal: ...........cccceeveeriiieniennieene A
5.7.6 tension de commande: ...........cccceeeiervieniieenienieeeeneeeee \Y
5.7.7. Plage de réglage du déclencheur, le cas échéant: ...................... A

5.7.8 résistance d’isolation entre le circuit de courant du contacteur et les bornes de

COMMANAE: ....evevriiieeieeeeeeerieeeeeeeeeeeerrree e eeeeenannns kV (50 Hz, 60 s)

5.7.9. résistance d’isolation entre le circuit de courant du contacteur et la base ou le
DOTHET: oooiiieieeiirieeeee e kV (50 Hz, 60 s)

5.8. Relais de démarrage automatique:

5.8.1. fabricant: ........ccccccoeieniiiniiniiieenn

S8 2 LY P ettt et

5.8.3 type: électromagnétique/électronique”

5.8.4. fonction: protection contre les surcharges au démarrage/protection contre les
surcharges et réglage du courant de démarrage"

5.8.5. courant de fonctionnement de la protection: ..........ccceeeveeeeriveennieeneeennnne. A

5.8.6. plage de réglage du courant, le cas échéant: .........ccccccevvveeveeennnen. A

5.8.7 tension nominale du circuit de courant: .........cc.ccceceeeveennnenne. \"

5.8.8. courant NOMINAL: ........covieriiiiriiniiiieeeeeeeee e A

5.8.9 tension de commande: ...........ccoceevieriieniieiienieeeeeeeee e \Y

5.8.10. résistance d’isolation entre le circuit de courant du relais et le systeme de
COMMANAE: ....vviiirrieiieeeeeiieiireeeeeeeeeeeeerreeeeeeeeeeerrrereeeeeeeeesnerneeees kV (50 Hz, 60 s)

5.8.11. résistance d’isolation entre le circuit de courant du relais et la base ou le
[ 010715 (< USSP P U kV (50 Hz, 60 s)

6. COLLECTEURS DU COURANT

6.1. Fabricant: .........ccccooviiiiiiinieiiecceeeceeee e

0. 2. Y PO ettt ettt

6.3. Matériau a partir duquel la barre est fabriquée: ...........ccceevveevviiernnnnnne.

6.4. Téte de collecteur de courant:

0.4.1. FADIICANT: wevvveeeieieeiiiiieeee ettt e e e e e e eresaaereeeseeeeens
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0.4.2. TYPC: oottt ettt ettt et e et et eearee s

6.4.3. Méthode de fixation a la barre: .........cccccoceeviiiiiiniiniiiniceeee,

6.5. Controle: manuel/semi-automatique avec abaissement automatique/semi-
automatique avec abaissement et levage automatiques aux points de réseau adaptés a cette

opération/automatiquel)

6.6. Tension NOMUINALE: .....ooueeeeeeeiieiiiiiieeeee et A/
6.7. Courant NOMUNAL: ......oovviiiiiieeee ettt e e e eeevvae s A
6.8. Courant MAaXIMAL: ......cooevieieiiiieeeeeeeeeeetteeeeeeeeeeeeteeerreeeeeeeeranns A

.. écani i érai : u écanique 3
6.9. Meécanisme de traction en cas de déraillement: tambour mécanique a
u écaniqu \% 1 S iqu i u
ressort/tambour mécanique avec entralnement électrique/actionneur
pneumatique/servomoteur électrique”
6.10. Mécanisme de levage du collecteur (le cas échéant): actionneur
pneumatique/servomoteur électrique”
2)

6.11. Plage de fonctionnement dans le plan vertical: ............ccoceeveennnne m

6.12. Plage de fonctionnement dans le plan horizontal (mesurée a partir de 1’axe

longitudinal de symétrie du trolleybus): ........ccccevviiiiniiiiniiiiiieeeeee e m
6.13. Force de contact statique dans la plage de
fonctionnement: ...........ccccceeeviieeniieenieennnee. N

6.14. Résistance d’isolation entre le circuit de courant et la base de montage du
COLLECERUL: «.vvvvvveeiieeeeeeetreee e et e e e e e etraeeeeeeeeas kV (50 Hz, 60 s).

6.15. Résistance d’isolation entre la base de montage du collecteur et la masse de la
carrosserie: kV (50 Hz, 60 s).

7. INSTALLATION ELECTRIQUE ALIMENTEE SUR RESEAU ET AUXILIAIRE
TRIPHASEE

7.1. Inverseur de secteur — systeme de protection pour une polarisation appropriée
d’alimentation en tension des circuits de traction, le cas échéant:

7.1.1. Type: contacteur/électronique de puissance"

7.1.2. Champ d’application: permet uniquement la consommation d’énergie a n’importe
quelle polarité du secteur/permet la consommation d’énergie a n’importe quelle polarité du
secteur et le retour de I’énergie de frein a une polarité de secteur définie/permet la
consommation d’énergie et le retour a n’importe quelle polarité de secteur”

7.1.3. Lieu d’InStallation: ....cccooeeeveeveeeeeeeeeeeeeiieeeeeeeeeeeeeeeieeees
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7.2. Types de disjoncteurs pour déconnecter 1’installation électrique du trolleybus du
circuit des collecteurs de courant:

T2 01 POLE (1) ettt et e

T 2.2, POLE () ettt

7.3. Protections redondantes:

7.3.1 les fonctions de protection redondante dans le circuit de traction sont assurées
par: ...

7.4. Disjoncteur redondant, le cas échéant:

7.4.1. fabricant: .........ccoceevieniiiniinieen.

T2 EY P ettt ettt ettt et e e st sbt e e sbee e

T30 GRITE: ettt ettt e et e et e et e st e et saees

7.4.4. lieu d’installation du diSJONCLEUL: ......ccccuveeriiiieriieiieeeiee e

7.4.5 tension NOMINALE: .....c...covieriiiiiiiiiiieieee e \"

7.4.6. courant NOMINAL .....ccc.eiriiiiiiiiiiriieece e A

7.4.7 capacité nominale de rupture en Court-CirCuit: .........cceecveerruveennne. A

7.4.8. déclenchement: uni-directionnel (pour une direction du courant fixe)/bi-
directionnel”

7.4.9 tension de cOMMANAE: ........cooueeriiriiiiniiiiienieeeeeee e \'

7.4.10. type de contrdle: électromagnétique/servomoteur électrique”

7.4.11. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et le systeme de
COMMANAE: ....evviiiriiieeeeeeeieiiiieeeeeeeeeeeeitrreeeeeeeeeesetarreeeeeeeeeenaannes kV (50 Hz, 60 s).

7.4.12. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et la base ou la
CAITOSSEIIE: .oeieeeeeierrrrreeeeeeeeeeiiitrreeeeeeeeeesitrrreeeeeeeeennnrnrreeeeeeens kV (50 Hz, 60 s).

7.5. Disjoncteur(s) déconnectant I’installation électrique du trolleybus du circuit des
collecteurs de courant:

7.5.1. £abricant: .........cocoeeriiriiiniieeceee e

.2 EY PR ettt et ettt e e e

T.5.3. ZOITE: oottt ettt et

7.5.4. lieu d’installation: ........c.ccceoeeriiiiniiniiinieeeceeee

7.5.5 tension NOMINALE: .....c.c.coviiriiienieiiiiriceeeceeee e \"

7.5.6. courant NOMINAL .....ccc.eeviiiiiiiiiiiieeceeeeeeeee e A

7.5.7 tension de COMMANE: .....uuuueereiiiiiiiiiieeeeeeeeeteeeeeeeeeeeeeeree s A\
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7.5.9. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et le systeme de
COMMANAE: ....vvvvriieiieeeeeiiiiiireeee e e eeeerrrre e eeeeeeearrrreeeeeeens kV (50 Hz, 60 s)

7.5.10. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et la base ou la
CAITOSSEIIE: .oeeeeeeeieiiurrreeeeeeeeeeiiirrereeeeeeeeeeearreeeeeeeeeeesinnrreeeess kV (50 Hz, 60 s)

7.6. Fusibles principaux, le cas échéant:

7.6.1. fabricant: .........c...c.......

T 0.2 LY P ittt ettt e ettt e e

T 6.3, ZEINTE: .oiiiiiiiieeeiieeee et ettt ettt

7.6.4 tension NOMINALE: .........covveriiiiiiniiiieeeecceeee e \"

7.6.5. courant NOMINAL ......cccoeriiiiiiiiiiicieeeeeee e A

7.77. Fusibles pour groupes de propulsion, le cas échéant:

7.7.1. £abriCant: ....ooveiiiiiiieiccee e

T T2 Y PR ettt et e s

7730 GRITE: ittt ettt ettt et e et e et e b e

7.7.4 tension NOMINALE: .....c.c.covueeriiiiiiiniiiieceeeeeecee e \"

7.7.5. courant NOMINAL .....coceiriiriiiniiiiecee e A

7.8. Disjoncteurs ou contacteurs des groupes de propulsion, le cas échéant:

7.8.1. £abricant: .........ccoceevieriiiiieee e

T 8.2 LY PC. eeeeeeitee ettt ettt et ettt e st e e s

783 ZITE: ettt ettt ettt e ettt e

7.8.4. fonction: déconnexion du groupe de propulsion/déconnexion et protection
redondante du groupe de propulsion”

7.8.5 tension NOMINAle: .........coceeviiiiieiniiniiieieeeeeceeeee e \"

7.8.6. courant NOMINAL ......cceeviiriiiniiiienieeeese e A

7.8.7. capacité nominale de rupture de court-circuit, tant qu’elle agit comme une
protection redondante: ............coeceeeriiieeniiieeniiieeiee e kA

7.8.8. déclenchement, le cas échéant: uni-directionnel, pour direction de courant fixe/bi-
directionnel”

7.8.9 tension de commande: ............cocueeriiriiienienieeneceeeeeeeen \Y

7.8.10. type de contrdle: électromagnétique/servomoteur électrique”
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7.8.11. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et le systeme de
COMMANAE: ....vvviiriieiieeeeeieiireeee e e eeeeerrrre e e e eeeeeeaarreeeeeas kV (50 Hz, 60 s).

7.8.12. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et la base ou la
CAITOSSETIE: .eeeeeeeirrrereeeeeeeeieeirrreeeeeeeeesiirrreeeeeeeeeesnnrrrneeens kV (50 Hz, 60 s).

7.9. Contacteurs des circuits auxiliaires:

7.9.1. £abricant: .........cccceevieriiinieieee e

T2 EY P ettt

T.9.3. GENTE: .ottt

7.9.4 tension NOMINALE: .........covueeviiriiinienieeiceeeecee e \"

7.9.5. courant NOMINAL .....ccceeviiriiiniiiieieeeee e A

7.9.6 tension de coMMmMANE: ........ccceeevieeriieniieniennienieeeeee e \'

7.9.7. type de controle: électromagnétique/servomoteur électrique”

7.9.8. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et le systeme de
COMMANAE: ....viiiiriiieeeeeeieiirreee e e eeeeeetrree e e e eeeeeearreeeeens kV (50 Hz, 60 s)

7.9.9. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et la base ou le
{0107 15 (<3 o T SRS UUTT RSP kV (50 Hz, 60 s)

7.10. Paratonnerre:

7.10.1. fabricant: .......ccceevieeiiinieniienieeeeee e

T 1020 EYPE: eeeeiieeeitee ettt ettt ettt et e st esabe e

T 1030 GONIE: .eiiieiieeeiieeeee ettt ettt et e e e s e s

7.10.4. tension de fonctionnement CONTINUL «....c..eerveerueerrieenieenieeieenieeieenaeen \"

7.10.5. niveau de protection de tENSION: .......eeevuveeeriveeriireerireeniieeriee e \"

7.10.6. lieu et mode d’installation: ..........cceceeveervernieennenne

7.10.7. méthode d’obtention d’une double isolation de la base du paratonnerre a partir de
la masse du trolleYDUS: .....cccuiiiiiiiiiiieeeeeeeee e

7.10.8. résistance a la tension de I’isolation du paratonnerre par rapport au cadre de
TNONEAZE: ...vveeutieeririeeeieeenireeestteeentteessaeesseeessseeensseeesseesssneennns kV (50 Hz, 60 s).

7.10.9. résistance a la tension du cadre de montage du paratonnerre par rapport a la
masse du trolleybus: .........cccoecieiriiiiniiiiee e kV (50 Hz, 60 s).

7.11. Cables de I’installation alimentée par le secteur:

T.11.1. fabricant: .......cocceeeveeiienieniieiceeeeceeeeeee

T 1120 EYPC: ittt
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7.11.3 tension NOMINALE: .....coovveviiiveeieeeeeeeeeeeieeeeeeeeeeens A

7.11.4. résistance a 1'1S0latioN......ccceevvevveveeeoieeeeeeeeiiiiieenen kV (50 Hz, dans un temps

7.12. Systeme de chauffage de 1’habitacle

7.12.1. fabricant: .......cccceeceeviiriieiieeeeeceee e

T 122 EYPC: ettt ettt et

7.12.3 tension d’alimentation: .........c..ccceceeeveeniennieeniieeneenieneens \Y

7.12.4. consommation d’énergie maximale: .........ccoceevvveeriieeniiieennnen. kW

7.12.5. résistance d’isolation entre I’élément chauffant et le cadre de montage du
radiateur (I degré): .......cccoovvvivviieiiniieieeeeeeee, kV (50 Hz, 60 s)

7.12.6. résistance d’isolation entre le cadre de montage du radiateur et le boitier du
radiateur (II° degré, s’applique aux radiateurs alimentés directement a partir de la ligne de
CONLACT ACTIEIMIE): ..vvvvrrrreeeeeeeeeieitirreeeeeeeeeeeintrereeeeeeeeneeanrrrreeeeeeesnnnnes kV (50 Hz, 60 s)

7.12.7. lieu d’installation des radiateurs..........cccccceeeereeeneennee.

7.13. Systeme de chauffage pour le poste de conducteur

7.13.1. fabricant: .......ccccccoeverieennnnne

T 132, EYPC: ettt ettt et

7.13.3 tension d’alimentation: .........c...ceeceerieenieniieineenieeeeneeeen \Y

7.13.4. consommation d’énergie maximale: ..........ccocceerviierniiiennieennneenne kW

7.13.5. résistance d’isolation entre I’élément chauffant et le cadre de montage du
radiateur (I degré): .......cccooveivrieiiniiieeiee e, kV (50 Hz, 60 s).

7.13.6. résistance d’isolation entre le cadre de montage du radiateur et le boitier du
radiateur (II° degré, s’applique au radiateur alimenté directement a partir de la ligne de contact
Y1815 1111 (5) KNSR kV (50 Hz, 60 s).

7.14. Systeme de ventilation de 1’habitacle, description succincte, dans le cas de
I’alimentation du circuit principal, la résistance des deux degrés d’isolation doit Etre
FOUIMIC: ..o

7.14.1 tension d’alimentation: .........c..cccecueeveenierieeniieeieenieeeeeeene \Y

7.14.2. consommation d’énergie maximale: ..........ccocceerviiieeriieennieennneenne kW

7.15. Composants utilisés pour amortir les perturbations électromagnétiques, le cas
échéant: indiquer le fabricant, le type de filtre, la capacité des condensateurs utilisés dans le

filtre, la capacité des condensateurs d’amortissement supplémentaires, I’emplacement et la
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méthode de raccordement des condensateurs d’amortissement supplémentaires, la résistance
d’isolation diélectrique des condensateurs.

7.16. Liste des masses raccordées €lectriquement de dispositifs intermédiaires alimentés
par le secteur, ou de telles connexions sont présentes: .....

7.17. Protection contre la poursuite de la conduite a trop basse tension et protection
contre la sous-tension:

7.17.1 tension de conduite minimale a laquelle I’entrainement peut &tre
réalisé: ................ \%

7.17.2. tension du secteur a laquelle le circuit de traction est déconnecté: ............ \"

7.17.3 tension de conduite minimale a laquelle les circuits auxiliaires
fonctionnent: .......... \"

7.17.4. tension du secteur a laquelle les circuits auxiliaires sont déconnectés: ...... \"

7.18. Systeme de retour d’énergie a la ligne aérienne de contact, le cas échéant:

7.18.1. tension sur le condensateur du filtre principal auquel la résistance de freinage de
résistance est aCtiVee: .........ccovueevueerverneenieenieene \'

7.18.2. tension de conduite minimale a laquelle la récupération d’énergie peut éEtre
effectuée: .......ccocveenenne. \"

7.18.3. méthode de blocage du retour d’énergie en cas de diminution de la tension dans
les conduites en dessous de la valeur définie au paragraphe 7.18.2: déconnexion avec
contacteur/déconnexion avec disjoncteur/blocage avec connecteur semi-conducteurl)

7.19. Tension nominale du systeme auxiliaire triphasé............cccooeveeriiiiniieiniieinieeeee, \"

7.20. Cablage auxiliaire triphasé (le cas échéant):

7.20.1. fabricant: .......cccceevueeviinieniiieniceieeeceeeee e

T.20.2. EYPC: eeeeeeeeeite ettt

7.20.3 tension NOMINAlE: .......coocverviieniieiiienieeeenieeeee \"

7.20.4. résistance a D'iSOlatioNn: .........cooevveveeeereeeeiiiiiiiieeeeeeees kV (50 Hz, en un temps

7.21. Contacteurs, disjoncteurs et fusibles utilisés dans le systeme auxiliaire triphasé,
spécifier le fabricant, le type, le genre, la tension nominale et la résistance a

P ISOLATION: wevveeeeeeeeeeeeteeeeee ettt e e e eeeevaeeeeseeeeens
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7.22. Résistance d’isolation diélectrique du systeme auxiliaire triphasé, galvaniquement
intégral par rapport au systeme de tension du
SECTRUL: .vvvvreeeeeierirrrrreeeeeeeeeerirrrreeeeeeeeesesarrrreeeeseeeensnsrrneees kV (50 Hz, 60 s).

7.23. Résistance a I’isolation diélectrique du systeéme auxiliaire triphasé galvaniquement
intégral par rapport a la masse du trolleybus: ................ kV (50 Hz, 60 s).

8. CONVERTISSEUR STATIQUE

8. 1. Fabricant: ........ccccceeviiiiiiiiiiiieeieeecee e

B2 Ty P ettt e

8.3. Lieu d’installation: .......ccccceeeerieenienieenieniceiecereeeee

8.4. Tension de fonctionnement d’entrée: ...........eevueeveeriieenienueeneenneens \Y

8.5. Sortie(s) AC:

8.5. 1. LBNSION: vttt A%
8.5.2 puissance NOMINAIE: ........cc.eevvvierriieeriiieeniieeriie e e kVA
8.5.3. est utilis€ pour aliMenter: ...........ccoecueeeriiiieriiieiniie e

8.6. Sortie(s) DC:

8.6.1. LENSION: eetiiniiiiiiiiieete ettt \"

8.6.2. courant NOMINAL: .......coocviriiiiniiiiiinieeeeeeeee e A
8.6.3. est utilis€ pour aliMenter: ...........cceeceeeriieiniiieeniie e e

8.7. Résistance d’isolation entre les bornes principales et le cadre de montage ou le

boitier du convertisseur — sorties DC et AC court-circuitées au
{0107 15 1< TP PURT kV (50 Hz, 60 s)

8.8. Résistance d’isolation entre les bornes de sortie AC et le cadre de montage ou le
bofitier de tous les autres terminaux court-circuités au
DOTHET: ooviiiiiiieiieeeeee e kV (50 Hz, 60 s).

8.9. Résistance d’isolation entre les bornes de sortie DC et le boitier de tous les autres
terminaux court-circuités jusqu’au bottier, le cas
EChEANT: .......oooiiiiieiieceeee e kV (50 Hz, 60 s)

8.10. Résistance d’isolation entre le cadre de montage ou le boitier du convertisseur et la
masse du trolleybus: .........cccoecveeriiiiniieenieeeeeee kV (50 Hz, 60 s).

8.11. Isolation entre I’entrée principale et la sortie/les sorties AC": 1 degré/2° degré".

8.12. Méthode de refroidissement: .........cc.ceeverveenieeieeniennieenieeieene

9. UNITE DE COMPRESSEUR
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9.1. Moteur d’entrainement auxiliaire du compresseur.

0.1.1. Fabricant: .......cccooceeriiiniiniiiicrcceceeceeee e

0. 1.2, TYPC: ettt e

9.1.3. Type: Brosse a commutateur DC/DC sans brosse avec commutateur
électronique/asynchrone”

9.1.4. Lieu d’installation du moOteur: ..........ccccccecueevueerueeneennnen.

9.1.5. Puissance nominale: ..........cccceeveerieenieniiennieniieeneenieeeen kW

9.1.6. Tension nominale: ..........cccceevieriiienienieenienieeneee \"

9.1.7. Courant nominal: ..........ccoceeeviinieniieniiiniene e A

9.1.8. Vitesse de rotation nominale: ..........ccccceeveveenneens rpm

9.1.9. Méthode de refroidiSSement: .........c.cccevvueeeieenieriieenieeieenie s

9.1.10. Résistance d’isolation du bobinage de la carrosserie du moteur: ............... kV
(50 Hz, 60 s)

9.1.11. Résistance a I’isolation du corps du moteur a la masse de trolleybus, s’applique
aux moteurs alimentés a partir d’une source sans double isolation par rapport aux circuits
alimentés directement par tension de traction: .................. kV (50 Hz, 60 s).

9.2. Compresseur.

0.2.1. FabriCant: ......cccccoviiriiiiieiieeiceceeceeeee e

0.2, 2. TYPC: ettt ettt ettt ettt et et e e

0.2.3. SOTL: et

9.2.4. Plage de fonctionnement de la vitesse de rotation: .............cceeueeerveenee. rpm

10. SYSTEME DE DIRECTION ASSISTEE

10.1. Mode de propulsion du mécanisme du systeme de direction assistée: moteur
électrique auxiliaire/de 1’arbre du moteur de traction et du moteur électrique auxiliaire”

10.2. Moteur auxiliaire

10.2.1. Fabricant: .........ccccccevueeriiiieinieniieee e

LO. 2.2, TYPR: ettt ettt et e et eeabee e

10.2.3. Type: Brosse a commutateur DC/DC sans brosse avec commutateur
électronique/asynchrone”

10.2.4. Lieu d’installation du moteur: .........ccccceeceeevienieeneennennnen.

10.2.5. Puissance nominale: .........c..ccocueevieriernieniieenienienieeneenne kW

10.2.6. Tension NOMINALE: .......coeeeveivreeeeeeeeeeeeiiieeeeeeeeeeeeeeenanen Vv
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10.2.7. Courant NOMINAL .....ccceooiieniiriiienieeieereeeeeeeee e A

10.2.8. Vitesse de rotation nominale: ..........ccocceeeviueeeniienniueenns rpm

10.2.9. Méthode de refroidiSSEmMEeNt: ........cccueeveeriieenieniieinienieenieeeesee e

10.2.10. Résistance d’isolation du bobinage de la carrosserie du moteur: .................. kV
(50 Hz, 60 s)

10.2.11. Résistance a I’isolation du corps du moteur a la masse de trolleybus, s’applique
aux moteurs alimentés a partir d’une source sans double isolation par rapport aux circuits
alimentés directement par tension de traction: .................. kV (50 Hz, 60 s).

10.2.12. Méthode de mise en ceuvre du fonctionnement d’urgence du moteur de la
pompe d’appui apres la dégradation de la tension dans la ligne aérienne de
CONLACE: .o

10.3. Pompe de soutien.

10.3.1. Fabricant: .........coccceeueeiiiinieniienieeeeeeeesee e

10,3, 2. Y PR ettt ettt ettt et e e s

10.3.3. Mode de propulsion: du moteur auxiliaire/de 1’arbre du moteur de traction""

10.3.4. Plage de fonctionnement de la vitesse de rotation: ...........ccceceeeerveeerveennnnn. rpm

11. MOTEUR D’ENTRAINEMENT DU VENTILATEUR DE REFROIDISSEMENT
DU SYSTEME D’EQUIPEMENT D’ELECTROTRACTION (le cas échéant)

T1.1. Fabricant: .......ccccceeveeriiiiiienieiieeniceeesee et

L1 2. TYPR: ettt e e

T1.30 SOTE: it

11.4. Lieu d’installation du MOtEUL: ......cceevveeeivveiieeeeeeeeeeeeeinnn.

11.5. Puissance nominale: ...........ccocueeveenierneeniicenieenienieeneene kW

11.6. Tension nomiNale: .........cccoeveeviienieiieenicnieeniceeeee v

11.7. Courant nomMinal: .......cccceeeviiiniiniieeniiniieeeneceeeeeen A

11.8. Vitesse de rotation nominale: ............cccecuveerueeenneenne rpm

11.9. Résistance d’isolation du bobinage de la carrosserie du moteur: ........ kV (50 Hz,
60 s)

11.10. Résistance a I’isolation du corps du moteur a la masse de trolleybus, s’applique
aux moteurs alimentés a partir d’une source sans double isolation par rapport aux circuits
alimentés directement par tension de traction: ............c.......... kV (50 Hz, 60 s).

12. SYSTEME DE COMMANDE DES DISPOSITIFS DE TENSION DE SECTEUR
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12.1. Mode d’alimentation des circuits de commande: a partir d’un ou plusieurs
convertisseurs de séparation fournissant une séparation galvanique d’un systeme de
commande d’autobus non séparé de la masse du trolleybus/mélangé avec des circuits de
commande alimentés a la fois par le convertisseur de séparation et le systtme de commande
d’autobus non séparé de la masse du trolleybus/du systeme d’autobus non séparé de la masse
du trolleybus/du systeme d’autobus séparé de la masse du trolleybus (systtme de bus
bifilaire)"

12.2. Systeme de commande électrique séparé, le cas échéant:

12.2.1. alimentation électrique: a partir de la sortie du convertisseur électrostatique
séparé décrit au paragraphe 8/a partir d’un convertisseur séparé supplémentaire”

12.2.2. convertisseur(s) séparateur(s) supplémentaire(s) distinct(s) du convertisseur
statique principal, le cas échéant;

12.2.2.1. CONSIIUCLEUL: eeevvvereneeeeeeeeeiieeeeeeeeeeeteeaaeeeseseeereesaerereseeerenes

12,2, 2.2 EYPC: ettt ettt ettt et e et n
12.2.2.3. puissance nOmMinale: ...........ccceevuveeriiieeniiieeniiieenieeenieeereeenns kW
12.2.2.4. tension d’entrée: .......cocceeveeriienieniieenienieeeeeie e \Y
12.2.2.5. tension de SOTHIE: ......cceerueeruierieiniienieeieeeie e \"

12.2.2.6. méthode de refroidiSSEment: ...........cocvveeriiieeriieiniieenieeeiee e

12.2.2.7. lieu d’installation: ..........ccceceeeriieeniieeniieenieeeriee e

12.2.2.8. résistance d’isolation entre les bornes d’entrée et de sortie séparées, les bornes
d’entrée court-circuitées au cadre ou le boitier du
COMNVEITISSEUL ...cvuvrrrreeeeeeeeeeiirrrreeeeeeeeeiisrrreeeeeeeeeeasnrrreeseeeessmsisrrneees kV (50 Hz, 60 s).

12.2.3. Séparation des signaux entre le systeme d’autobus électrique non séparé et le
systeme de commande de traction séparé:

12.2.3.1. type de SEPATALEULS: .....eeevurieririeeiieeeiieenieeeneteesieeenireeeireeenaees

12.2.3.2. s0rte de SEPATALEULS: ...eevuvreeeiiieeniiieeniiieeniieeerieeereeseireesieee s

12.2.3.3. nombre de séparateurs utilisés: ...........ccevvveerrveernueennnen.

12.2.3.4 résistance a la tension des séparateurs: .......c.ccceeevveerruveennnnen. kV (50 Hz, 60 s)

12.2.4. résistance d’isolation du systeme de commande de traction séparé et intégré
galvaniquement par rapport au systeme de tension du

SECTRUL: ©vvvvreeeeeieeitrrrreeeeeeeeeeiiirrrreeeeeeeeeeeninrrrereeeeeeeens kV (50 Hz, 60 s).
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12.2.5. résistance d’isolation du systeme de commande de traction séparé et intégré

galvaniquement par rapport a la masse du trolleybus: .........cccccooviiiiiiinnnnnnne kV (50 Hz,

60 s).

12.3. Dispositifs de commande: contrdleurs, etc.
12.3.1. tYPC: ettt
12.3.2 tension d’alimentation: ............ccocueeveerieenienieeneenieeee e \Y

12.3.3. méthode d’approvisionnement: a partir d’un systeme séparé/d’un systeme

d’autobus non séparé”

12.3.4. méthode d’obtention de I'isolation par rapport a I’installation principale, si le

dispositif est alimenté par un systeme séparé, indiquer la méthode d’obtention et la résistance

a la tension d’au moins une isolation des circuits de conduite, tandis que si le dispositif est

alimenté par un systéme non séparé, indiquer la méthode d’obtention et la résistance a la

tension d’au moins une double isolation des circuits de CONAUILE: ......ccoevvvervvereeeereeeeerieiines.

12.3.5. lieu d'INStAllation: ......oeevveiieiieieeee et eeeeevaes
12.3.6. méthode de refroidiSSEMENT: .....ueeeieeeeiiiiieeeeeeeeeeteeeeeeeeeeeeteereeeeeeeees

12.4. Cables du systeme de commande séparée, le cas échéant:

12.4.1. £aDTICANT: .ooiieeiiieieee ettt ettt e e e e e eeeaaaans

12.4.3 tensSion NOMINALE: ......ueeieiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeee e e eeeeeaeeees AY

12.4.4. résistance de I'1SOlation: .......ceeevvveeeiieeeieeeeeeeeeiiieeeeeeeeeees kV (50 Hz, en un temps

13. SYSTEME DE COMMANDE DE BUS

13.1. Tension de commande: ..........coceeeuerieerieriieenienieenieeeesee e v
13.2. Numéro, tension et capacité des batteries: ..........c...c....... V/Ah

13.3. POle reli€ 2 1a masse: ......covvveeveeniieniieiceieeeceeecee e

13.4. Emplacement d’installation de I’interrupteur de batterie: ................. A%

14. DESCRIPTION DE L’ISOLATION DE LA PORTE D’ENTREE

(la description doit comprendre la maniere dont les mains courantes situées dans la zone

de la porte ont été isolées de la masse du trolleybus, le type et les parametres de base de la

doublure diélectrique située dans la zone de la porte ou sur les marches d’entrée)
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15. DISPOSITIF DE DETECTION DU POTENTIEL DANGEREUX SUR LE CORPS
OU D’AUTRES DISPOSITIFS SUPPLEMENTAIRES DE SURVEILLANCE DE L’ETAT
D’ISOLATION DES DISPOSITIFS FONCTIONNANT SOUS TENSION DU SECTEUR

15.1. Dispositif de détection du potentiel dangereux sur la carrosserie.

I5.1.1. Fabricant: .........cccccooiiriienieniiieeeieceeeee e

LS. 1.2, TYPR: ettt ettt e

15.1.3. Type de systeme de MESUTE: ........cceeerureerueeerueenrreenrireennns

15.1.4. Tension d’alimentation: ..........ccecueeveerieerieenieenieenieeeeeee e \"

15.1.5. Le niveau de tension auquel la signalisation alerte 1’apparition d’un potentiel
entre la carrosserie et la surface de la route: ..................... \"

15.1.6. Méthode de signalisation de 1’apparition d’un potentiel dangereux entre la
carrosserie et la surface de la route: .........cccccoecervieniiniinicnneen,

15.1.7. Lieu d’installation: ........c.c.cooceervieiniiniieniinicenieniceeee

15.2. Dispositif supplémentaire pour surveiller I’état d’isolation.

15.2.1. FADIICANT: ..vvviiiieiiiiiieeeee ettt e e e eeevrae e

15,2, 2 Ty PR ettt ettt et et e e e e e

15.2.3. Type: compteur d’état d’isolation de masse intermédiaire/détecteur de courant de
décharge”

15.2.4. Tension d’alimentation: ..........ccoceeevueereeriieenienieeneenreeniee e \Y

15.2.5. Le lieu de raccordement aux circuits surveillés, dans le cas du dispositif d’essai
de 1’état d’isolation des masses intermédiaires, toutes les masses ou circuits intermédiaires
surveillés doivent étre fournis, dans le cas d’un compteur d’état d’isolation ou de voltmetres,
la résistance interne de I'instrument de mesure, la résistance diélectrique de I’isolation du

dispositif de mesure, le type et le niveau de la tension de mesure utilisée et le temps des

15.2.6. Seuil(s) de signalisation de I’abaissement du niveau d’isolation, du courant de
décharge vers le sol, fixation de valeurs d’isolation minimales admissibles pour les masses
intermédiaires ou de niveaux de tension admissibles pour les masses intermédiaires par
rapport a la caisse de
TOILEYDUS: ettt s

16. INFORMATIONS SUR L’ENTITE

16.1. Accélération moyenne sans charge déclarée jusqu’a 30 km/h: ........... m/s2
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16.2. Vitesse maximale: .......... km/h

16.3. Consommation de courant maximale de la ligne aérienne de contact pendant le
démarrage: ................ A

16.4. Courant inverse maximal s’écoulant dans les conduites pouvant survenir lors du
freinage par régénération, le cas échéant: ................ A

16.5. Décélération de freinage électrodynamique moyenne déclarée sans charge a
30 km/h: ............ m/s2

16.6. Niveau sonore A extérieur a I’arrét: ............ dB

16.7. Caractéristiques de traction de freinage électrodynamique pour tension
d’alimentation nominale:

16.7.1. Schéma de la force de freinage maximale du frein électrodynamique en fonction
de la vitesse: .....cccceevueenenne

16.7.2. Un diagramme de courant en fonction de la vitesse qui peut étre renvoyé par le
trolleybus au secteur, avec la force de freinage électrodynamique maximale, le cas
échéant: ......

17. SYSTEME DE CONDUITE AUTONOME OU SYSTEME DE STOCKAGE
D’ENERGIE ADDITIONNEL, le cas échéant

17.1.  Source d’alimentation pour conduite autonome, le cas échéant:
batteries/condensateurs/batteries et condensateurs/générateurs entrainés par un moteur a
combustion”

17.1.1. Objectif du systeme de conduite autonome: service régulier de passagers/service
passager d’urgence/conduite d’urgence ou manceuvre sur une trés courte distance”

17.2. Batteries de traction, le cas échéant:

17.2.1 type de DALETIES: .uvveeeiiieeiiieeiteeeite ettt ettt ettt sbae e

17.2.2. CAPACILE: ....eeeeniiieeiieeeeeeee e Ah
17.2.3. tNSION: weeiiuiiieeiiieeiieeeitee et eeiteeebee et e eiree et e s \"
17,204, INASSE: .eeeeiiieeiiieeiiee et ettt ettt e ettt e st e e st e et e e it essabeesabeesbaeesbaeeens kg

17.2.5. lieu d’installation: .........cccceeveerierieenienieenieeeeeee.

17.2.6 méthode de ventilation: .........ccccceceerieeiiiiniennecnieeeenieeeens
17.2.7. protection redondante: fusibles/fusibles et disjoncteur”

17.2.8. protection contre la surchauffe (le cas échéant): ...........ccccceeeennee.

17.2.9. protection contre un niveau de tension trop élevé sur les cellules: .....................
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17.2.10. Résistance a la tension de I’isolation de base sur laquelle les batteries sont
montées par rapport a la masse du trolleybus: ...........ccoecvieviiiiniieiniiiennnenn. kV (50 Hz, 60 s).

17.3. Batterie de condensateurs de traction, le cas échéant:

17.3.1. fabriCant: ......ccovveeriiiiiiniieieeeeeeeceee e

17,32, LY. ettt ettt

17.3.3. type de condensateurs: ..........ccecveeeueeenereeniieeeneeeenneeennes

17.3.5 tension de fonctionnement maximale d’une batterie de condensateurs
1001110 |1 1SS v

17.3.6. courant de fonctionnement maximal: charge/déchargement de la batterie de
condensateurs: .......... [oveeann. A

17.3.7. courant instantané maximal admissible: charge/déchargement de la batterie de
condensateurs: ............. oeviiaans A

17.3.8. nombre de batteries de condensateurs UtilisS€es: .........cocverrreeeriieeinieerneeennne.

17.3.9. capacité totale de la batterie de condensateurs: .........ccceeeevuveerveeerneennnneen. F

17.3.10. MASSE: weeuevieeiieeeiiieeiteeeitee et e ettt e et e e st e e sibeeesabeeesabeeesabeeesabeesnaseens kg

17.3.11. Batterie de condensateurs utilisée: pour la conduite autonome seulement/pour la
conduite en réseau seulement/pour la conduite autonome et comme support pendant la
conduite en réseau”

17.3.12. lieu d’installation: ...........ccoeceeeriieiniiennieeeriee e

17.3.13. méthode de ventilation: ............cccccveeviieeniieeniieeieecieeeeee e

17.3.14. protection redondante des condensateurs: fusibles/fusibles et disjoncteur”

17.3.15. protection contre un niveau de tension trop élevé: .................

17.3.16. résistance d’isolation entre le circuit de courant de la batterie de condensateurs
et le boitier du condensateur (I* degré): .........ccocceevvvveennnenn. kV (50 Hz, 60 s)

17.3.17. résistance d’isolation entre le boitier de la batterie de condensateurs et la masse
du trolleybus (II° degré).........cccevveeeriieinieennene kV (50 Hz, 60 s)

17.4. Convertisseur séparant et chargeant les batteries:

17.4.1. £abricant: .........cccoevieiiiiieniieeceeeeee e

L7742, EYPC: ettt

17.4.3 puissance NOmMINale: ..........cceevveeriiieeniiieeniieeniee e

17.4.4 type de dispositifs a semi-conducteurs contrdlés utilisés: ...................
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17.4.5 fréquence d’impulsion des dispositifs a semi-conducteurs controlés: ............... Hz.
17.4.6. courant de charge maximal de la batterie: ...........ccecueeeviieeennennns A

17.4.7. plage de tension d’entrée pendant la charge de la batterie: .......... \"

17.4.8. plage de tension de sortie pendant la charge de la batterie: ........... \"

17.4.9. lieu d’Installation: ...........cceeevvieeriieiniieeniieeeie e

17.4.10. méthode de refroidiSSEMENLt: .........ccccevvuieeriieeniiieeriie e

17.4.11. résistance d’isolation entre les circuits de conduite et le boitier (cadre de
montage) du convertisseur aux bornes congues pour fonctionner avec la batterie de traction
court-circuitées au boitier (I* degré): .........c........ kV (50 Hz, 60 s).

17.4.12. résistance d’isolation entre le cadre de montage ou le boitier du convertisseur et
la masse du trolleybus (II° degré): .........ccoeveeveeennneen. kV (50 Hz, 60 s).

17.5. Convertisseur fonctionnant avec la batterie de condensateurs de traction, le cas
échéant:

17.5.1. £abricant: .....cccciiiiiieeiieeiee e

17,52 By PR oottt ettt e anee e

17.5.3 puissance
1110) 1010 121 (PP kVA

17.5.4. fonction du convertisseur: controle du courant et de la tension de charge/du
courant de décharge/croissance de la tension a décharge”

17.5.5 type de dispositifs a semi-conducteurs controlés utilisés: ..................

17.5.6 fréquence d’impulsion des dispositifs a semi-conducteurs
CONtrolés: ...ccvevvuveeniieenieens Hz.

17.5.7. courant maximal pendant la charge de la batterie du
condensateur: .........ccoceeerveeennne. A

17.5.8. courant maximal pendant la décharge de la batterie du condensateur, le cas
échéant: ........cccoeveevvieennnnn. A

17.5.9 tension de charge maximale des condensateurs: ...................... \%

17.5.10. lieu d’installation: ...........cceeeeeeriiieeniiieeniiieeniee e

17.5.11. méthode de refroidiSSEMENLt: .........ccceevvveerriieeriiieeriie et

17.5.12. résistance d’isolation entre les circuits d’alimentation et le cadre de montage ou

le boitier du CONVEITISSEUL: .......vvvveieeeeeeeriiirrreeeeeeeeeeiiirrreeeeeens kV (50 Hz, 60 s).
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17.5.13. résistance d’isolation entre le cadre de montage ou le boitier du convertisseur et

la masse du trolleybus: ..........coeviiiriiiiniieeneeee e kV (50 Hz, 60 s).
17.6. Groupe électrogene alimenté par un moteur a combustion, le cas échéant:
17.6.1. fabIICANT: ..ooviiiiiiiieiieeeeeeeecee e
L7062, LYPC: oottt ettt ettt et eeiree e
17.6.3. lieu d’installation: ..........cccceveerieenienieenieeieeee e

17.6.4 moteur a combustion:

17.6.4.1. CONSLIUCTEUL: .....eeeutiiiieiiieeiieeiteeee ettt

L7.60.4.2 LYPC: ettt ettt ettt et e eaes

17.6.4.3 type de moteur a combustion: essence a quatre temps/diesel a quatre temps”

17.6.4.4. cylindrée: ........ccocoveeviieeniieeniieeeieeeeiee e cm3

17.6.4.5 nombre et disposition des cylindres: .........cccccueevvuveerrieeniiieinieeenieeeen.

17.6.4.6. puissance maximale: ..........ccoccueeriiieiniiieiniiieeniie e kW

17.6.4.7. vitesse de rotation correspondant a la puissance maximale: ........................ rpm

17.6.4.8. couple maximal: ..........ccooeveeviiieniiieniiene Nm

17.6.4.9. vitesse de rotation correspondant au couple
MaXiMal: ...oooiiiiiiiiiiie e rpm

17.6.4.10. méthode de refroidissement: liquide/air"

17.6.4.11. norme sur les émissions de gaz d’échappement: .........cccccevvveeinieeriieennieennnen.
17.6.5. Réservoir de carburant

17.6.5.1. CONSLIUCTEUL: .....eeeuiieiieiiieniiieieesteeiee ettt
L7.60.5.2 LYPR: ceeeeeeieeeeiee ettt ettt et s

17.6.5.3. capacité du réservoir de carburant: .........ccocceeveeeeeniieenrveenneeennnen.
17.6.5.4. lieu d’installation du réservoir de carburant: ...........cccccceeveennnenne
17.6.5.5. numéro d’homologation de tYPe: ......cccceeerveerrireeerreeniieenieeenieeeene
17.6.6. Générateur:

17.6.6.1. CONSLIUCEUL: .....eeiiiiniiiiieiiieniieeieeeete ettt
17.6.6.2. LYPE: eeeeeeiieeeiee ettt ettt ettt et
17.6.6.3. ZENTE: ..oouviiiiiiiiiie ettt ettt

17.6.6.4 puissance NOMINALE: .........cccceeeriiiieriiieeniieeiee et kVA
17.6.6.5. tension NOMINAle: .......ccceevviiiiiniiieiieniieeeneeeeeeeeeen \"

17.6.6.6. Révolutions NOMINAlES: ........cccouveeriuieeniiieeniieeniieeniee e rpm
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17.6.6.7. Révolutions maximales: ..........ccecveerieeenieeenieenieeniieeeienn rpm
17.6.6.8. puissance maximale: ........c...ccoceeeueenee kVA disponible dans le temps spécifié

par le fabricant

17.6.6.9. méthode de contrdle de tenSioN: .........cccceevvveerieeiieeneeniieenieenieene

17.6.6.10. plage de controle de tension de SOTti€: ........cccoveerruveeruveennnnen. \"

17.6.6.11. résistance d’isolation de I’enroulement du corps du générateur: ............ kV
(50 Hz, 60 s)

17.6.6.12. méthode de refroidiSSement: ..........coceeveeriieenieniieenienieeeeee e

17.6.7. niveau sonore A a [Darrét lorsque le groupe électrogene est
allumé: ................. dB

17.7. Fusibles des circuits de conduite autonome, le cas échéant:

17.7.1. £abIICANE: ..eoeiiiiiiiieeiee et

L7772 BYPC: ettt ettt et et st

I7.7.3. ZOMIE: .eevieiiieeiiee ettt ettt et e e e s

17.7.4 tension nOMINAlE: .......ccceeviiriiiiniiiiiienieeeenieceese e \"

17.7.5. courant nOMINAL: .......coceeriiiiiiiiiiniiecieeeeeeee e A

17.8. Disjoncteur(s) du systeme de conduite autonome, le cas échéant:

17.8.1. fabIiCANT: ..cooveiiiiiiiieiieiiceeecee e

17,82, LYPC: ettt ettt ettt ettt et

17.8.3. EMIE: ..ottt ettt et et

17.8.4. lieu d’installation du ou des diSjoncteurs: ...........cceeveereuveennnee.

17.8.5. fonction: déconnexion du systeme autonome/déconnexion et protection

redondante du circuit autonome"

17.8.6 tension NOMINALE: .......cccueeviiriiieniiiiienieeeenieeeeee e \"

17.8.7. courant nOminal: .........c.coeiiriiiiiiniiiiniiieeeeeee e A

17.8.8 capacité nominale de rupture de court-circuit, le cas échéant: ..................... A
17.8.9 tension de comMmANde: .........coocuerieerieniieniienieeieeie et \"

17.8.10. type de coOntrole: ........coevueieeiiieiiiieiiieeeieeeee e

17.8.11. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et le systeme de
COMMANAE: ....eevvvrieiieieeeeeiiirrieeeeeeeeeerrree e e e eeeeeanns kV (50 Hz, 60 s)
17.8.12. résistance d’isolation entre le circuit de courant du disjoncteur et la base ou la

CAITOSSEIIE: .oeeeeeeeieiurrreeeeeeeeeeiitrrereeeeeeeeeesarreeeeeeeens kV (50 Hz, 60 s)
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17.9. Parametres de traction:

17.9.1. Vitesse maximale du trolleybus vide: .................. km/h

17.9.2. Accélération moyenne du trolleybus vide a 30 km/h: .........cocceeviienneen. m/s2

17.9.3. Décélération moyenne déclarée du trolleybus vide a une vitesse de
30 km/h: ................ m/s2 (lorsque le trolleybus en conduite autonome n’atteint pas une vitesse
maximale de 30 km/h, la mesure de 1’accélération et de la décélération du freinage
électrodynamique doit étre effectuée en fonction de la vitesse obtenue et a une vitesse
atteignable proche de la vitesse maximale).

17.9.4. Fourchette indicative du trafic

UIDAIN: ceeeiiiiieeee et ettt e e e eeereeaaans km

1)  Biffer les mentions inutiles.

2)  Toutes les dimensions se référent a la surface de la chaussée.
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Annexe 8

CHAMP D’APPLICATION ET METHODE DE CONTROLE DE LA CONFORMITE
DE LA PRODUCTION DANS LE CADRE DE LA PROCEDURE NATIONALE
D’HOMOLOGATION PAR TYPE POUR LES TRAMWAYS OU TROLLEYBUS

1.Le contrdle de la conformité de la production visé a I’article 52 de la loi du

14 avril 2023 (Journal officiel, texte 919), ci-aprées dénommé «controle», conduit par le

directeur de la supervision technique des transports, ci-apres dénommé «directeur du TDT»,

se compose de deux étapes:

1) I’évaluation préliminaire;

2) la vérification des projets et méthodes garantissant la conformité de la production du
tramway ou du trolleybus, des équipements ou des pieces, ci-apres dénommés
«produits», au type couvert par le certificat d’agrément.

2. Dans le cadre de I’évaluation préliminaire, le directeur de TDT vérifie 1’existence
d’un systeme de gestion de la qualité chez le fabricant.

2.1. Lorsqu’il détermine la portée de 1’évaluation préliminaire, le directeur du TDT tient
compte de:

1) la documentation du fabricant confirmant la conformité a la norme harmonisée ISO 9001
ou a une norme harmonisée équivalente qui satisfait aux exigences générales de
I’évaluation préliminaire;

2) la documentation de 1’évaluation par le constructeur du véhicule du systeme de gestion
de la qualité du fabricant des produits conformément a une ou plusieurs spécifications
industrielles répondant aux exigences de la norme visée au paragraphe 1.

2.2. Lorsque le directeur du TDT tient compte, aux fins de 1’évaluation préliminaire, de

la documentation soumise par le fabricant conformément a la norme visée au paragraphe 2.1,

point 1) lors du contrdle, le directeur de TDT détermine avec le fabricant comment

communiquer toute modification de la portée et de la validité de cette documentation.

2.3. L’évaluation préliminaire effectuée avant la délivrance d’un certificat d’agrément
pour un tramway ou un trolleybus n’exige pas une réévaluation effectuée aux fins de la
délivrance d’une fiche d’homologation par type pour un équipement ou une piece monté sur

ce type. Dans ce cas, le champ d’application de 1’évaluation préliminaire devrait couvrir les
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installations de fabrication du constructeur du véhicule et les activités liées a I’assemblage du

tramway ou du trolleybus qui n’étaient pas couvertes par les évaluations préliminaires

effectuées avant la délivrance du certificat d’homologation par type pour 1’équipement ou la

partie de ce tramway ou de ce trolleybus.

3. Dans le cadre de la vérification des projets et méthodes mis en place par le fabricant

pour s’assurer de la conformité de la production des produits avec le type couvert par le

certificat d’homologation, le directeur du TDT:

1) vérifie aupres du fabricant:

a) le mode de fonctionnement du processus de production des produits:

la planification de la production;
la tenue et le stockage des registres de production;
la supervision des différentes étapes du processus de production;

le stockage et transport des produits finis,

b) le mode de fonctionnement du systeme de livraison du produit:

I’existence d’un systeme d’évaluation des fournisseurs;

I’entreposage et le controle des livraisons;

I’utilisation de marquages de produits pour une livraison efficace et en temps
utile;

les procédures relatives aux plaintes concernant les produits.

c) Dlexistence d’un systtme d’essais et de contrdles internes des produits

manufacturés, garantissant:

la vérification de la conformité de 1’achevement du véhicule aux données
contenues dans le certificat d’homologation de type par tramway ou du
trolleybus;

I’acces aux équipements de R&D et de contrdle, y compris la méthode
d’identification et de vérification de ces équipements;

la documentation et la mise a disposition des résultats des essais et des
controles internes des produits, notamment au moyen de plans de contrdle;
I’analyse des résultats des essais et contrdles internes en vue de vérifier et de
s’assurer que le fabricant maintient le méme niveau de production de produits,
tout en tenant compte des progres technologiques et de la production

industrielle;
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— VTefficacité du processus d’élimination des non-conformités identifiées a la suite
de tests et de contrdles internes;
— T’efficacité du processus d’élimination et de retrait des dispositifs défectueux de
la production, y compris 1’utilisation des marquages de ces dispositifs.
2) détermine avec le fabricant la période de stockage des résultats des essais et des
controles internes sur les dispositifs effectués par ce fabricant.
4. Le directeur du TDT convient de la date du contrdle avec I’entité contrdlée, ci-apres
dénommée «I’entité controlée».
5. Le directeur du TDT notifie a I’entité contr6lée, au plus tard 14 jours avant la date de
début des activités de contrdle:
1) le champ d’application du contrdle;
2) la durée estimée du contrdle.
6. Les controles doivent étre effectués en présence d’un représentant de I’entité
controlée.
7. Apres avoir effectué 1’inspection, le directeur du TDT établit un proces-verbal qui
comprend:
1) le nom et le siege social de I’entité contrdlée;
2) ladate du controle;
3) une liste des représentants de I’entité contrdolée contenant leurs données a caractere
personnel: le prénom, le nom et le poste occupé;
4) les données a caractere personnel des personnes chargées du contrdle: le prénom, le nom
et le poste occupé;
5) une liste des documents, procédures, processus de production, installations, locaux ou
équipements contrdlés;
6) une description des observations;
7)  les non-conformités constatées;
8) les commentaires sur le controle soumis par 1’entité contrdlée et les mesures préventives
ou correctives proposées par 1’entité controlée;
9) le délai de mise en ceuvre et de vérification des mesures préventives ou correctives;
10) des annexes indiquant le nom de chacun d’entre eux, y compris les déclarations écrites,

explications, calculs et autres documents fournis par 1’entité controlée;
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1)
2)
3)
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la date et le lieu d’établissement du proces-verbal, les signatures des personnes chargées
du contrdle et de I’entité controlée.

8. Le proces-verbal est établi en trois exemplaires, dont:

une copie est destinée a 1’entité contrdlée;

une copie est destinée au directeur du TDT;

une copie est destinée au service technique dans le cadre de sa documentation

d’homologation par type.
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MODELE

Annexe 9

CERTIFICAT DE CONFORMITE UTILISE DANS LA PROCEDURE NATIONALE

DE RECEPTION PAR TYPE POUR LES TRAMWAYS

format maximum: A4 (210 x 297 mm) ou plié a ce format

(cachet d’entreprise ou en-téte)

Je soussigné,

(nom et prénom)
certifie que le tramway:
0.1. Marque: .......coeeeveeeeieiieeenieeteeeesieeeeeeeereee s
0.2. Type:
Variante: ........ccocoeveeieeieeeeeeeee e

VTSIONZ: et e e ee e e e e

0.3. Dénominations commerciales ...........ceeeveeueeeeeeeeeeveennn.

0.4. Nom et adresse du fabricant: ..........ccccceceevennennee.
0.5. Type de tramway: .......cceceeeveerversreenieeesneennennns
0.6. Type de CaITOSSerie: ........ccocueevveerueerseernieenieenieennes
0.7. Lieux de montage des plaques statutaires:

O T 1y 4 0 1<) o N

Numéro d’identification du tramway: .........cccceeveeervieinienieeniienieeneene,

0.8. Emplacement du numéro d’identification du tramway: ..........cceceevrvervveenneenne
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0.9. ReStHCONSD: woveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeereseneens

1.12. Masse a vide du tramway: .......c.ccceeecveeerueeennnnn. kg

1.13. Masse maximale en charge techniquement admissible du tramway pour le nombre
admissible de places ou la capacité de charge: ...........cccceeuvennnee. kg

1.14. Charge maximale par essieu sur la voie pour le nombre admissible de places ou la
capacité de charge: .........cccoceeeveneenns kN

2.6. Type d’entralnement: alimenté par ligne aérienne de contact/alimenté par ligne
aérienne de contact avec systeme de conduite autonome/alimenté par ligne de contact

aérienne avec systéme de conduite 2 manceuvre autonome/autonome?

8.12. Nombre total de places autorisé ou capacité de charge: ..........ccoeceeevuveennnenn.
8.13.2. Nombre de si€ges pour passagers™: ........cccveevveeerervereereennes
12.1. Tension d’alimentation NOMINAIE: .........coocuveiriiiiniiiiiniieiiee e, \Y
correspond au type décrit dans le certificat d’homologation par type n° ...............
AU e
(lieu) (date)
(signature du mandataire du fabricant) (poste)

1)  Les certificats de conformité sont délivrés sur papier avec sécurité sous la forme d’au moins une graphie colorée ou d’un filigrane correspondant a la marque d’identification du fabricant.
2)  Sur la premiére page du duplicata du certificat de conformité, le mot «duplicata» est ajouté.

3)  Compléter le cas échéant.

4)  Remplir s’il existe des restrictions sur |’utilisation du tramway ou lorsque 1I’équipement ou la partie du tramway n’exerce sa fonction que conjointement avec d’autres parties du tramway.

5)  Biffer les mentions inutiles.
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Annexe 10
MODELE

CERTIFICAT DE CONFORMITE UTILISE DANS LA PROCEDURE NATIONALE
DE RECEPTION PAR TYPE POUR LES TROLLEYBUS

format maximum: A4 (210 x 297 mm) ou plié a ce format

(cachet d’entreprise ou en-téte)
Je soussigné,
(nom et prénom)
certifie que le trolleybus:
0.1. Marque: .......cooeeeeeeereriieeereereeeeesineeeeeeeeeeesenne
0.2. Type:
Variante: ......c.coovveveeereeeeeeeeeeeee e,
VEISION?: ...evvivereveiereeereee e
0.3. Dénominations commerciales ..........cccccoeevervueerieenuennnes
0.4. Nom et adresse du fabricant: ........cc.ccceeevvveeeneennes
0.5. Type de CaITOSSEIie: ......ccceevervveerererrerrrreneeenaeenns
0.6. Emplacements de fixation des plaques et marquages relatifs au matériel électrique:
0.6.1. CAITOSSETIE: ....eeieerurreeeiriireeeerireeeeesireeeeesiereeeenans
Numéro d’identification du véhicule: ........................
0.7. Emplacement du numéro d’identification: ...........cccccevuennene
0.8. ReStrictions”: ........cceveveveveererierereeesierereeennnes

1.1. Masse & VIde: ....ccoccveeviieiniieiniieeniie e, kg
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1.2. Masse en charge admissible: ............ccoceeenneen. kg

1.4. Nombre de sieges pour les passagers: .......ccceeveeerruveennnnen.

1.5. Nombre nominal de places: ........ccccueeeviiieriiieniieeniieeniee e

1.6. Charges individuelles par essieu ayant une capacit¢ de charge
admissible: .........coceivienienn. kN

2.6. Tension nominale d’alimentation principale: ..........ccccceeviieeniiennneennnee. \"

2.10. Systéme de conduite autonome: oui/non®

17.1. Source d’alimentation pour la conduite autonome (le cas échéant):
batteries/condensateurs/batteries et condensateurs/générateurs entrainés par un moteur a

combustion®

(signature du mandataire du fabricant) (poste)

Y Les certificats de conformité sont délivrés sur papier avec sécurité sous la forme d’au moins une graphie

colorée ou d’un filigrane correspondant a la marque d’identification du fabricant.

Sur la premiére page du duplicata du certificat de conformité, le mot «duplicata» est ajouté.

Compléter le cas échéant.

Remplir s’il y a des restrictions a 1’utilisation du trolleybus ou lorsque 1’équipement ou une partie du
trolleybus n’exerce sa fonction que conjointement avec d’autres parties du trolleybus.

Biffer les mentions inutiles.

2)
3
4

5)
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Annexe 11

MODELE

DEMANDE DE CERTIFICAT NATIONAL D’HOMOLOGATION PAR TYPE
POUR UN TRAMWAY OU UN TROLLEYBUS

fabricant)

(autorité compétente pour délivrer le certificat d’homologation de type)

Je demande la délivrance/modification® d’un certificat national d’homologation par type:
— pour un tramway"

— pour un trolleybus”

1. Numéro du rapport d’essai d’homologation par

2. Type de

3. Nom et adresse du
FADTICANIE ..eeeeteeeeee et e ettt e e e e e ettt eeeeeeeee et euan e aeaeseeesenesannneasseeeennnnnnnnesseeesanennnnneseseesnenannnnnns

(signature lisible du fabricant)

1) Biffer les mentions inutiles.
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Annexe 12



— 80—

MODELE

LISTE DES PERSONNES AUTORISEES A SIGNER DES CERTIFICATS DE
CONFORMITE POUR UN TRAMWAY OU UN TROLLEYBUS

prénom et nom de famille

fonction

modele de signature

(signature lisible du fabricant)
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Annexe 13

MODELE

DECLARATION CONTENANT LES DONNEES DU TROLLEYBUS ET LES
INFORMATIONS NECESSAIRES A LIMMATRICULATION ET A
L’ENREGISTREMENT D’UN TROLLEYBUS

Déclaration contenant les données du trolleybus et les informations nécessaires a
I’immatriculation

et a I’enregistrement d’un trolleybus”

Je déclare les données et informations supplémentaires sur le véhicule nécessaires a
I’immatriculation et aux enregistrements en vertu de la réglementation en vigueur en
République de Pologne, qui correspond a tous égards au type décrit dans le certificat de

réception CE par type du véhicule/certificat de réception UE par type de véhicule/certificat

national d’homologation par type de véhicule? |\ S
AU e , qui a été reconnue par 1’autorité compétente pour
reconnaitre le présent certificat par la décision N e
U e

N° |Données et informations sur le véhicule Spécifications

Numéro VIN ou de la carrosserie, du chassis ou

du cadre
2 Type
3 Sous-type

) Ne s’applique pas a un véhicule incomplet.

2 ) Biffer les mentions inutiles.
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4 Destination®

5 Année de fabrication

6 Masse a vide [kg]

7 Capacité de charge admissible [kg]

8 Charge maximale admissible a I’essieu [kN]

9 Masse en charge admissible du véhicule [kg]

Masse en charge admissible de I’unité de

10 véhicules [kg]

Masse en charge maximale techniquement

11
admissible de la remorque avec frein [kg]¥

12 |Autre®

(signature lisible du fabricant) (fonction)

3 ) Le cas échéant.

) Ne s’applique pas au tracteur routier.
) Désigne d’autres données et informations jugées pertinentes par le constructeur du véhicule.

4
5
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MODELE

Annexe 14

LISTE DES PERSONNES AUTORISEES A SIGNER LA DECLARATION
CONTENANT LES DONNEES DU VEHICULE ET LES INFORMATIONS
NECESSAIRES A LIMMATRICULATION ET AUX ENREGISTREMENTS D’UN

TROLLEYBUS

prénom et nom de famille

fonction

modele de signature

(signature lisible du fabricant)



