De conformidad con el articulo 9, apartados 1 y 5, el articulo 11, apartado 5, y para la
aplicacion del articulo 12 de la Ley de metrologia (Boletin Oficial de la Republica de Eslovenia
n.° 26/05 — texto oficial consolidado) el Ministro de Economia, Turismo y Deporte publica lo
siguiente:

NORMAS

POR LAS QUE SE MODIFICAN LAS NORMAS RELATIVAS A LOS REQUISITOS
METROLOGICOS APLICABLES A LOS DISPOSITIVOS DE MEDICION DE LA VELOCIDAD EN
EL TRAFICO POR CARRETERA

Articulo 1

En las Normas relativas a los requisitos metrologicos aplicables a los dispositivos de
medicion de la velocidad en el trafico por carretera (Boletin Oficial de la Republica de Eslovenia
n.° 91/15) se suprime el articulo 1, apartado 2 y el actual apartado 1 pasa a ser el texto del articulo.

Articulo 2
Después del articulo 1, se inserta un nuevo articulo 1 bis, con la siguiente redaccion:
«Articulo 1 bis
(Clausula y procedimiento de informacion)

1. Las presentes Normas se establecen en virtud del procedimiento de informacion de
conformidad con la Directiva (UE) 2015/1535 del Parlamento Europeo y del Consejo, de 9 de
septiembre de 2015, por la que se establece un procedimiento de informacién en materia de
reglamentaciones técnicas y de reglas relativas a los servicios de la sociedad de la informacion (DO
L 241 de 17. 9. 2015, p. 1).

2. Las presentes Normas no se aplicaran a los productos legalmente producidos o
comercializados en otros Estados miembros de la Unién Europea y Turquia o producidos en los
paises de la Asociacion Europea de Libre Comercio (AELC), que también sean signatarios del
Acuerdo sobre el Espacio Econdémico Europeo, de conformidad con la legislacion nacional que
garantice un nivel equivalente de proteccion del interés publico determinado por la legislacion de la
Republica de Eslovenia.

3. Estas Normas se aplicaran de conformidad con el Reglamento (UE) 2019/515 del

Parlamento Europeo y del Consejo, de 19 de marzo de 2019, relativo al reconocimiento mutuo de
mercancias comercializadas legalmente en otro Estado miembro y por el que se deroga el

Reglamento (CE) n.° 764/2008 (DO L 91 de 29. 3. 2019, p. 1).
Articulo 3
El articulo 2 se modifica como sigue:
«Articulo 2
A efectos de las presentes Normas, se aplicaran las siguientes definiciones:

1) “dispositivo de medicion de la velocidad”: medicién destinada a medir la velocidad de los
vehiculos en el trafico por carretera;



2) “dispositivos de medicion de velocidad por radar”: los dispositivos de medicion de velocidad que
utilizan el principio RADAR y el efecto Doppler para su funcionamiento;

3) “RADAR”: deteccion y medicion de la distancia o de la posicion mediante sefiales de radio;

4) “efecto Doppler”: es un fenémeno fisico segun el cual se observa un cambio de frecuencia de una
onda por el movimiento relativo de la fuente respecto al observador;

5) “dispositivos de medicion de velocidad laser”: dispositivos de medicion de velocidad que utilizan
la transmision y recepcién de sefiales laser de acuerdo con el principio LIDAR para su
funcionamiento;

6) “LIDAR”: medicion de la distancia mediante un haz luminoso;

7) “dispositivos de medicién de la distancia/el tiempo de velocidad”: dispositivos de medicion de la
velocidad para medir la velocidad de un vehiculo sobre la base del tiempo de desplazamiento
medido del vehiculo a lo largo de una ruta con una longitud medida;

8) “dispositivos de medicidn de la velocidad de deteccion”: subtipo de dispositivos de medicién de la
distancia/el tiempo de velocidad que miden la velocidad de un vehiculo en una distancia corta
midiendo el tiempo de desplazamiento entre al menos tres posiciones consecutivas del
vehiculo, en las que los detectores de posicion del vehiculo estan vinculados a la misma fuente
de tiempo, con distancias conocidas entre detectores;

9) “dispositivos de medicidn de la velocidad de seccidn”: subtipo de dispositivos de medicién de la
distancia/el tiempo de velocidad que miden la velocidad media en una distancia mas larga
midiendo el tiempo de desplazamiento e identificando el vehiculo en los puntos de arranque y
final de una seccion de medicion de una longitud conocida;

10) “dispositivos de medicion de la velocidad basados en el seguimiento”: subtipo de dispositivos de
medicion de la distancia/el tiempo de velocidad, instalados en un vehiculo de mediciéon que
sigue al vehiculo medido, y que, sobre la base de la distancia medida de la seccién o ruta
recorrida y del tiempo de desplazamiento del vehiculo de medicién, mide la velocidad media del
vehiculo medido;

11) “vehiculo de medicion”: vehiculo en el que esta instalado un dispositivo de medicién de la
velocidad que permite medir su propia velocidad y la velocidad del vehiculo medido sobre la
base de la medicién desde un punto de movimiento;

12) “vehiculo medido”: vehiculo cuya velocidad se mide con un dispositivo de medicion de la
velocidad;

13) “operador”: la persona que manipula el dispositivo de mediciéon de la velocidad y realiza
mediciones de la velocidad;

14) “dispositivos automaticos de medicidon de la velocidad”: los dispositivos de medicion de la
velocidad que realizan la medicion autométicamente sin la intervencion del operador;

15) “dispositivo no automatico de medicion de velocidad”: los dispositivos de mediciéon de la
velocidad que realizan una medicién a peticién de un operador;

16) “medicion desde un punto parado”: el dispositivo de medicion de la velocidad que mide la
velocidad del vehiculo medido desde un punto que no se mueve;



17) “medicion desde un punto de movimiento”: el dispositivo de medicion de la velocidad que mide
la velocidad del vehiculo medido desde un punto de movimiento;

18) “error maximo admisible” (en lo sucesivo, EMA): el valor extremo del error de medicidén permitido
por las especificaciones o los reglamentos de acuerdo con un valor de referencia conocido para
una medicién, medida o sistema de medicién determinados;

19) “cantidad influyente”: una cantidad que no es una cantidad medida, pero que afecta al resultado
de la medicion;

20) “condiciones nominales de funcionamiento”: las condiciones de funcionamiento que deben
cumplirse durante la medicion para que el dispositivo de medicion de la velocidad funcione
como est4 disefiado;

21) “perturbacion”: cantidad influyente con un valor dentro de los limites especificados en el
requisito pertinente, pero fuera de las condiciones nominales de funcionamiento especificadas
de la medida; una cantidad influyente es una perturbacién si no se determinan las condiciones
nominales de funcionamiento para esa cantidad influyente;

22) “ensayo de campo”: procedimiento mediante el cual el dispositivo de medicién de la velocidad
se somete a ensayo sobre la base de la medicién de la velocidad de los vehiculos con una
velocidad conocida en condiciones de uso realistas;

23) “simulacion”: proceso en el que la conduccidén del vehiculo medido se sustituye por otro
fendbmeno fisico, que puede representar la velocidad de conduccién del vehiculo, la direccién
de conduccién del vehiculo, la distancia recorrida por el vehiculo o el tiempo de conduccion del
vehiculo;

24) “ensayo de laboratorio”: procedimiento mediante el cual un dispositivo de medicién de la
velocidad se somete a ensayo sobre la base de una simulacion;

25) “velocidad propia”: la velocidad del vehiculo de medicién al medir la velocidad desde un punto
de movimiento;

26) “eje de medicién”: la linea aparente en la direccién en la que el dispositivo de medicién de la
velocidad mide la velocidad del vehiculo medido;

27) “direccion de conduccion del vehiculo”: la linea recta aparente por la que se conduce el vehiculo
medido;

28) “fendmeno del coseno”: fendmeno fisico que se produce cuando el eje de medicion del
dispositivo de medicion de la velocidad se desplaza del sentido de la marcha del vehiculo
medido en un determinado &angulo en un plano o espacio;

29) “frecuencia portadora”: una o varias frecuencias a las que transmite el medidor de velocidad del
radar;

30) “detector de posicion”: sensor o dispositivo que determina cuando el vehiculo medido ha
superado un punto seleccionado;

31) “punto de entrada”: la zona en la que un vehiculo medido entra en una seccion de medicion;

32) “punto de salida”: la zona en la que un vehiculo medido sale de una seccién de medicion;



33) “longitud medida de la seccién”: longitud que representa la curva aparente mas corta entre los
puntos de entrada y salida y recorridos a lo largo del tramo de carretera limitado a ambos lados
por marcas viales o por el borde de la calzada;

34) “sensor de movimiento”: componente del vehiculo que permite medir su propia velocidad;

35) “diferencia de tiempo entre los dos vehiculos medidos en circulacion”: el tiempo, a la velocidad
medida, necesario para que el segundo vehiculo medido conduzca detras del primer vehiculo
medido para alcanzar el punto en el que se mide la velocidad del primer vehiculo medido;

36) “diferencia de seguridad™: el valor numérico de la velocidad que se tiene en cuenta en favor del
vehiculo medido en cada medicion;

37) “incertidumbre expandida de medida”: el producto de la incertidumbre estandar combinada de
medida por un factor superior a 1;

38) “galibo”; la parte del dispositivo de medicion de la velocidad que permite que el eje de medicién
del dispositivo de mediciéon de la velocidad se alinee con el vehiculo medido y que refleje la
posicién y la expansién admisibles del haz de medicion;

39) “dispositivo individual de medicién de la velocidad del vehiculo”; un dispositivo de medicion de la
velocidad que, sobre la base de su modo de funcionamiento, puede medir y documentar
simultaneamente la velocidad de un solo vehiculo;

40) “dispositivo de medicion de la velocidad multivehiculo”: un dispositivo de medicién de velocidad
gue, sobre la base de su modo de funcionamiento, es capaz de supervisar, medir y documentar
simultaneamente la velocidad de varios vehiculos.».

Articulo 4

En el articulo 18, en el apartado 3, después de la palabra «velocidad» se insertan las
palabras «o tras el desplazamiento del vehiculo por un minimo de 10 metros.».

Articulo 5
El articulo 19 se modifica como sigue:
«Articulo 19

(requisitos adicionales para documentar mediciones desde un punto en movimiento, excepto
los dispositivos de medicion de la velocidad basados en el seguimiento)

La medicion documentada de la velocidad cuando se mida desde un punto de
movimiento con dispositivos de medicién de velocidad, excepto en el caso de los dispositivos de
medicion de velocidad con arreglo al principio de seguimiento, incluird, ademas de los requisitos del
articulo 17 de las presentes Normas, la velocidad del vehiculo de medicién en el momento de la
medicion.».

Articulo 6
El articulo 26 se modifica como sigue:
«Articulo 26

(requisitos para la interfaz de ensayo)



1. Los dispositivos de medicion de velocidad estaran equipados con una interfaz de
ensayo que permita operar el dispositivo de medicién de la velocidad y obtener los datos o sefiales
necesarios para llevar a cabo la evaluaciébn de la conformidad, la verificacién y el control
metrologico.

2. La interfaz de ensayo proporcionara acceso a, como minimo, los siguientes datos:
velocidad medida,

distancia o posicion medidas del vehiculo medido (para los dispositivos de medicién de velocidad
cuando el principio de medicidn lo permita),

velocidades propias del vehiculo medido (para los dispositivos de medicién de velocidad que miden
desde un punto en movimiento),

identificacion Unica del dispositivo de medicién de velocidad y sus componentes,
la identificacion del software del dispositivo de medicién de velocidad y su suma de control, y
el resultado del autocontrol.
3. La interfaz de ensayo estara protegida contra interferencias no autorizadas.».
Articulo 7
El articulo 29 se modifica como sigue:
«Articulo 29

(requisitos adicionales para los dispositivos de mediciéon de velocidad por radar que miden
un vehiculo individual)

1. La frecuencia de transmision individual del dispositivo de medicion de la velocidad del
radar que mida un vehiculo concreto no debera desviarse mas de + 0,15 % del valor nominal
especificado por el fabricante.

2. La anchura del haz de medicion del dispositivo de medicion de la velocidad del radar
gue mida un vehiculo concreto no deberd exceder de la anchura del haz especificada por el
fabricante.

3. La linea central del haz de medicién de la velocidad del radar no debera desviarse
mas de + 1.° de la linea central de la antena.».

Articulo 8
Después del articulo 29, se inserta un nuevo articulo 29 bis como sigue:
«Articulo 29 bis

(requisitos adicionales para los dispositivos de mediciéon de velocidad por radar
multivehiculo)

Los dispositivos de medicion de velocidad por radar multivehiculo demostraran, a efectos
de los ensayos de laboratorio y de campo, la posicién y la distancia del vehiculo medido desde el
dispositivo de medicion de velocidad.».



Articulo 9
El articulo 30 se modifica como sigue:
«Articulo 30

(requisitos adicionales para los dispositivos de mediciéon de velocidad laser que miden un
vehiculo individual)

1. La frecuencia de los pulsos de los dispositivos de medicion de velocidad laser
transmitidos que miden un vehiculo individual no se desviara mas de + 1 % del valor nominal
especificado por el fabricante.

2. Un dispositivo de medicién de la velocidad laser que mida un vehiculo individual
indicara la distancia del vehiculo medido con una divisiéon no superior a 0,1 m. La distancia medida
del vehiculo medido no debera desviarse méas de + 0,2 m del valor real a una distancia de hasta 50
metros o 0,4 % para distancias superiores a 50 m.

3. La distancia maxima admisible del vehiculo medido cuando se mida con un dispositivo
de medicion de la velocidad laser que mida un vehiculo individual sera de 1 000 m.

4. El angulo espacial maximo admisible del haz de medicion del dispositivo de medicién
de la velocidad laser que mide un vehiculo individual en direccién horizontal y vertical sera de
3 mrad.

5. La forma del dispositivo de medicion de la velocidad laser que mide un vehiculo
individual mostrara claramente el limite de 3 mrad.

6. El galibo del dispositivo de medicion de la velocidad laser que mida un vehiculo
individual debera ser claramente visible a simple vista y con un equipo de medicién para comprobar
la alineacién del galibo y el haz de medicion.

7. El haz de medicion del dispositivo de medicién de la velocidad laser que mida un
vehiculo individual estara completamente situado dentro de los limites del galibo.

8. Los dispositivos de medicion de velocidad laser que miden un vehiculo individual
estaran equipados con al menos dos aumentos del campo de vision del gélibo para medir la
velocidad del vehiculo medido a una distancia de 300 m a 600 m y para mediciones a una distancia
superior a 600 m al menos tres veces el campo de vision del galibo. El aumento se puede integrar
en el dispositivo de medicién de velocidad o se puede implementar como un accesorio separado,
gue se puede colocar o quitar del dispositivo de medicién de velocidad. En el caso de un accesorio
separado, este debera llevar el mismo numero de serie que el dispositivo de medicion de la
velocidad.

9. Un dispositivo de mediciéon de velocidad laser que mida un vehiculo individual
permitird un ensayo de medicién de velocidad de 0 km/h en un objetivo fijo.».

Articulo 10
Después del articulo 30, se inserta un nuevo articulo 30 bis como sigue:

«Articulo 30 bis



(requisitos adicionales aplicables a los dispositivos de medicién de la velocidad por laser
multivehiculo)

Los dispositivos de medicion de la velocidad por laser multivehiculo indicaran, a efectos
de ensayo de laboratorio y de campo, la posicion y la distancia del vehiculo medido desde el
dispositivo de medicion de velocidad.».

Articulo 11

En el articulo 32, en el apartado 3, se suprimen las palabras «y debera ser al menos 200
veces mayor que la longitud de la zona de identificacions.

El apartado 5 se modifica como sigue:

«5. El comienzo y el final de la seccién de medicion se marcaran mediante una banda
retrorreflectante a lo largo de toda la carretera y mediante cufias de mediciéon a lo largo de la
superficie de la carretera. La banda retrorreflectante debera ser visible en una medicién
documentada junto con el vehiculo medido.».

Articulo 12
Después del articulo 37, se inserta un nuevo articulo 37 bis como sigue:
«Articulo 37 bis
(cédigos adicionales)
1. El Instituto de Metrologia de la Republica de Eslovenia podra colocar marcas de
identificacion adicionales en los dispositivos de medicidn de velocidad para su identificacion en los

procedimientos de verificacién.

2. Los titulares de los dispositivos de medicion de velocidad no retiraran las marcas
mencionadas en el apartado anterior.».

Articulo 13
Después del articulo 39, se inserta un nuevo articulo 39 bis como sigue:
«Articulo 39 bis
(equipo de medicidn especifico y acceso al criterio)

1. Si es necesario utilizar hardware, software, cables de conexién o interfaces
especificos que no estén disponibles libremente en el mercado o que estén protegidos por derechos
de propiedad intelectual, el fabricante debera proporcionar este equipo y dejarlo para uso gratuito al
Instituto de Metrologia de la Republica de Eslovenia.

2. En los procedimientos a que se refiere el parrafo anterior, el fabricante debera
proporcionar al Instituto de Metrologia de la Republica de Eslovenia el maximo nivel de acceso de
los usuarios al software de que disponga el fabricante, asi como el libre acceso al hardware del
dispositivo de medicion de la velocidad.».

Articulo 14



En el articulo 42, después de las palabras del articulo, que se designa como apartado 1,
se inserta un nuevo apartado 2, con la siguiente redaccion:

«2. En caso de duda sobre la conformidad del dispositivo de medicion de velocidad con
los requisitos de las presentes Normas, podran realizarse otros exadmenes y ensayos para confirmar
el cumplimiento de los requisitos establecidos en el apartado anterior.».

Articulo 15
El articulo 44 se modifica como sigue:
«Articulo 44
(ensayos especiales para los dispositivos de medicion de velocidad por radar)

1. Para los dispositivos de medicién de velocidad por radar se realizar4 un ensayo de
precision de medicion de acuerdo con los requisitos a que se refiere el articulo 5 de estas Normas
con ensayos de campo en al menos tres puntos de medicién o de acuerdo con los requisitos a que
se refiere el articulo 6 de estas Normas con ensayos de laboratorio en al menos diez puntos de
medicion.

2. Al comprobar la exactitud del dispositivo de medicion de la velocidad del radar, se
comprobara simultdneamente el rendimiento de las antenas transmisoras y receptoras.

3. En el caso de los dispositivos de medicion de velocidad por radar que miden la
velocidad de un vehiculo individual, se debera verificar el cumplimiento de los requisitos a que se
refiere el articulo 7 de estas Normas.

4. La anchura del haz de medicion se comprobara en el caso de los dispositivos de
medicion de velocidad por radar que miden un vehiculo individual en las siguientes condiciones:

a la atenuacién de —3 dB en relacion con el valor de potencia maxima de la sefal transmitida; y

sobre la base de una vision general del diagrama general del haz de antena dibujado en relacion de
—-45.°a + 45.°, donde los picos restantes del haz de medicién se atenuaran al menos —15 dB en
relacion con la sefial basica.

5. En el caso de los dispositivos de medicion de velocidad por radar multivehiculo al
mismo tiempo, se comprobard la exactitud de la posicion del vehiculo a que se refiere el
articulo 29 bis de las presentes Normas.».

Articulo 16
El articulo 45 se modifica como sigue:
«Articulo 45
(ensayos especiales para dispositivos de medicidn de la velocidad laser)

1. En el caso de los dispositivos de medicién de la velocidad laser, se realizard un
ensayo de precision de medicidn con arreglo a los requisitos contemplados en el articulo 5 de estas
Normas, con ensayos de campo en al menos tres puntos de medicién o con arreglo a los requisitos
contemplados en el articulo 6 de estas Normas, con ensayos de laboratorio en al menos diez
puntos de medicion.



2. En el caso de los dispositivos de medicion de la velocidad laser que miden un vehiculo
individual, se verificara el cumplimiento de los requisitos del articulo 30, apartados 1, 2, 4y 7, de las
presentes Normas.

3. En el caso de los dispositivos de medicién de velocidad laser multivehiculo al mismo
tiempo, se comprobara la exactitud de la posicién del vehiculo a que se refiere el articulo 30 bis de
las presentes Normas.».

Articulo 17
En el articulo 46, el apartado 1 se modifica como sigue:

«1. Para los dispositivos de medicién de la velocidad de deteccion, el ensayo de
precision de medicidn se realiza de acuerdo con los requisitos a que se refiere el articulo 6 de las
presentes Normas mediante ensayos de laboratorio en al menos diez puntos de medicién o, de
conformidad con los requisitos del articulo 5 de las presentes Normas, mediante ensayos de campo
en tres puntos de medicion con un dispositivo de medicién de velocidad de deteccién totalmente
integrado con la conduccion del vehiculo. Los ensayos de campo deberan realizarse con éxito en
tres puntos de medicién y pueden realizarse con un méaximo de cinco recorridos, de los cuales tres
mediciones deben llevarse a cabo con éxito.». Si el ensayo no es satisfactorio después de cinco
recorridos, el ensayo finalizara debido a la inadecuada disposicion del contador.».

Después del apartado 1, se inserta un nuevo apartado 2, con la siguiente redaccion:

«2. Los dispositivos de medicion de la velocidad de deteccion con detectores de posicion
instalados en la superficie de la carretera deberan someterse a ensayo de campo.».

El actual apartado 2 pasa a ser el apartado 3.
Articulo 18
En el articulo 47, el apartado 1 se modifica como sigue:

«1. En el caso de los dispositivos de medicion de velocidad de seccién, se realizara un
ensayo de precision de medicion con respecto a los requisitos a que se refiere el articulo 5 de estas
Normas mediante ensayos de campo en 3 puntos de medicion con el ensayo de un dispositivo de
medicion de la velocidad de seccién completamente integrado mediante la conduccion del vehiculo.
Los ensayos de campo deberdn realizarse con éxito en tres puntos de medicion y pueden realizarse
con un maximo de cinco recorridos, de los cuales tres mediciones deben llevarse a cabo con
éxito.». Si el ensayo no es satisfactorio después de cinco recorridos, el ensayo finalizara debido a la
inadecuada disposicién del contador.».

Articulo 19
El articulo 48 se modifica como sigue:
«Articulo 48

(ensayos especificos para los dispositivos de medicion de la velocidad basados en el
seguimiento)

Los dispositivos de medicion de la velocidad basados en el seguimiento se someteran a
un ensayo de precision de la medicidn con arreglo a los requisitos a que se refiere el articulo 6 de
las presentes Normas mediante ensayos de laboratorio a al menos 10 velocidades propias o de



conformidad con los requisitos a que se refiere el articulo 5 de las presentes Normas mediante
ensayos de campo a una velocidad minimamente propia basada en la conduccién de velocidad
constante del vehiculo de medicidn, sin la parada inicial y final del vehiculo de medicion.».

Articulo 20
El articulo 49 se modifica como sigue:
«Articulo 49

(ensayos especiales para los dispositivos de medicion de velocidad que miden desde un
punto en movimiento, excepto los dispositivos de mediciéon basados en el seguimiento)

En el caso de los dispositivos de medicién de la velocidad que miden desde un punto en
movimiento, con excepcion de los dispositivos de medicion de velocidad basados en el seguimiento,
los ensayos sobre la precisién de la medicion de la velocidad del vehiculo medido y la medicién de
la propia velocidad del vehiculo con arreglo a los requisitos del articulo 6 de las presentes Normas
se llevaran a cabo por separado mediante ensayos de laboratorio en 10 puntos de medicién o con
respecto a los requisitos a que se refiere el articulo 5 de las presentes Normas con ensayos de
campo de al menos 3 puntos.».

Articulo 21

En el articulo 55, las palabras «y no medir la distancia al vehiculo o el angulo de
desplazamiento del vehiculo con respecto al dispositivo de medicion de la velocidad» se sustituyen
por las palabras «con conversion a un Unico angulo seleccionado».

Articulo 22
Se suprime el articulo 57.
DISPOSICIONES TRANSITORIAS Y FINALES
Articulo 23
(introduccién en el mercado y verificacion inicial)

Los dispositivos de medicion de velocidad que, en la fecha de entrada en vigor de las
presentes Normas, dispongan de una homologacion valida sobre la base de las Normas relativas a
los requisitos metroldgicos aplicables a los dispositivos de medicion de velocidad en el trafico por
carretera (Boletin Oficial de la Republica de Eslovenia n.° 25/02 y 90/05) o las Normas relativas a
los requisitos metroldgicos aplicables a los dispositivos de medicion de velocidad en el trafico por
carretera (Boletin Oficial de la Republica de Eslovenia n.° 91/15) podran comercializarse y
verificarse inicialmente con arreglo a las presentes Normas hasta la expiracién de la homologacién,
siempre que cumplan los requisitos de las presentes Normas en relacidén con la verificacion inicial.

Articulo 24
(presentacion a verificacion periddica y extraordinaria)

Los dispositivos de medicién de velocidad en uso en la fecha de entrada en vigor de las
presentes Normas y que tengan una verificacion inicial valida o una verificacion periddica sobre la
base de las Normas sobre requisitos metrologicos aplicables a los dispositivos de medicién de
velocidad en el trafico por carretera (Boletin Oficial de la Republica de Eslovenia n.° 25/02 y 90/05)



o las Normas relativas a los requisitos metrolégicos aplicables a los dispositivos de medicién de
velocidad en el trafico por carretera (Boletin Oficial de la Republica de Eslovenia n.° 91/15) podran
someterse a verificacion periédica o extraordinaria sobre la base de las presentes Normas, siempre
gue cumplan los requisitos de las presentes Normas en relacién con la verificacion periodica.

Articulo 25
(entrada en vigor)

Las presentes Normas entrardn en vigor el decimoquinto dia tras su publicacion en el
Boletin Oficial de la Republica de Eslovenia.

N.° 007-218/2023/15
Liubliana, a 19 de marzo de 2024
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