In temeiul articolului 9 alineatele (1) si (5), al articolului 11 alineatul (5) si pentru punerea
in aplicare a articolului 12 din Legea privind metrologia (Monitorul Oficial al Republicii Slovenia
[Uradni List RS] nr. 26/05 — text consolidat oficial), ministrul economiei, turismului si sportului emite
urmatoarele:

NORME

DE MODIFICARE A NORMELOR PRIVIND CERINTELE METROLOGICE PENTRU
DISPOZITIVELE DE MASURARE A VITEZEI IN TRAFICUL RUTIER

Articolul 1

In Normele privind cerintele metrologice pentru dispozitivele de m&surare a vitezei in
traficul rutier (Monitorul Oficial al Republicii Slovenia [Lista Uradni RS] nr. 91/15), al doilea paragraf
de la articolul 1 se elimind, iar primul paragraf devine textul articolului.

Articolul 2
Dupa articolul 1, se introduce un nou articol 1.a, cu urmatoarea formulare:
»wArticolul 1.a
(Procedura si clauza privind furnizarea de informatii)

(1) Prezentele norme au fost elaborate in temeiul procedurii de furnizare de informatii
conform Directivei (UE) 2015/1535 a Parlamentului European si a Consiliului din 9 septembrie 2015
referitoare la procedura de furnizare de informatii in domeniul reglementarilor tehnice si al normelor
privind serviciile societatii informationale (JO L 241, 17. 9. 2015, p. 1).

(2) Dispozitile prezentelor norme nu se aplica produselor care sunt fabricate sau
comercializate Tn mod legal in alte state membre ale Uniunii Europene si in Turcia sau produse in
tarile Asociatiei Europene a Liberului Schimb (AELS), care sunt, de asemenea, semnatare ale
Acordului privind Spatiul Economic European, in conformitate cu legislatia nationala care asigura un
nivel echivalent de protectie a interesului public, astfel cum prevede legislatia Republicii Slovenia.

(3) Prezentele norme sunt puse in aplicare in conformitate cu Regulamentul (UE)
2019/515 al Parlamentului European si al Consiliului din 19 martie 2019 privind recunoasterea
reciproca a marfurilor comercializate in mod legal in alt stat membru si de abrogare a

Regulamentului (CE) nr. 764/2008 (JO L 91, 29. 3. 2019, p. 1).
Articolul 3

Articolul 2 se modifica dupa cum urmeaza:
Articolul 2
Termenii utilizati Tn prezentele norme au urmatoarele semnificatii:

1. ,dispozitiv de masurare a vitezei” inseamna un masurand pentru masurarea vitezei vehiculelor n
traficul rutier;

2. ,dispozitive radar de masurare a vitezei” inseamna dispozitive de masurare a vitezei care
utilizeaza principiul RADAR si efectul Doppler pentru functionarea lor;



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

. JSadar” inseamna detectarea si masurarea distantei sau a pozitiei prin intermediul semnalelor

radio;

. ,efect Doppler” inseamna un fenomen fizic in care schimbarea frecventei undei unde are loc

pentru un observator care se deplaseaza in raport cu sursa sa;

.dispozitive laser de masurare a vitezei” Thnseamna dispozitive de masurare a vitezei care
utilizeaza transmisia si receptia semnalelor laser in conformitate cu principiul LIDAR pentru
functionarea lor;

. ,LIDAR” Tnseamna masurarea distantei cu ajutorul unui fascicul luminos;

gy A

. ,dispozitive de masurare a distantei/timpului” inseamna dispozitive de masurare a vitezei pentru

masurarea vitezei unui vehicul pe baza timpului masurat de deplasare a vehiculului pe o ruta cu
0 lungime masurata;

. ;2dispozitive de masurare a vitezei de detectare” inseamna un subtip de dispozitive de masurare a

distantei/timpului care masoara viteza unui vehicul pe o distanta scurta prin masurarea timpului
de deplasare intre cel putin trei pozitii consecutive ale vehiculului, in care detectoarele de
pozitie ale vehiculului sunt legate de aceeasi sursa de timp, cu distante cunoscute intre
detectoare;

. ,2dispozitive de masurare a vitezei sectiunii” Tnseamna un subtip de dispozitive de masurare a

distantei/timpului care masoara viteza medie pe o distanta mai mare prin masurarea timpului de
deplasare si identificarea vehiculului la punctele de pornire si de sfarsit ale unei sectiuni de
masurare cu o lungime cunoscuta;

.dispozitive de masurare a vitezei pe baza de urmarire” Tnseamna un subtip de dispozitive de
masurare a distantei/timpului, instalate intr-un vehicul de masurare care urmeaza vehiculului
masurat si pe baza distantei masurate a sectiunii sau rutei parcurse si a timpului de deplasare
al vehiculului de masurare, masoara viteza medie a vehiculului masurat;

»vehicul de masurare” inseamna un vehicul in care este instalat un dispozitiv de masurare a
vitezei care permite masurarea vitezei proprii Si a vitezei vehiculului masurat pe baza
masuratorilor efectuate dintr-un punct in miscare;

Lvehicul masurat” inseamna un vehicul a carui viteza este masurata cu ajutorul unui dispozitiv de
masurare a vitezei;

Loperator” Tnseamna persoana care manipuleaza dispozitivul de masurare a vitezei si efectueaza
masuratori ale vitezei;

Ldispozitive automate de masurare a vitezei” inseamna dispozitive de masurare a vitezei care
efectueaza masurarea automata, fara interventia operatorului;

Ldispozitiv neautomat de masurare a vitezei” inseamna dispozitive de masurare a vitezei care
efectueaza o masurare la cererea unui operator;

.masurare dintr-un punct stationar” inseamna ca dispozitivul de masurare a vitezei masoara
viteza vehiculului masurat de la un punct care nu se deplaseazg;

.masurare dintr-un punct in miscare” inseamna ca dispozitivul de masurare a vitezei masoara
viteza vehiculului masurat de la un punct in miscare;



18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

~eroarea maxima admisa” (denumita in continuare ,MPE") Tnseamna valoarea extrema a erorii
de masurare, permisa de specificatii sau reglementari in conformitate cu o valoare de referinta
cunoscuta pentru 0 anumitd masurare, masurand sau sistem de masurare;

.,marime de influentd” Inseamna o cantitate care nu este o cantitate masuratd, dar care
afecteaza rezultatul masurarii;

sconditii nominale de functionare” Tnseamna conditiile de functionare care trebuie indeplinite in
timpul masurarii pentru ca dispozitivul de masurare a vitezei sa functioneze astfel cum a fost
proiectat;

Jnterferentd” inseamna o cantitate de influenta care are o valoare in limitele specificate Tn
cerinta relevantd, dar in afara conditilor nominale de functionare specificate ale masurii; o
marime de influenta este o interferenta in cazul in care conditile nominale de functionare nu
sunt determinate pentru aceasta marime de influenta;

Jncercare pe teren” inseamna o procedura prin care dispozitivul de masurare a vitezei este
incercat pe baza masurarii vitezei vehiculelor cu o viteza cunoscuta in conditii realiste de
utilizare;

" A~

,Simulare” inseamna un proces in care conducerea vehiculului masurat este inlocuita de un alt
fenomen fizic, care poate reprezenta viteza de conducere a vehiculului, directia de conducere a
vehiculului, distanta parcursa de vehicul sau durata de conducere a vehiculului;

Jincercare de laborator” Tnseamna o procedura prin care se testeaza un dispozitiv de masurare a
vitezei pe baza de simulare;

Lviteza proprie” Tnseamna viteza vehiculului de masurare atunci cand se masoara viteza dintr-un
punct in miscare;

.axa de masurare” Tnseamna linia aparenta n directia careia dispozitivul de masurare a vitezei
masoara viteza vehiculului masurat;

xdirectia de conducere a vehiculului” Tnseamna linia dreapta aparenta de-a lungul careia este
condus vehiculul masurat;

,Jfenomen cosinus” inseamna un fenomen fizic care are loc atunci cand axa de masurare a
vitezei este deplasata din directia de deplasare a vehiculului masurat la un anumit unghi tntr-un
plan sau spatiu;

Jrecventa purtatoare” Tnseamna una sau mai multe frecvente la care se transmite radar;

L<detector de pozitie” Tnseamna un senzor sau un dispozitiv care determina momentul in care
vehiculul masurat a trecut printr-un punct selectat;

” 4

spunct de intrare” inseamna zona in care un vehicul masurat intra intr-o sectiune de masurare;

.punct de iesire” inseamna zona n care un vehicul masurat iese dintr-o sectiune de masurare;

Jungimea masurata a sectiunii” Tnseamna lungimea care reprezinta cea mai scurtd curba
aparenta dintre punctele de intrare si de iesire si care circula de-a lungul tronsonului rutier
limitat pe ambele parti de marcaje rutiere sau de marginea soselei;

,Senzor de miscare” inseamna o componentd a vehiculului care permite masurarea vitezei
vehiculului;



35. diferenta de timp dintre cele doua vehicule masurate in trafic’ inseamna timpul, la viteza
masurata, necesar celui de al doilea vehicul masurat care se deplaseaza in spatele primului
vehicul masurat pentru a atinge punctul in care este masurata viteza primului vehicul masurat;

n A

36. ,diferenta de sigurantd” inseamna valoarea numerica a vitezei care este luata Tn considerare Tn
favoarea vehiculului masurat la fiecare masuratoare;

37. ,incertitudine de masurare extinsa” Tnseamna produsul dintre incertitudinea de masurare
standard combinata cu un factor mai mare de 1,

38. ,gabarit” inseamna partea dispozitivului de mdasurare a vitezei care permite alinierea axei de
masurare a vitezei la vehiculul masurat si trebuie sa reflecte pozitia admisa si expansiunea
fasciculului de masurare;

39. ,dispozitiv individual de masurare a vitezei vehiculului” Thseamna un dispozitiv de masurare a
vitezei care, pe baza modului sau de functionare, poate masura si documenta simultan viteza
unui singur vehicul;

40. ,dispozitiv de masurare a vitezei pentru mai multe vehicule” ihnseamna un dispozitiv de masurare
a vitezei care, pe baza modului sau de functionare, este capabil sa monitorizeze, sa masoare Si
sa documenteze simultan viteza mai multor vehicule.

Articolul 4

La articolul 18, la al treilea paragraf, dupa cuvantul ,viteza”, se adauga cuvintele ,sau
dupa deplasarea vehiculului cu cel putin 10 m”.

Articolul 5
Articolul 19 se modifica dupa cum urmeaza:
Articolul 19

(cerinte suplimentare pentru documentarea masuratorilor dintr-un punct in miscare, cu
exceptia dispozitivelor de masurare a vitezei bazate pe urmarire)

.Masurarea documentata a vitezei, atunci cand este masurata dintr-un punct Tn miscare
cu dispozitive de masurare a vitezei, cu exceptia dispozitivelor de masurare a vitezei in conformitate
cu principiul urmaririi, trebuie sa includa, n plus fata de cerintele articolului 17 din prezentele norme,
viteza vehiculului de masurare in momentul efectudrii masuratorii.”.

Articolul 6
Articolul 26 se modifica dupa cum urmeaza:
,Articolul 26
(cerinte pentru interfata de incercare)

(1) Dispozitivele de masurare a vitezei trebuie sa fie echipate cu o interfata de incercare
care sa permita functionarea dispozitivului de masurare a vitezei si obtinerea datelor sau a
semnalelor necesare pentru efectuarea evaluarii conformitatii, a verificarii si a controlului metrologic.

(2) Interfata de incercare trebuie sa ofere acces la cel putin urmatoarele date:

viteza masurata;



distanta sau pozitia masurata a vehiculului masurat (pentru dispozitivele de masurare a vitezei in
cazul in care principiul de masurare permite acest lucru);

vitezele proprii ale vehiculului masurat (pentru dispozitivele de masurare a vitezei care masoara
dintr-un punct tn miscare);

identificarea unica a dispozitivului de masurare a vitezei si a componentelor acestuia;
identificarea software-ului dispozitivului de masurare a vitezei si suma de control a acestuia si
rezultatul autocontrolului.
(3) Interfata de incercare trebuie protejata Tmpotriva interferentelor neautorizate.”
Articolul 7
Articolul 29 se modifica dupa cum urmeaza:
,Articolul 29

(cerinte suplimentare pentru dispozitivele de masurare a vitezei radar care masoara un
vehicul individual)

(1) Frecventa purtatoare individuald a dispozitivului radar de masurare a vitezei care
masoara un vehicul individual nu trebuie sa se abatda cu mai mult de + 0,15 % de la valoarea
nominala specificata de producator.

(2) Latimea dispozitivului radar de masurare a vitezei fasciculului care masoarda un
vehicul individual nu depaseste latimea fasciculului specificata de producator.

(3) Linia mediana a antenei dispozitivului radar de masurare a vitezei nu trebuie sa se
abata cu mai mult de + 1° de la linia mediana a antenei.”

Articolul 8
Dupa articolul 29 se introduce un nou articol 29.a, dupa cum urmeaza:
»Articolul 29.a
(cerinte suplimentare pentru dispozitivele radar de masurare a vitezei mai multor vehicule)

Dispozitivele radar de masurare a vitezei mai multor vehicule trebuie sa demonstreze, in
scopul incercarilor de laborator si pe teren, pozitia si distanta vehiculului masurat fata de dispozitivul
de masurare a vitezei.”

Articolul 9
Articolul 30 se modifica dupa cum urmeaza:
Articolul 30

(cerinte suplimentare pentru dispozitivele laser de masurare a vitezei care masoara un
vehicul individual)



(1) Frecventa impulsurilor transmise de dispozitivul laser de masurare a vitezei care
masoara un vehicul individual nu trebuie sa se abata cu mai mult de + 1 % de la valoarea nominala
specificata de producator.

(2) Un dispozitiv de masurare a vitezei cu laser care masoara un vehicul individual indica
distanta vehiculului masurat cu o diviziune de cel mult 0,1 m. Distanta masurata a vehiculului
masurat nu trebuie sa se abata cu mai mult de £ 0,2 m de la valoarea reala la o distanta de pana la
50 m sau cu 0,4 % pentru distante mai mari de 50 m.

(3) Distanta maxima admisa a vehiculului masurat atunci cand este masurata cu un
dispozitiv de masurare a vitezei laser care masoara un vehicul individual este de 1 000 m.

(4) Unghiul spatial maxim admisibil al fasciculului de masurare a vitezei laser care
masoara un vehicul individual in directie orizontala si verticala este de 3 mrad.

(5) Forma dispozitivului de masurare a vitezei laser care masoara un vehicul individual
trebuie sa indice clar limita de 3 mrad.

(6) Gabaritul dispozitivului laser de masurare a vitezei care masoara un vehicul individual
trebuie sa fie clar vizibil cu ochiul liber si cu echipament de masurare pentru verificarea alinierii
gabaritului si a fasciculului de masurare.

(7) Fasciculul de masurare a dispozitivului laser de masurare a vitezei care masoara un
vehicul individual trebuie sa fie situat in Tntregime in limitele gabaritului.

(8) Dispozitivele laser de masurare a vitezei care masoara un vehicul individual trebuie sa
fie echipate cu cel putin doud mariri ale cdmpului vizual al dispozitivului de masurare pentru
masurarea vitezei vehiculului masurat la o distanta cuprinsa intre 300 m si 600 m, iar pentru
masuratori la o distanta mai mare de 600 m, de cel putin trei ori mai mare decat campul vizual al
dispozitivului de masurare. Marirea poate fi integrata in dispozitivul de masurare a vitezei sau
implementatd ca accesoriu separat care poate fi atasat sau indepartat de pe dispozitivul de
masurare a vitezei. In cazul unui accesoriu separat, accesoriul trebuie s& poarte acelasi numar de
serie ca dispozitivul de masurare a vitezei.

(9) Un dispozitiv laser de masurare a vitezei care masoara un vehicul individual trebuie
sa permita un test de masurare a vitezei de 0 km/h la o tinta fixa.”

Articolul 10
Dupa articolul 30 se introduce un nou articol 30.a, dupa cum urmeaza:
»Articolul 30.a

(cerinte suplimentare pentru dispozitivele laser de masurare a vitezei pentru mai multe
vehicule)

Dispozitivele laser de masurare a vitezei pentru mai multe vehicule trebuie sa indice, in
scopul incercarilor de laborator si pe teren, pozitia si distanta vehiculului masurat fata de dispozitivul
de masurare a vitezei.”

Articolul 11

La articolul 32, la al treilea paragraf, cuvintele ,si trebuie sa fie de cel putin 200 de ori mai
lung decét lungimea zonei de identificare” se elimina.



Alineatul (5) se modifica dupa cum urmeaza:

.(5) TInceputul si sfarsitul sectiunii de masurare se marcheazi cu o banda
retroreflectorizanta de-a lungul Tntregului drum si cu ajutorul unor pene de masurare de-a lungul
suprafetei drumului. Banda retroreflectorizanta trebuie sa fie vizibila pe o masuratoare documentata
Tmpreuna cu vehiculul masurat.”.

Articolul 12
Dupa articolul 37 se introduce un nou articol 37.a, dupa cum urmeaza:
»Articolul 37.a
(coduri suplimentare)

(1) Institutul de Metrologie din Republica Slovenia poate aplica marcaje de identificare
suplimentare pe dispozitivele de masurare a vitezei pentru identificarea acestora in cadrul
procedurilor de verificare.

(2) Detinatorii dispozitivelor de masurare a vitezei nu indeparteaza marcajele mentionate
la alineatul precedent.”.

Articolul 13
Dupa articolul 39 se introduce un nou articol 39.a, dupa cum urmeaza:
»Articolul 39.a
(echipamente de masurare specifice si accesul la criteriu)

(1) Daca este necesar sa se utilizeze hardware, software, cabluri de conectare sau
interfete dedicate care nu sunt disponibile gratuit pe piata sau care sunt protejate prin drepturi de
proprietate intelectuala, producatorul trebuie sa furnizeze acest echipament si sa 1l lase pentru
utilizare gratuita Institutului de Metrologie al Republica Slovenia.

(2) In procedurile mentionate la paragraful precedent, producatorul trebuie si ofere

Institutului de Metrologie al Republicii Slovenia cel mai Thalt nivel de acces utilizator la software-ul pe

care 1l are producatorul, precum si acces gratuit la hardware-ul dispozitivului de masurare a vitezei.”.
Articolul 14

La articolul 42, dupa cuvintele articolului, care este desemnat ca alineatul (1), se
introduce un nou alineat (2), cu urmatoarea formulare:

,(2) Tn cazul in care exista ndoieli cu privire la conformitatea dispozitivului de masurare a
vitezei cu cerintele prezentului regulament, se pot efectua alte examinari si incercari pentru a
confirma conformitatea cu cerintele prevazute la primul paragraf.”.
Articolul 15
Articolul 44 se modifica dupa cum urmeaza:

,Articolul 44

(incercari speciale pentru dispozitivele radar de masurare a vitezei)



(1) Pentru dispozitivele de masurare a vitezei radar, se efectueaza o incercare de
precizie a masurarii conform cerintelor mentionate la articolul 5 din prezentele norme cu incercari pe
teren in cel putin trei puncte de masurare sau conform cerintelor mentionate la articolul 6 din
prezentele norme cu incercari de laborator la cel putin 10 puncte de masurare.

(2) La incercarea preciziei dispozitivului radar de masurare a vitezei, performanta
antenelor de transmisie si de receptie se verifica simultan.

(3) Pentru dispozitivele radar de masurare a vitezei care masoara un vehicul individual,
este verificata conformitatea cu cerintele mentionate la articolul 7 din prezentele norme.

(4) Latimea fasciculului de masurare se verifica in cazul dispozitivelor radar de masurare
a vitezei unui vehicul individual in urmatoarele conditii:

la atenuarea de —3 dB in raport cu valoarea puterii maxime a semnalului transmis; si

pe baza unei imagini de ansamblu a diagramei fasciculului antenei trasata relativ de la —45° la + 45°,
unde varfurile ramase ale fasciculului de masurare trebuie atenuate cu cel putin —15 dB in
raport cu semnalul de baza.

(5) Pentru dispozitivele radar de masurare a vitezei mai multor vehicule in acelasi timp,
se verifica corectitudinea pozitionarii vehiculului mentionat la articolul 29 litera (a) din prezentele
norme.”.

Articolul 16
Articolul 45 se modifica dupa cum urmeaza:
,Articolul 45
(incercari speciale pentru dispozitivele laser de masurare a vitezei)

(1) Pentru dispozitivele cu laser de masurare a vitezei, se efectueaza un test de precizie
a masurarii in conformitate cu cerintele mentionate la articolul 5 din prezentele norme, cu ncercari
pe teren in cel putin trei puncte de masurare sau in conformitate cu cerintele mentionate la articolul
6 din prezentele norme, cu Incercari de laborator Tn cel putin 10 puncte de masurare.

(2) Pentru dispozitivele cu laser de masurare a vitezei care masoara un vehicul individual,
se verificd conformitatea cu cerintele mentionate la articolul 30 alineatele (1), (2), (4) si (7) din
prezentele norme.

(3) Pentru dispozitivele laser de masurare a vitezei pentru mai multe vehicule Tn acelasi
timp, se verificd corectitudinea pozitionarii vehiculului mentionat la articolul 30.a din prezentele
norme.”.

Articolul 17
Articolul 46 alineatul (1) se modifica si are urmatoarea formulare:

»(1) Pentru dispozitivele de masurare a vitezei de detectare, incercarea de precizie a
masurarii se efectueazd conform cerintelor mentionate la articolul 6 din prezentele norme prin
incercari de laborator in cel putin 10 puncte de masurare sau conform cerintelor prevazute la
articolul 5 din prezentele norme prin incercari pe teren in trei puncte de masurare cu un dispozitiv de
masurare a vitezei de detectare complet integrat cu conducerea vehiculului. Testarea pe teren



trebuie efectuatd cu succes in trei puncte de masurare si poate fi efectuatd cu maximum cinci cicluri,
trei masuratori avand succes. In cazul in care o astfel de Tncercare nu are succes dupa cinci
incercari, incercarea se incheie din cauza configurarii necorespunzatoare a dispozitivului de
masurare.”.

Dupa alineatul (1) se introduce un nou alineat (2), cu formularea urmatoare:

»(2) Dispozitivele de masurare a vitezei de detectare cu detectoare de pozitie instalate pe
suprafata drumului trebuie sa faca obiectul unor incercari pe teren.”.

Alineatul (2) existent devine alineatul (3).
Articolul 18
Articolul 47 alineatul (1) se modifica si are urmatoarea formulare:

»(1) Pentru dispozitivele de masurare a vitezei sectiunii, se efectueaza o incercare de
precizie a masurarii in conformitate cu cerintele mentionate la articolul 5 din prezentele norme prin
testare pe teren pe trei puncte de masurare cu testarea unui dispozitiv de masurare a vitezei
sectiunii complet integrat prin conducerea vehiculului. Testarea pe teren trebuie efectuata cu succes
in trei puncte de masurare si poate fi efectuatda cu maximum cinci cicluri, trei masuratori avand
succes. In cazul in care o astfel de Tncercare nu are succes dupa cinci incercari, incercarea se
incheie din cauza configurarii necorespunzatoare a dispozitivului de masurare.”.

Articolul 19
Articolul 48 se modifica dupa cum urmeaza:
,Articolul 48
(incercari specifice pentru dispozitivele de masurare a vitezei pe baza de urmarire)

Dispozitivele de masurare a vitezei bazate pe urmarire sunt supuse unei incercari de
precizie a masuratorilor Tn ceea ce priveste cerintele mentionate la articolul 6 din prezentele norme
prin incercari de laborator cu cel putin 10 viteze proprii sau in conformitate cu cerintele mentionate la
articolul 5 din prezentele norme, prin Tncercari pe teren la cel putin o viteza proprie bazata pe
conducerea constanta a vehiculului de masurare, fara oprirea initiala si finala a vehiculului de
masurare.”.

Articolul 20
Articolul 49 se modifica dupa cum urmeaza:
,Articolul 49

(fncercari speciale pentru dispozitivele de masurare a vitezei care masoara dintr-un punct de
miscare, cu exceptia dispozitivelor de masurare bazate pe urmarire)

Pentru dispozitivele de masurare a vitezei care masoara dintr-un punct in miscare, cu
exceptia dispozitivelor de masurare a vitezei bazate pe urmarire, Tncercari privind precizia masurarii
vitezei vehiculului masurat si masurarea vitezei proprii a vehiculului Tn conformitate cu cerintele
mentionate la articolul 6 din prezentele norme se efectueaza separat prin incercari de laborator in 10
puncte de masurare sau Tn conformitate cu cerintele mentionate la articolul 5 din prezentele norme,
cu Tncercari pe teren in cel putin trei puncte.”.



Articolul 21

La articolul 55, cuvintele ,si nu se masoara distanta pana la vehicul sau unghiul de
deplasare al vehiculului in raport cu dispozitivul de masurare a vitezei” se Tnlocuiesc cu cuvintele ,cu
conversie la un singur unghi selectat”.

Articolul 22
Articolul 57 se elimina.
DISPOZITIE TRANZITORIE SI FINALA
Articolul 23
(introducere pe piata si verificarea initiala)

Dispozitivele de masurare a vitezei care, la data intrarii Tn vigoare a prezentelor norme,
au o omologare de tip valabila Tn temeiul Normelor privind cerintele metrologice pentru dispozitivele
de masurare a vitezei in traficul rutier (Monitorul Oficial al Republicii Slovenia [Uradni List RS] nr.
25/02 si 90/05) sau Normele privind cerintele metrologice pentru dispozitivele de masurare a vitezei
in traficul rutier (Monitorul Oficial al Republicii Slovenia [URadni List RS] nr. 91/15) pot fi introduse
pe piata si pot fi verificate initial Tn temeiul prezentelor norme pana la expirarea omologarii de tip, cu
conditia ca acestea sa indeplineasca cerintele prezentelor norme referitoare la verificarea initiala.

Articolul 24
(supunerea la o verificare periodica si extraordinara)

Dispozitivele de masurare a vitezei utilizate la data intrarii Tn vigoare a prezentelor norme
si care au o verificare initiala valabila sau o verificare periodica pe baza Normelor privind cerintele
metrologice pentru dispozitivele de masurare a vitezei in traficul rutier (Monitorul Oficial al Republicii
Slovenia [Uradni List RS] nr. 25/02 si 90/05) sau Normele privind cerintele metrologice pentru
dispozitivele de masurare a vitezei in traficul rutier (Monitorul Oficial al Republicii Slovenia [URadni
List RS] nr. 91/15) pot supuse unei verificari periodice sau extraordinare in temeiul prezentelor
norme, cu conditia ca acestea sa indeplineasca cerintele prezentelor norme referitoare la verificarea
periodica.

Articolul 25
(intrare in vigoare)

Prezentele norme intra in vigoare in a 15-a zi de la data publicarii in Monitorul Oficial al
Republicii Slovenia.
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