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JULKINEN SAADOS

Koska TSekin tasavallan metrologiasta vastaavalla laitoksella, jdljempédnd ’metrologialaitos’, on
merkittdvd alueellinen toimivalta lakisddteisten mittauslaitteiden metrologisten ja teknisten
vaatimusten maédrittdmisessd sekd tyyppihyvédksyntdd ja tarkastamista koskevien testausmenetelmien
madrittdmisessd mittauslaitelain nro 505/1990, sellaisena kuin se on muutettuna, jdljempana
‘metrologialaki’, 14 §:n 1 momentin nojalla ja hallinnollisista menettelyistd annetun lain
nro 500/2004, jaljempana ’hallintolaki’, 172 §:n ja sitd seuraavien pykélien sdannosten nojalla, se on
kdynnistdnyt virkansa puolesta menettelyjd 1 pdivdna elokuuta 2023 hallintolain 46 §:n mukaisesti ja
sdatda todistusasiakirjojen perusteella seuraavaa:

I.

LUONNOS YLEISEKSI TOIMENPITEEKSI
nro: 0111-O0OP-C010-23

tiettyjen mittauslaitteiden metrologisista ja teknisista vaatimuksista seka tiettyjen
mittauslaitteiden tyyppihyvaksyntia ja tarkastamista koskevista testausmenetelmista:

»liikkuvien maantieajoneuvojen nopeaan punnitukseen tarkoitetut vaa’at”

1 Perusmaaritelmat

Téassd yleisessd toimenpiteessd sovelletaan VIM:n" mukaisia termejd ja niiden méaritelmid seka
seuraavia termejd ja niiden méadritelmia:

1.1 liikkuvien maantieajoneuvojen nopeaan punnitukseen tarkoitetut vaa’at, jiljempdna
’vaa’at’: automaattiset vaa’at, joilla mitataan liikkuvan ajoneuvon renkaiden dynaamista voimaa ja
havaitaan se tietyssa ajassa punnituskennolla ja joilla lasketaan ajoneuvon kokonaismassa ja akseli- tai
akseliryhmédkohtainen kuormitus sekd muut erityissdddoksissd sdddetyt ajoneuvon parametrit
ajoneuvon liikkuessa reitillddn ja joihin sovelletaan erityislainsdiddnnon® vaatimuksia

1.2 punnituskenno: ajoneuvon renkaan aiheuttaman tiehen kohdistuvan dynaamisen voiman anturi

1.3 punnitseminen kokonaisuudessaan: kuormituskilvelld kokonaisuudessaan olevan ajoneuvon
massan madrittdminen

1.4 staattinen punnitseminen: liikkumattoman mutta staattisen koko ajoneuvon, akselikuorman
tai testikuorman punnitseminen

b ”Mezindrodni metrologicky slovnik — Zakladni a vSeobecné pojmy a pridruZené terminy” (VIM)

[Kansainvélinen metrologian sanasto — Peruskadsitteet ja yleiset kdsitteet sekd niihin liittyva terminologia].

3 Esimerkiksi maanteistd annettu laki nro 13/1997, sellaisena kuin se on muutettuna.
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1.5 ajonaikainen punnitseminen: menettely, jossa madritetddn mittausten ja ajoneuvon renkaiden
dynaamisten voimien analyysien avulla liikkuvan ajoneuvon aiheuttama kokonaiskuormitus seka
kuormituksen ne osuudet, jotka siirtyvét kyseisen ajoneuvon renkaiden tai akselien valitykselld

1.6 ajoneuvon massa: ajoneuvoyhdistelmien kokonaismassa, mukaan luettuina kaikki ajoneuvoon
pysyvasti kiinnitetyt tai ajoneuvossa sijaitsevat osat

1.7 akseli: akseli, joka koostuu kahdesta tai useammasta pyordkokoonpanosta ja joka on koko
ajoneuvon pituinen

1.8 akseliryhma: yhden ajoneuvon kahden tai useamman akselin muodostama ryhmd, joka
madritetddn niiden akseleiden kokonaismdérdn perusteella, joiden keskipisteet ovat enintdédn tietylld
erityislainsdddidnnossa®) madritellylld etdisyydelld toisistaan

1.9 akselikuorma: ajoneuvon massan osuus, jonka akseli vilittdd punnituskennoon mittauksen
aikana

1.10 akseliryhman kuorma: akseliryhméén kuuluviin akseleihin kohdistuva kokonaiskuormitus
1.11 renkaiden dynaaminen voima: ajallisesti vaihteleva voiman osatekijd, joka kohdistuu
kohtisuorasti tienpintaan liikkuvan ajoneuvon renkaasta; vetovoiman lisdksi tdhdn voimaan voi

kuulua my®s muita liikkuvan ajoneuvon dynaamisia vaikutuksia

1.12 punnitusvdli: mitatun muuttujan enimmadis- ja vdhimmadisarvon vaihteluvéli, kun vaa’at
toimivat annettujen eritelmien mukaisesti

1.13 askelarvo, d: kahden perdkkdisen ilmoitetun tai tulostetun massa-arvon vélinen erotus
ajonaikaisessa punnituksessa massayksikkdind ilmaistuna

1.14 toimintanopeus, v: liikkuvan ajoneuvon keskimddrdinen nopeus sen liikkuessa
punnituskennon yli, mikéli ajoneuvo on tarkoitus punnita

1.14.1 suurin toimintanopeus vn.x: ajoneuvon enimmaéisnopeus, jolla vaaka voi suunnitellusti tehda
ajonaikaisen mittauksen ja jonka ylittyessd ei voida taata, ettd suurin sallittu virhe ei ylity

1.14.2 pienin toimintanopeus, vn: ajoneuvon vahimmaisnopeus, jolla vaaka voi suunnitellusti
tehdd ajonaikaisen mittauksen ja jonka alittuessa ei voida taata, ettd suurin sallittu virhe ei ylity

1.14.3 toimintanopeuden vaihteluvdli: valmistajan maéérittdmd suurimman ja pienimmén
toimintanopeuden vili, jolla ajoneuvo voidaan punnita ajon aikana

1.15 suurin sallittu punnittava kuorma (Max): enimmadispaino, jonka punnituskenno voi mitata
ajon aikana

1.16 pienin sallittu punnittava kuorma (Min): kuorman arvo, jonka alapuolella ajonaikaisen
punnituksen tulosten suhteellinen virhe voi olla liian suuri

1.17 viitevaa’at: vaa’at, joiden avulla méaéritetddn staattisesti viiteajoneuvon massa ja
viiteajoneuvon yksittdisille akseleille kohdistuva kuormitus

1.18 ajoneuvo: kuormitettu tai kuormittamaton maantieajoneuvo, jonka vaa’at tunnistavat
punnittavaksi ajoneuvoksi

» Asetus nro 209/2018, ajoneuvojen painoista, mitoista ja liitettivyydestd, sellaisena kuin se on muutettuna.
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1.18.1 jaykka ajoneuvo: kahta ajouraa kayttdvd yksirunkoinen maantieajoneuvo, lukuun ottamatta
perdvaunua tai puoliperdvaunua, ja jossa on vahintddn kaksi akselia koko rungon pituudella

1.18.2 viiteajoneuvo: ajoneuvo, jonka tiedetty sovittu massa on maédritetty viitevaakojen avulla (seka
kokonaismassa ettd akselikuorma otetaan huomioon)

1.19 ohjelmisto, johon sovelletaan mittauslaitteiden metrologista valvontaa: vaakatyyppien
ohjelma(t), tiedot ja erityisparametrit, jotka kuuluvat mittauslaitteeseen tai laitteistoon ja joilla
maddritetddn tai suoritetaan toimia, joihin sovelletaan mittauslaitteiden metrologista valvontaa

1.19.1 ohjelmaparametri, johon sovelletaan mittauslaitteiden metrologista valvontaa:
mittauslaitteen tai jonkin sen osan ohjelmiston parametri, johon sovelletaan mittauslaitteiden
metrologista valvontaa

1.19.2 ohjelmistoa koskevat tunnistetiedot: luettavissa olevien merkkien jono, joka on pysyva osa
ohjelmistoa (esimerkiksi versionumero ja tarkistussumma)

1.20 toimintaan liittyva simuloitu testi: kokonaisille vaaoille tai niiden osille suoritettava testi,
jossa simuloidaan jokainen punnituksen osa.

1.21 punnitusvyéhyke: tieosuus, joka koostuu sisddnrakennetuista punnituskennoista sekéd
punnituskennojen edessd ja takana olevien tieosuuksien vaadituista vahimmadispituuksista

1.22 ajoneuvojen tunnistuslaite: laite, joka havaitsee punnitusosuudella olevan ajoneuvon ja sen,
onko koko ajoneuvo punnittu tai kun ajoneuvo on punnittu. Laitteen on saatujen tietojen luonteen
perusteella (yhdessd ajoneuvon optisen tunnistuslaitteen kanssa) asetettava edellytykset ajoneuvojen
myohemmiille luokittelulle erityislainsdddannén® mukaisesti

1.23 ajoneuvon nopeuden mittauslaite: laite, joka mittaa punnitun ajoneuvon nopeuden sen
madrittdmiseksi, onko nopeus pysynyt vaaoille suunnitellun tai vahvistetun toimintanopeuden raja-
arvojen sisalla

1.24 ilmaisin: elektroninen laite, joka nayttdd punnitsemistulokset massan yksikkdina ja tarvittaessa
muita tietoja

1.25 tulostin: laite, joka on suunniteltu tulostamaan jéljennoksid punnitsemistuloksista ja muista
tiedoista

1.26 tallennuslaite: laite, joka kirjaa ja tallentaa mittaustietoja

1.27 ajoneuvon optinen tunnistuslaite: laite, joka on tarkoitettu sellaisten ajoneuvojen
yksiselitteiseen tunnistamiseen, joiden on arvioitu ylittdneen vaaditut massaparametrit punnitsemisen
aikana

1.28 lisdlaite: muu laite, joka on liitetty tai yhdistettdvissd vaakoihin valmistajan maédérittelemien
liitdnt6jen kautta ja jotka eivét voi vaikuttaa jérjestelmdn metrologisiin ominaisuuksiin

2 Metrologiset vaatimukset
Tarkastuksen aikana mittauslaitteisiin sovelletaan metrologisia vaatimuksia, joita sovellettiin niiden
markkinoille saattamisen tai liikkeelle laskemisen hetkelld.

2.1 Nimelliset kiayttoedellytykset

2.1.1 Toimintalampétilan vaihteluvali
Vaakojen on vastattava metrologisia vaatimuksia -20 — +40 celsiusasteen lamp6tiloissa.

Kéytettyjen punnituskennojen ja muiden tielld olevien anturien on vastattava metrologisia
ominaisuuksia vahintdan -20 — +60 celsiusasteen lampdétiloissa.
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Valmistaja voi maédrittdd tyyppihyvdksyntdd varten muun (suuremman) toimintaldmpoétilan
vaihteluvilin.
2.1.2 Toimintanopeus

Vaakojen on vastattava asiaan sovellettavia metrologisia vaatimuksia ajoneuvon nopeuden ollessa
toimintanopeuksille sdéddetylld valilla. Mikéli ajoneuvon todellinen nopeus ei vastaa vaa’an
toimintanopeuksia punnituksen aikana, vaakojen on (katso 3.4 kohta)

— joko automaattisesti estettdvd mittaustulosten antaminen tai

— ilmoitettava tai tulostettava ajoneuvon tosiasiallisen mitatun nopeuden arvo ja samalla
ilmoitettava tai tulostettava selvd varoitus siitd, ettd mittaus ei ole tapahtunut vaa’an
toimintanopeuden vaihteluvalissa.

Toimintanopeus on ilmoitettava ja/tai tulostettava vasta sen jdlkeen, kun koko ajoneuvo on punnittu
ajon aikana.

Ilmoitetun toimintanopeuden virhe mittauslaitteen tyyppihyvéksyntatodistuksessa madritellylld
toimintanopeuden vaihteluvélilla ei saa olla yli kahta kilometrid tunnissa.
2.2 Punnitusvali

Vaakojen valmistaja méadrittda punnitusvélin, joka esitetddn Max- ja Min-arvoina tyyppihyvéksyntéa ja
myohempéa kdyttod varten.

Valmistajan on maéériteltdvd, miten vaa’at reagoivat, kun punnitusvdlin Max-arvo ylittyy ja miten
vaaka osoittaa tdmdn tilanteen.

2.3 Suurimmat sallitut virheet tarkastuksessa

2.3.1 Ajoneuvon massa

Ajonaikaisella punnituksella mééritetyn ajoneuvon massan suurin sallittu virhe on viisi prosenttia.

2.3.2 Akselikuorma

Ajonaikaisella punnituksella mééritetyn akselikuorman suurin sallittu virhe on 11 prosenttia.
2.4 Suurimmat sallitut virheet liikenteessa

2.4.1 Ajoneuvon massa

Liikenteessd ajonaikaisella punnituksella mééritetyn ajoneuvon massan suurin sallittu virhe on
seitsemdn prosenttia.

Jdljempédnd 3.15.2 kohdan e alakohdassa tarkoitettu parametri saa olla mittauslaitetta kdytettdessa
enintddn 1,5 kertaa saddetty arvo.

2.4.2 Akselikuorma

Liikenteessd ajonaikaisella punnituksella madritetyn akselikuorman suurin sallittu virhe on
15 prosenttia.

Jédljempdnd 3.15.2 kohdan e alakohdassa tarkoitettu parametri saa olla mittauslaitetta kdytettdessa
enintddn 1,5 kertaa sdéddetty arvo.

2.5 Mittayksikot

Laitteistossa kaytettdvat massan ja kuorman yksikot ovat kilogramma (kg) tai tonni (t).
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2.6 Asteikon askelarvo
Asteikon askelarvo ei saa olla taulukossa 2 lueteltuja arvoja suurempi.

Taulukko 2 — Askelarvo

Akselikuorma 20 kg

Ajoneuvon massa 50 kg

IImoitus-, tallennus- tai tulostuslaitteiston asteikon askelarvon on oltava muotoa 1x10%, 2x10* tai
5x10% jossa k on positiivinen tai negatiivinen kokonaisluku tai nolla.

3 Tekniset vaatimukset
Tarkastuksen aikana mittauslaitteisiin sovelletaan teknisid vaatimuksia, joita sovellettiin niiden
markkinoille saattamisen tai liikkeelle laskemisen hetkena.
3.1 Yleista
Vaa’at ovat automaattisia mittausjarjestelmid, jotka koostuvat seuraavista osista:
— ajorataan asennetut punnituskennot,
— ajoneuvon tunnistuslaitteet,
— ajoneuvon nopeuden mittaamiseen tarkoitetut laitteet,
— ilmoituslaitteet,
— tulostin,
— tallennuslaite,
— ajoneuvojen optiseen tunnistamiseen tarkoitetut laitteet,
— lisélaitteet,

ja joilla kokonaisuutena voidaan mitata renkaiden dynaamiset voimat ja havaita liikkuva ajoneuvo
punnituskennolla tietyssd ajassa sekd laskea ajoneuvon kokonaismassan ja akselikohtaiset arvot tai
akselikuorman arvot, nopeus ja muut ajoneuvon parametrit, joista sdddetddn erityislainsdddannossi®
(esimerkiksi akselivéli ja ajoneuvon tyyppi).

Vaa’at on suunniteltava siten, ettd niitd voidaan kédyttdd mahdollisimman monentyyppisten maanteilla
saannollisesti kédytettdvien ajoneuvojen osalta.

Vaa’at on suunniteltava ja rakennettava siten, ettd kun ne on asennettu asianmukaisesti ja kun niitéd
kdytetddn niille tarkoitetuissa olosuhteissa, niiden metrologiset parametrit pysyvit tdmédn saddoksen
mukaisina vdhintddn sen ajan, jona niiden tarkastus on voimassa.

3.2 Punnituskenno
Ajorataan asennetun punnituskennon on havaittava liikkuva ajoneuvo ja tallennettava renkaiden
dynaamiset voimat.

3.3 Ajoneuvon tunnistuslaitteet

Vaakojen on tarkoitus toimia ilman kdyttdjdd, ja tdmén takia ne on varustettava ajoneuvojen
tunnistuslaitteilla. Kyseisten laitteiden on havaittava ajoneuvo punnitusvydhykkeelld ja vahvistettava,
milloin koko ajoneuvo on punnittu. Saatujen tietojen luonteen vuoksi laitteen on mahdollistettava
ajoneuvojen my6hempi luokittelu erityislainsddddnnén® mukaisesti.

4 ) Asetus nro 153/2023 ajoneuvojen katsastushyvdiksynndstd ja ajoneuvon kéyton teknisistd edellytyksistd

maanteilld.
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Vaa’at eivit saa ilmoittaa, tallentaa tai tulostaa ajoneuvon massaa, mikali kaikkia ajoneuvon renkaita
ei ole punnittu.
3.4 Ajoneuvon nopeuden mittaamiseen tarkoitetut laitteet

Ajoneuvon nopeus punnituksen aikana on ilmoitettava ja osana ajoneuvon punnitusta koskevien
tietojen tallennusta tarvittaessa tallennettava ja tulostettava kilometreinéd tunnissa, kun luku on ensin
pyoristetty 1dahimpééan kokonaislukuun.

Vaaoilla ei saa ilmoittaa, tallentaa tai tulostaa massaa tai akseli- tai akseliryhmédkohtaista arvoa
ajoneuvolle, joka on ylittdinyt punnituskennon nopeudella, joka ei kuulu toimintanopeuksien
madritettyyn vaihteluvéliin, ellei ohessa anneta selvdd ilmoitusta siitd, ettd tuloksia ei ole varmennettu.

3.5 Ilmoituslaitteisto

3.5.1 Ilmoitukset tavallisen toiminnan aikana

Ilmoitetut massa- ja kuorma-arvot on ilmoitettava tdsméllisesti ja yksiselitteisesti, eivitkd ne saa
johtaa virheisiin.

Vaaoilla on tarkoitus esittdd seuraavat arvot:
— kokonaismassan mitatut arvot sekd mittayksikko,
— akselikuorman tai akseliryhmén kuorman mitatut arvot sekd mittayksikko,
— kokonaismassan suurin sallittu arvo seka mittayksikko,
— suurin sallittu akselikuorma tai akseliryhmén kuorma sekd mittayksikko,
— punnittavan ajoneuvon nopeus,
— tarvittaessa aika (pdivamaéra ja kellonaika (tunti, minuutti, sekunti), jona mittaus tehtiin).

Mikéli vastaavan sovelluksen vaakoja ei ole tarkoitettu kokonaismassan tai akselikuorman tai
akseliryhméan kuorman mittaamiseen ja hyvaksytty niitd varten, kyseinen arvo voidaan esittdd vaaoissa
ainoastaan tiedoksi; on myos ilmoitettava selvésti, ettd kyseinen ilmoitus ei ole vahvistetulla
mittausalueella.

3.5.2 Arvot rajojen ilmoittamiseksi

Mikéli yhden akselin kuorma (osapunnitus) on alle Min-arvon tai yli Max-arvon, vaaoissa voidaan
ilmoittaa, tallentaa tai tulostaa tiedot akselikuorman, akseliryhmédn kuorman tai ajoneuvon massan
mittauksesta vain, jos ilmoituksessa ja/tai tulosteessa esitetddn selva varoitus tdstd ongelmasta.

3.6 Tulostuslaite

3.6.1 Tuloste tavallisen toiminnan aikana

Tulostettujen tulosten on oltava oikeita, asianmukaisesti tunnistettavissa olevia ja yksiselitteisid.
Tulosteen on oltava selvd, helposti luettavissa, havidmaéton ja pysyva.

Tulosteiden siséltonad ovat seuraavat arvot, joiden mittaamiseen vaa’at on tarkoitettu:
— kokonaismassan mitatut arvot sekd mittayksikko,
— akselikuorman(-kuormien) mitatut arvot sekd mittayksikko,
— kokonaismassan suurin sallittu arvo seka mittayksikko,
— suurin sallittu akselikuorma tai akseliryhmén kuorma sekd mittayksikko,
— aika (sekunnin tarkkuudella) ja pdivdmaara (pdiva, kuukausi, vuosi),

— punnittavan ajoneuvon nopeus,
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— vaa’an tyyppi (esimerkiksi lyhenne).

Mikidli vastaavan sovelluksen vaakoja ei ole tarkoitettu kokonaismassan tai akselikuorman tai
akseliryhméan kuorman mittaamiseen ja hyvaksytty niitd varten, kyseinen arvo voidaan esittdd vaaoissa
ainoastaan tiedoksi; on myds ilmoitettava selvésti, ettd kyseinen ilmoitus ei ole vahvistetulla
mittausalueella.

3.6.2 Ilmoituslaitteen ja tulostuslaitteen yhteensopivuus

Punnituksen ilmoitettu tulos ja tulostettu tulos eivdt saa saman kuorman osalta poiketa toisistaan,
mikali ilmoitus- ja tulostuslaitteiden asteikko on sama.

3.7 Tallennuslaite

3.7.1 Tallennettujen arvojen laajuus

Tallennuslaitteen on tallennettava ja sdilytettdva kaikki asiaankuuluvat mittaustiedot. Kyseiselld
laitteella tallennettujen ja sdilytettyjen tietojen on védhintddn vastattava 3.6.1 kohdan mukaisen
tulosteen sisaltod.

3.7.2 Datamuisti

Tiedot voidaan sdilyttdd vaa’an muistissa (esimerkiksi kovalevylld) tai ulkoisessa varastossa
myOhempid toimia varten (ilmoittaminen, tulostus, ldhettdminen, yhteenlasku ja niin edelleen).
Tallennetut tiedot on suojattava asianmukaisesti tahallisilta ja tahattomilta muutoksilta 1dhettdmis-
ja/tai tallennusprosessin aikana, ja tietojen on sisdllettdva kaikki asianmukaiset tiedot, joita tarvitaan
aiempien mittausten jdljittelemiseksi.

Tallennettujen tietojen turvallisuuteen sovelletaan seuraavia vaatimuksia:
a) asiaan on sovellettava 3.14 kohdassa asetettuja turvallisuusvaatimuksia,

b) ohjelmiston ldhetys- ja latausprosessi on suojattava 3.14 kohdassa asetettujen vaatimusten
mukaisesti,

c¢) koskemattomuus ja aitous on varmistettava ulkoisen muistin varmenteilla ja
suojausattribuuteilla,

d) mittaustietojen varastointiin tarkoitettua vaihdettavaa varastointivélinettd ei tarvitse sinet6id4,
mikéli varastoidut tiedot suojataan tietylld tarkastussummalla tai avainkoodilla,

e) kun varastointitila tdyttyy, vanhojen tietojen péddlle on voitava Kkirjoittaa uusia tietoa
kayttdmalld avainkoodia tai muuta edelld mainittujen vaatimusten mukaista menetelmaa.
3.8 Ajoneuvon optinen tunnistuslaite

Vaa’at on varustettava 3.8.1 tai 3.8.2 kohdan mukaisella laitteella, jolla voidaan tunnistaa
yksiselitteisesti ne ajoneuvot, joiden on punnituksen aikana havaittu ylittivin madadaritetyt
massaparametrit. Tunnistamisen on tdytettdvd turvallisuutta, koskemattomuutta ja aitoutta koskevia
vaatimuksia.

3.8.1 Kuvausyksikkd

Vaa’at voidaan varustaa digitaalikameralla, joka tallentaa punnitustilanteen niin, ettd punnittu
ajoneuvo voidaan tunnistaa turvallisesti ja ettd tallennettu kuva esitetddn laitteeseen liitetylld
etdndytolld seuraavien vaakojen mittaamien tietojen ohella:

— kokonaismassan mitatut arvot sekd mittayksikko,

— akselikuorman tai akseliryhmén kuorman mitatut arvot sekd mittayksikko.
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3.8.2 Kuvan tallennusyksikko

Vaa’at on varustettava kuvan tallennusyksikolld, jonka on tallennettava punnitustilanne ja taattava
punnittavan ajoneuvon tunnistaminen.

Automaattisesti toimivassa kuvan tallennusyksikossd on voitava sddtdd raja-arvo kuvan
tallentamiselle.

Vaaoilla tapahtuva tilanne tallennetaan digitaalikameralla, joka ottaa yksittdisid digitaalisia kuvia tai
videotallenteita ja tallentaa ne digitaaliseen muistiin.

Yksittdisten kuvien tai videotallenteiden tietokentédssd on esitettdva seuraavat tiedot:
— kokonaismassan mitatut arvot sekd mittayksikko,
— akselikuorman mitattu arvo sekd mittayksikko,
— aika (sekunnin tarkkuudella) ja pdivdmaéra (pdiva, kuukausi, vuosi),
— vaa’an tyyppi (esimerkiksi lyhenne).

Jos edelld mainitut tiedot ndkyvét vain pddkuvassa, muut kuvat on merkittdva yksilolliselld
tunnisteella, joka varmistaa kuvien ja niihin liittyvien tietojen koskemattomuuden, aitouden ja
yksiselitteisen tunnistamisen. Kuvatunniste on tuotettava kayttden kryptografisesti vahvaa algoritmia
tai digitaalista allekirjoitusta, ja siind on oltava tiedot kuvan tdsmaéllisestd ottamisajankohdasta sekéa
punnituksen ja geopaikannuksen suorittaneista laitteista.

Digitaalikuvissa kuvan tietojen ja mitattuja arvoja koskevien tietojen on oltava erottamattomasti
liitettyind  yhdeksi tietotiedostoksi. Ndmd tiedot on myds integroitava digitaalikuvan
pikselirakenteeseen. Koskemattomuuden varmistamiseksi digitaalikuvan tietotiedostossa on oltava
digitaalinen leima (allekirjoitus). Digitaalikuvan koko tietotiedoston alkuperd (aitous) on voitava
tunnistaa yksikollisesti koodista (esimerkiksi vaakojen tunnusnumero).

Arkistoitavien videotallenteiden eheys (koskemattomuus) ja alkuperd (aitous) on varmistettava, jotta
estetddn kuvien ja mitattujen tietojen sisdllon asiaton muuttaminen tai epdasianmukainen valittdminen.
3.9 Apulaitteet

Vaakoihin asianmukaisella rajapinnalla liitetyt ulkoiset laitteet eivét saa vaikuttaa kielteisesti vaakojen
metrologisiin parametreihin.

3.10 Ulkoisten vaikutusten kestavyys

Vaakoja hiiritsevét ulkoiset vaikutukset eivdt saa johtaa mittavirheisiin, jotka ylittdvat 2.3.1 tai
2.3.2 kohdassa maddritetyn vaakojen suurimman sallitun virheen.

3.10.1 Fyysinen kestdvyys

Vaakojen suunnittelulla ja kéytetyilld materiaaleilla on varmistettava riittdvd lujuus, vakaus ja
mekaanisten vérdhtelyjen ja iskujen kestdvyys. Valmistajan on mééritettdvd fyysiset olosuhteet, joissa
vaakoja on kéytettdvd.  Punnituskennon osalta sovelletaan fyysistd ympaéristoluokkaa, jossa
vardhtelyjen tai iskujen taso on korkea tai erittdin korkea ja joka on nimetty luokaksi M3
erityislainsddddnnon®” mukaisesti.

5 ) Hallituksen asetus nro 120/2016 mittauslaitteiden vaatimustenmukaisuuden arvioinnista markkinoilla

saataville asettamisen yhteydessd,sellaisena kuin se on muutettuna; asetuksella saatetaan osaksi
kansallista lainsdddéntéd mittauslaitteiden asettamista saataville markkinoilla koskevan jdsenvaltioiden
lainsddddnnén yhdenmukaistamisesta 26 paivana helmikuuta 2016 annettu Euroopan parlamentin ja
neuvoston direktiivi 2014/32/EU.
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3.10.2 Saankestavyys

Kun ajorataan asennettu punnituskenno ei ole p&dlld, sen on kestettdvd -40 — +70 celsiusasteen
lampétiloja ilman vahingoittumista, ja kun ldmpdtila palautuu toimintaldmpétilaan, toimittava
suurimman sallitun virheen rajoissa.

Jotta ympdriston lampoétila ja vaakojen toimintaldmpétilojen vaihteluvdli voidaan mitata
asianmukaisesti, vaaoissa on oltava laitteen ldmpotilan mittauslaite. Vaakojen on voitava tunnistaa
automaattisesti toimintalampoétilojen vaihteluvdlin ulkopuolella oleva lampétila ja esitettdva
asianmukainen varoitus. Kyseiselld hetkelld suoritettava punnitus on keskeytettdvd, ja vaakojen on
estettdvd myohemmaét punnitukset tai katkaistava virta.

Vaa’at eivit saa olla herkkid ympéaréivan ilman suhteelliselle kosteudelle.

3.10.3 Polyn ja veden kestavyys

Sddn vaikutuksille alttiissa vaakojen osissa on oltava véhintddn luokan IP 67 kotelo polyltd ja
véliaikaiselta veteen uppoamiselta suojaamiseksi, ja muissa osissa koteloiden on vastattava vahintdan
luokkaa IP 54.

3.10.4 Sahkdémagneettinen yhteensopivuus (EMC)

Sahkoiset tai séhkdmagneettiset hiiriot eivit saa vaikuttaa vaakoihin, tai vaakojen on reagoitava niihin
maddritetylld tavalla (esimerkiksi virheestd ilmoittaminen, mittauksen estdminen ja niin edelleen).
Vaa’at eivdt myoskddn saa aiheuttaa tahattomia séhkomagneettia kenttia.

Sdhkomagneettista yhteensopivuutta koskevien laboratoriokokeiden aikana vaakojen tai niiden osien
on toimittava tavanomaisesti, ja simuloitujen kéyttokokeiden tulosten on oltava 2.3.1 tai
2.3.2 kohdassa mddritetyn suurimman sallitun virheen rajoissa.

3.11 Sahkovirta

Sadhkoverkosta virtansa saavien vaakojen on vastattava metrologisia vaatimuksia tavanomaisten
jannitevaihteluiden yhteydessd. Mikéli jdnnite laskee toimintaan vaaditun vdhimmadisjdnnitteen
alapuolelle, vaakojen kédyttdminen on estettdvd tai on ilmoitettava selvédsti, ettd ne toimivat
madritettyjen toimintaolosuhteiden ulkopuolella, esimerkiksi asianmukaisella varoituksella.

3.12 Mittauslaitteen turvallisuus ja petosten estiminen

Vaakojen ominaisuudet eivdt saa edistdd petollista kayttod, ja niiden tahattomien virheellisten
kdyttotapojen madran on oltava mahdollisimman vdhédinen. Osien, joita ei ole tarkoitettu kdyttdjan
irrotettavaksi tai mukautettavaksi, on suojattava téllaisilta toimilta.

3.13 Ohjelmisto

3.13.1 Ohjelmisto, johon sovelletaan mittauslaitteiden metrologista valvontaa

Kyseisenlainen vaaoissa kéytettdvé ohjelmisto on asennettava siten, ettd ohjelmistoa ei voida muuttaa
ilman sinetin vaurioittamista tai ettd jokainen ohjelmistoon tehtdvd muutos kirjataan automaattisesti ja
sen luonne mddritetddn kayttdmalld tunnuskoodia.

Vaakojen ohjelmistoja koskevissa asiakirjoissa on annettava seuraavat tiedot:
a) kuvaus mittauslaitteiden metrologisen valvonnan soveltamisalaan kuuluvasta ohjelmistosta,
b) kuvaus mittausalgoritmin tarkkuudesta (esimerkiksi ohjelmointitilat),
c) kuvaus kayttoliittymastd, valikoista ja valintaikkunoista,
d) ohjelmiston yksildiva tunnus,

e) kuvaus sisdllytetystd ohjelmistosta (esimerkiksi kdyttoympéristo),
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f) yleinen kuvaus laitteistojarjestelmastd, esimerkiksi topologinen lohkokaavio, tietokoneen
(tietokoneiden) tyyppi, ohjelmiston toimintojen 1dhdekoodi ja niin edelleen, ellei jarjestelmaa
ole kuvattu kédyttoohjeessa,

g) ohjelmiston turvallisuustekijat,

h) kayttoohje.

3.13.2 Ohjelmiston turvallisuustekijat

Mittauslaitteiden metrologisen valvonnan soveltamisalaan kuuluva ohjelmisto voidaan suojata
seuraavasti:

a) ainoastaan valtuutetut henkil6t saavat kayttdoikeuden esimerkiksi koodeilla (salasanoilla) tai
erityislaitteilla (laitteistoavain ynnd muut); koodit on voitava vaihtaa,

b) mittauslaitteen muistiin tallennetaan kaikki sisddnkirjautumiset ja luetellaan kirjautumisen
pdivamadrd, kirjautumisen suorittaneen valtuutetun henkil6n tiedot ja kirjautumisen tyyppi,

c) muistikapasiteetin on oltava riittdvd védhintddn kahden vuoden odotettuja sisddnkirjautumisia
varten; mikali sisddnkirjautumistiedoille osoitetun varaston muisti on tdynnd, tallennettuja
tietoja ei voi poistaa automaattisesti,

d) tallennetuista tiedoista on voitava palauttaa asiaan liittyvét sisddnkirjautumistiedostot
kokonaisuudessaan,

e) sisddankirjautumistietoja ei voi poistaa ilman fyysisen sinetin poistamista,

f) metrologisen valvonnan soveltamisalaan kuuluvan ohjelmiston lataaminen on mahdollista
ainoastaan asianmukaisella, vaakoihin liitetylla suojatulla liittymalla,

g) ohjelmistossa on madritettdva sen versio, ja version on muututtava, kun ohjelmiston versioon
tehdddn muutoksia,

h) ohjelmistoliittymédn avulla suoritettavien tai kdynnistettdvien toimintojen on vastattava tdssa
sdddoksessd asetettuja ehtoja.

3.14 Laitteiston ja ohjelmiston turvallisuus

3.14.1 Yleista

Kaikki sellaisella ohjelmistolla varustetut vaakalaitteistot, jota kayttdja tai muu henkild ei
tarkoituksella voi kytked irti tai poistaa, on varustettava kotelolla tai muulla asianmukaisella
turvallisuusvilineelld. Kotelot on voitava sinetdidd sulkemisen jédlkeen; sinetointikohtiin on kaikissa
tapauksissa pddstdva vaivattomasti késiksi. Kaikki mittausjdrjestelmédn osat, joita ei voida suojata
koteloilla, on wvarustettava riittdvan tehokkaalla vaélineelld mittaustarkkuuteen todenndkdoisesti
vaikuttavien toimien estdmiseksi.

Kaikki mittaustuloksiin mahdollisesti vaikuttavat osat, erityisesti vaakojen kalibrointi- ja
tarkennuslaitteet tai mitattujen arvojen korjaamiseen kaytettdvét laitteet, on sinetditava.
3.14.2 Turvallisuusvilineet

Turvauksen on koostuttava sinetdidyistd koteloista, salauksesta, salasanoista tai vastaavista
ohjelmistoon liittyvistd keinoista siten, etta

a) sovelletaan 3.13.2 kohdassa sdddettyjéd ohjelmiston turvallisuutta koskevia vaatimuksia,

b) mittaustuloksia koskevien tietojen ldhettdmistd liittymédn kautta suojataan tahallisilta,
tahattomilta ja satunnaisilta muutoksilta,

c) vaa’at suojataan siten, ettd vaakojen asetukset voidaan turvata erikseen,

d) tallennettuja tietoja suojataan tahallisilta, tahattomilta ja satunnaisilta muutoksilta.
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3.15 Vaakojen asennus

3.15.1 Yleista

Vaa’at on asennettava siten, ettd vahimmadistetddn asennusympdriston kaikki kielteiset vaikutukset
mittaustarkkuuteen ja siihen liittyviin tietoihin. Vaa’at on asennettava mieluiten sellaisten alueiden
ulkopuolelle, joilla tapahtuu usein kiihdyttdmista tai hidastamista, eiké niitd saa asentaa alueille, joissa
kaistojen méadra vaihtuu.

Kaikista punnitustoimintaan vaikuttavista asennusta koskevista vaatimuksista on sdddettdva riittdvan
yksityiskohtaisesti. Vaakojen valmistajan on tarvittaessa 3.15.2 ja 3.15.3 kohdan perusvaatimusten
osalta ja ajoneuvojen asianmukaisen punnitsemisen varmistamiseksi annettava yksityiskohtaisemmat
eritelmdt asennusta koskevista vaatimuksista. Ndmd tiukemmat vaatimukset on sisdllytettdva
mittauslaitteen tyyppihyvaksyntdtodistukseen.

Valmistajan on tarvittaessa ilmoitettava muita vaakojen asentamista koskevia ehtoja tai suosituksia,
joilla varmistetaan edellytykset vaakojen metrologisten ominaisuuksien riittdvdn pitkdn aikavélin
vakaudelle (esimerkiksi punnitusvyohykkeelld olevan tien laatuominaisuuksia koskevat
yksityiskohtaisemmat = vaatimukset) maddritetyn mittauslaitteen teknisissd asiakirjoissa tai
tietyntyyppisten vaakojen asennus- tai kdyttoohjeissa.

3.15.2 Ajoradan geometria

Ajoradan on 75 metrid ennen punnituskennoa ja 25 metrid punnituskennon jilkeen vastattava
seuraavia vaatimuksia:

a) tien kaltevuuden on oltava enintddn yksi prosentti,

b) tien poikittaisen kaltevuuden on oltava enintddn kolme prosenttia,

c) tien pituussuuntaisen kaarevuusséteen on oltava vahintddn 1 000 metrid,

d) tiessd ei saa olla epdsdaannollisyyksid, jotka aiheuttavat paikallisia kaltevuuden muutoksia,
e) kulumisurat eivit saa olla yli nelja millimetrid syvia.

Tyyppihyvéksyntda varten sallitaan my6s muut valmistajan maéritteleméat a—c alakohdassa tarkoitetut
ajoradan geometriaa koskevat kriteerit, jos tyyppihyvdksynndn hakija osoittaa riittdvan edustavan
ndyton avulla (erityisesti tietyn tai rakenteellisesti samankaltaisen tyypin asennettujen painojen
testitulokset), ettd vaa’at tdyttdavdt myOs ndissd olosuhteissa muut tdmén sdddoksen mukaiset
vaatimukset, erityisesti 2.3 tai 2.4 kohdan mukaiset suurimpia sallittuja virheitd koskevat vaatimukset
(katso 5.4.6.3 kohta). Erilaiset olosuhteet on médriteltdva tyyppihyvaksyntdtodistuksessa.

3.15.3 Tien ominaisuudet

Tien on punnituskennon asennuspaikassa vastattava seuraavia vaatimuksia:

— tien pdéllysteen alla on oltava vakioalusta, jossa ei ole vahvistettuja osia (esimerkiksi ei
erityisvarusteita, kuten huoltokuiluja ynnd muita),

— punnituskennot on asennettava homogeenisiin kerroksiin paikoissa, joissa pdéllyste ei ole
vaurioitunut,

— tien on koko punnituskennojen pituudelta oltava yhtendinen kullakin ajokaistalla, eiké siind
saa olla saumoja,

— vaakojen punnituskennoja ei saa asentaa kohteisiin, joissa voi esiintyd epétoivottuja
dynaamisia vaikutuksia, esimerkiksi silloille.

4 Mittauslaitteen merkinnét

Tarkastuksen aikana mittauslaitteisiin sovelletaan merkintdvaatimuksia, joita sovellettiin niiden
markkinoille saattamisen tai liikkeelle laskemisen hetkena.
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4.1 Mittauslaitteen merkinnat

Vaaoissa on oltava seuraavat merkinnat:

valmistajan tunnus,
vaakojen tyypin tunniste,
vaakojen sarjanumero,

mikali vaa’at eivat sovellu tai niitd ei ole tarkoitettu ominaisuuksiltaan erityisten (esimerkiksi
akseleiden jousitussuunnitelma, akseleiden lukumadard) tai erityislasteja (esimerkiksi nesteitd)
kuljettavien ajoneuvojen punnitsemiseen, ne on merkittdva ilmoituksella tdstd punnitukseen
soveltumista koskevasta rajoituksesta niin, ettd kyseisen rajoituksen tyyppi ja laajuus
ilmoitetaan selvésti (kyseisten vaakojen mukaisesti tarvittaessa),

punnitussuunta (jos merkityksellinen vaakojen osalta),
syottdjannite voltteina (V),
syottdjannitteen taajuus hertseind (Hz),

toimintaldmpdtilan ~ vaihteluvdli  (jos  se  poikkeaa  2.1.1 kohdan = mukaisista
vahimmadisvaatimuksista) celsiusasteina (°C),

ohjelmiston tunnistustiedot (tarvittaessa),

sekd seuraavat tiedot metrologisista parametreista:

punnittava enimmadisarvo Max =... kilogrammaa (kg) tai tonnia (t),

punnittava vahimmaisarvo Min =... kilogrammaa (kg) tai tonnia (t),

askelvéli d = ..... kilogrammaa (kg) tai tonnia (t),
suurin toimintanopeus Vipax =..... kilometrié tunnissa (km/h),
pienin toimintanopeus Vi, =..... kilometrid tunnissa (km/h),

akseleiden enimmadismaéra ajoneuvossa (tarvittaessa) Amas,

tyyppihyvaksyntdmerkintd kansallisten vaatimusten mukaisesti.

4.2 Merkintéjen esittaminen

Edelld 4.1 kohdassa tarkoitettujen merkintdjen on oltava helposti luettavissa, yksiselitteisid,
ymmarrettdvissd ja kestdvid vaakojen tavallisissa kdyttdolosuhteissa.

Merkinndt voidaan tehdd joko tSekin kielelld tai asiamukaisten, kansainvélisesti hyvéksyttyjen ja
julkaistujen kuvien tai merkkien muodossa.

Merkinnét on ryhmitettdva vaa’an selvésti ndkyvddn paikkaan néyttdlaitteen vélittémdén laheisyyteen
tai helposti kéytettdvissd ja selvdsti ndkyvilld olevaan kiinteddn vaa’an osaan. Mikali merkint6jé ei ole
kiinnitetty vaakojen kiinteddn osaan, ne on varmistettava virallisella merkilla.

4.3 Viralliset merkit

Vaakoihin ja niiden osiin pitdd voida sijoittaa virallinen merkKki tai merkit siten, ettd

vaa’an osia, joihin merkki on sijoitettu, ei voida poistaa vaaoista ilman merkintdjen
vahingoittamista,

merkit voidaan tehdd ilman vaakojen metrologisten ominaisuuksien muuttamista,

ne ndkyvit vaaoissa tavallisen asennuksen aikana.
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5 Mittauslaitteen tyyppihyvaksynta
Tyyppihyvédksynndn aikana on suoritettava seuraavat toimet:
— ulkoinen tarkastus
— vaakojen kestdvyyden testaaminen ympaériston héiritsevien vaikutusten osalta,
— toimintaan liittyvdt itse paikalla suoritettavat ajonaikaista punnitusta koskevat testit
tieliikenteessa.
5.1 Ulkoinen tarkastus
Vaakojen ulkoisen tarkastuksen aikana on arvioitava seuraavat ndkdkohdat:
a) ettd sdddetyt tekniset asiakirjat ovat kokonaisuudessaan valmiina, kdyttdohje mukaan luettuna,

b) ettd valmistajan asiakirjoissa maarittdmat metrologiset ja tekniset ominaisuudet vastaavat
tdmdn sdddoksen 2 ja 3 osassa lueteltuja vaatimuksia,

c) ettd toiminnalliset kokonaisuudet ovat tdydellisid ja vastaavat saddettyja teknisid asiakirjoja,

d) ettd vaakojen ohjelmistoversio vastaa valmistajan méadrittamaa versiota.

5.2 Toimintaan liittyva simuloidut testit laboratoriossa

Toimintaan liittyvat simuloidut testit suoritetaan arvioitaessa 5.3 kohdassa tarkoitettua ulkoisen
ympadriston vaikutusten kestavyyttd, ja testit tehdddn kokonaisille vaaoille, paitsi jos niitd ei voida
testata kokonaisuudessaan niiden koon ja/tai kokoonpanon takia. Téllaisessa tapauksessa testaus
voidaan tehdd kayttdmalla punnituskennojen sijaan kuormamerkinantogeneraattoria.

Mittauslaitetyypit hyvédksyvd metrologiasta vastaava elin voi valmistajan ehdotuksesta hyvidksya
toimintaan liittyvien testien toteuttamismenetelmdn ja -tavan muuttamisen, mikéli se on mahdollista
vaakojen mittausketjussa kdytetyn tekniikan ja sen suunnittelun yksityiskohtien osalta.

5.3 Ulkoisen ympariston vaikutusten kestavyytta koskevat testit
5.3.1 Fyysisten vaikutusten kestdvyytta koskevat testit vaaoille

5.3.1.1 Satunnaisen vardhtelyn kestivyytta koskevat testit vaaoille

Satunnaisen fyysisen vérdhtelyn kestavyyttd koskevat testit tehdddn vaaoille niiden virran ollessa
péélld kohdistamalla niihin vérédhtelyd seuraavin parametrein:

— taajuusalue: 10-150 hertsia;
— yleisen tehollisen kiihtyvyyden taso: seitsemédn metriéd nelidsekunnissa,
— kiihtyvyyden spektritiheys 10-20 hertsissé: yksi neliometri kuutiosekunnissa,
— kiihtyvyyden spektritiheys 20—150 hertsissa: -3 desibelié oktaavissa,
kaikissa kolmessa akselissa joka kerran kahden minuutin ajan.

Testien aikana testattavien vaakojen on pysyttdvd toiminnassa, ja seuraavan toimintaan liittyvan
simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maddritettyd suurinta sallittua
virhettd suurempi.

5.3.1.2 Iskujen kestdivyytta koskeva testi

Iskujen kestdavyyttd testataan vaakojen virran ollessa péédlld kohdistamalla toistuvia iskuja seuraavin
parametrein:

—  kiihtyvyyshuippu: 100 metrid nelidsekunnissa;

— impulssin nimellinen kestoaika: 16 millisekuntia,

13



Yleinen toimenpide nro 0111-O0P-C010-23

— vastaava nopeuden muutos; yksi metri sekunnissa,
— iskujen méaéra kussakin suunnassa: 1 000 + 10.

Testien aikana testattavien vaakojen on pysyttdvd toiminnassa, ja seuraavan toimintaan liittyvan
simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maddritettyd suurinta sallittua
virhettd suurempi.

5.3.2 Sadnkestavyytta koskevat testit

5.3.2.1 Rajalampétilojen kestdavyytta koskeva koe

Edelld 3.10.2 kohdassa maéritettyjen ympéristdn rajalampétilojen kestdvyys testataan vaakojen virran
ollessa pois péadlta

a) kuivassa 70 celsiusasteen lammosséd kahden tunnin ajan,

b) -40 celsiusasteen kylméssd kahden tunnin ajan.
Testien jdlkeen vaaoissa ei saa esiintyd vaurioita, ja seuraavan toimintaan liittyvan simuloidun testin
aikana mittavirhe ei saa olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa mééritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi.
5.3.2.2 Toimintalampétilojen kestivyys

Edelld 2.1.1 kohdassa madritettyjen ympdriston kayttolampétilojen kestdvyys testataan vaakojen
virran ollessa paalla

a) kuivassa lammossé toimintalampétilojen yldrajan 1ampotilassa kahden tunnin ajan,

b) kylmaissa toimintalampétilojen alarajan lampétilassa kahden tunnin ajan.
Vaakojen on toimittava tavallisesti testien ajan, ja seuraavan toimintaan liittyvan simuloidun testin
aikana virhe ei saa olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maééritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi.
5.3.2.3 Ilmankosteuden kestdvyys

Edelld 2.2 kohdassa tarkoitettu ilmankosteuden kestdvyys testataan vaakojen virran ollessa péadlla
kahdessa 24 tuntia kestdvdssd jaksossa kdyttamdllda kuumahoOyryd, jonka ldampétila on enintddn
40 celsiusastetta.

Testien aikana testattavien vaakojen on pysyttdvd toiminnassa, ja seuraavan toimintaan liittyvdn
simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maédritettyd suurinta sallittua
virhettd suurempi.

5.3.2.4 Poélyn- ja vedenkestavyys

Edelld 3.10.3 kohdassa tarkoitettu pdlyn ja veden kestdvyys testataan virran ollessa pois pdéltd niiden
vaa’an osien osalta, jotka altistuvat sddn vaikutuksille.

Testien jdlkeen vaaoissa ei saa esiintyd vaurioita, ja seuraavan toimintaan liittyvdn simuloidun testin
aikana mittavirhe ei saa olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa mééritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi.

5.3.3 Sahkémagneettista yhteensopivuutta koskevat testit

5.3.3.1 Radiotaajuuskentistd johtuvien johdettujen hairiéiden kestavyys

Korkeataajuisten kenttien aiheuttamien hédirididen kestdvyys testataan taajuusalueella 150 kilohertsid —
80 megahertsid vaakojen virran ollessa padlld kdyttamaéllda 10 voltin koekentdn amplitudia. Héirio
kohdistetaan yli kolmen metrin pituisiin signaalikaapeleihin kaikissa tasavirtaisissa virran syotto- ja
antolaitteissa, kaikissa vaihtovirtaisissa virran syott6- ja antolaitteissa sekd kaikissa toimivissa
maadoituskytkenndissa.
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Saddetyissé testausolosuhteissa tehtdvén toimintaan liittyvdn simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa
olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maédritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi, tai jdrjestelmdn on
havaittava vakava virhe ja toimittava sen mukaisesti.

5.3.3.2 Siteilevin sahkomagneettisen kentén kestavyys radiotaajuuksilla

Sateilevdan  korkeataajuisen sdhkomagneettisen kentdn kestdvyys testataan taajuusalueella
80 megahertsid — 2 gigahertsid vaakojen virran ollessa pdalld kdyttdmaélld koekentdn tiheysamplitudia
10 volttia metrissd ja 80 prosentin amplitudimodulaatiota yhden kilohertsin siniaallolla. Hairio
kohdistetaan vaa’an kotelon kaikkiin sivuihin.

Sédddetyissa testausolosuhteissa tehtdvédn toimintaan liittyvédn simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa
olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maddritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi, tai jarjestelmdn on
havaittava vakava virhe ja toimittava sen mukaisesti.

5.3.3.3 Sdhkéstaattisten purkausten kestavyys

Sahkostaattisten purkausten kestdvyys testataan vaakojen virran ollessa péélld mielellddn kayttamalla
kuuden kilovoltin kontaktipurkausta tai kahdeksan kilovoltin ilmapurkausta. Purkaukset kohdistetaan
vaakojen koteloihin sekd vaakojen ldhelld oleviin kytkentélevyihin.

Sdddetyissa testausolosuhteissa tehtdvén toimintaan liittyvédn simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa
olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa madritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi, tai jérjestelmdn on
havaittava vakava virhe ja toimittava sen mukaisesti.

5.3.3.4 Nopeiden ylikuormitusilmiéiden/virtasysdysten kestivyys

Nopeiden ylikuormitusilmididen/virtasysdysten kestdvyys testataan vaakojen virran ollessa paalla
syottd- ja signaaliliittimissd + 1 kilovoltin kuormittamattomalla koejédnnitteelld positiivisella ja
negatiivisella napaisuudella védhintddn yhden minuutin ajan kummallakin napaisuudella viiden
kilohertsin toistotaajuudella. H&iri6 kohdistetaan yli kolmen metrin pituisiin signaalikaapeleihin
kaikissa vaihtovirtaisissa virran syottd- ja antolaitteissa sekd kaikissa toiminnassa olevissa yli kolmen
metrin mittaisissa maadoituskytkennoissa.

Saddetyisséa testausolosuhteissa tehtdvén toimintaan liittyvén simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa
olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maédritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi, tai jérjestelmdn on
havaittava vakava virhe ja toimittava sen mukaisesti.
5.3.3.5 Ylijanniteaaltojen kestavyys
Ylijanniteaaltojen kestdvyys testataan vaakojen virran ollessa pdalld kayttamalld ylijanniteaaltona

— =+ 1 kilovolttia (johdin—maa) yli 30 metrin pituisten signaalilinjojen osalta,

— 0,5 kilovolttia (johdin—johdin) ja symmetrisend koejannitteend + 0,5 kilovolttia yli 10 metrin
pituisten tasavirtaisten voimajohtojen osalta.

Héirio kohdistetaan yli 30 metrin pituisiin signaalilinjoihin tai kokonaisuudessaan tai osittain ulos
asennettuihin johtoihin niiden pituudesta riippumatta.

Saddetyissé testausolosuhteissa tehtdvén toimintaan liittyvdn simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa
olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maddritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi, tai jarjestelman on
havaittava vakava virhe ja toimittava sen mukaisesti.

5.3.3.6 Kayttotaajuuksisten magneettikenttien kestavyys

Voimakkuudeltaan 50 hertsin magneettikenttien kestdvyys testataan vaakojen virran ollessa paalla
kohdistamalla laitteen koteloon jatkuva magneettikenttd, jonka teho on 30 ampeeria metrissa.

Sdddetyissa testausolosuhteissa tehtdvén toimintaan liittyvédn simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa
olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maddritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi, tai jarjestelmdn on
havaittava vakava virhe ja toimittava sen mukaisesti.
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5.3.3.7 Vaihtovirtalahteen jannitekuoppien kestivyys

Vaihtovirtaldhteen lyhytaikaisten jdnnitekuoppien, lyhytaikaisten héirididen ja  hitaiden
jannitevaihteluiden kestdvyys testataan vaakojen virran ollessa paalla kaikissa vaihtovirtaisissa virran
syottolaitteissa alle 16 ampeerin syottévirralla vahentamaélla jannitetta

— 40 prosentilla nimellistehosta Uy vaihtovirran 10 jannitejaksolla,

— 70 prosenttia nimellistehosta Uy vaihtovirran 25 jénnitejaksolla,

— 80 prosentilla nimellistehosta Uy vaihtovirran 250 jannitejaksolla,
Uy on vaihtovirtaldhteen jénnitteen nimellisarvo.

Saddetyissa testausolosuhteissa tehtdvin toimintaan liittyvan simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa
olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maddritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi, tai jérjestelman on
havaittava vakava virhe ja toimittava sen mukaisesti.

5.3.4 Jannitteen tehorajan kestavyytta koskeva testi

Jannitteen tehorajan kestdvyyden arvot testataan sdhkolaitteiden ollessa padlld. Vaihtovirralle rajat
ovat Upom - 15 prosenttia ja Unom + 10 prosenttia; Uynom On jédnnitteen nimellisteho.

Sdddetyissa testausolosuhteissa tehtdvan toimintaan liittyvédn simuloidun testin aikana mittavirhe ei saa
olla 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maédritettyd suurinta sallittua virhettd suurempi, tai jarjestelmdn on
havaittava vakava virhe ja toimittava sen mukaisesti.

5.4 Ajonaikaisen punnituksen tarkkuutta koskevat tielld suoritettavat testit

5.4.1 Yleista
Edelld olevan 3.15 kohdan mukaisesti asennetuille vaaoille tehdddn kokonaisuudessaan ajonaikaisen
punnituksen tarkkuutta koskevat testit.

5.4.2 Testilaitteisto

5.4.2.1 Viiteajoneuvot

Viiteajoneuvot on valittava ajonaikaista punnitusta koskeviin testeihin niin, ettd ne edustavat vaakojen
kéyttdaluetta, jonka vaakojen valmistaja on madrittdnyt tyyppihyvédksyntda varten. Viiteajoneuvojen
on edustettava erilaisia ajoneuvomalleja, akselikokoonpanoja, liitdnté- ja jousitusjarjestelmid.

On kaytettdva vahintddn seuraavia viiteajoneuvoja:

— jaykka kaksiakselinen ajoneuvo,

— jadykka kolmi- tai neliakselinen kuorma-auto,

— vahintddn kolmiakselinen traktori ja puoliperdvaunu,

— kaksi- tai kolmiakselinen jaykkd kuorma-auto ja perdvaunu.
Mikadli vaaoilla on tarkoitus méérittdd ajoneuvon massa tai yksittdisen akselin tai akseliryhmén kuorma
sellaisia kuormia kuljettavien ajoneuvojen osalta, joiden painopiste voi siirtyd ajoneuvon liikkeen
aikana, viiteajoneuvoihin on kuuluttava ajoneuvoja, joilla kuljetetaan nestemdisid kuormia tai muita
tuotteita, joiden painopiste voi siirtyd ajoneuvon liikkeen aikana.
5.4.2.2 Viiteajoneuvon kuormittaminen

Kéytettdvien viiteajoneuvojen ja niille valitun kuorman yhdistelméan on edustettava niiden laitteiden
mittausaluetta, jotka laitteiden valmistaja on médrittanyt tyyppihyvaksyntad varten.

Ajoneuvon kuormat on valittava siten, ettd ajoneuvojen kokonaismassan suurimmat sallitut arvot ja
akseli(e)n suurimmat sallitut arvot eivit ylity erityislainsddddnnén® mukaisesti.
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5.4.2.3 Viitevaa’at

Testauksen aikana kéytettdvissd on oltava erillisid viitevaakoja, joilla voidaan mdérittdd kunkin
ajoneuvon todellinen vakiomassa-arvo ja yksittdisen akselin tai akselikuorman viitteellinen kuorma.
5.4.2.3.1 Viiteajoneuvon massan mittaamiseen kaytettavat viitevaa’at

Viiteajoneuvojen yleisen vakiomassa-arvon maddrittdmisessd suositaan erillisid viitevaakoja, joilla
voidaan madrittdd kunkin viiteajoneuvon vakiomassa-arvo punnitsemalla se kokonaisuudessaan
kerralla niin, ettd virhe on enintddn kolmanneksen 2.3.1 kohdassa tarkoitetusta ajonaikaiseen
punnitukseen sovellettavasta suurimmasta sallitusta virheestd.

5.4.2.3.2 Viiteajoneuvon viitteellisen akselikuorman mittaamiseen kaytettavit viitevaa’at

Vakioakselikuorman madrittdmisessd kdytetddn erillisid siirrettdvid luokan III tai IV ajoneuvojen
punnitsemiseen tarkoitettuja viitevaakoja tai tarkkuusluokaltaan véhintdén tasoa 1 vastaavia hitaissa
nopeuksissa kéytettdvid vaakoja.

5.4.3 Testausolosuhteet

Testit suoritetaan kyseisten vaakojen valmistajan madrittamissa kayttoolosuhteissa.
5.4.4 Viiteajoneuvojen viitearvojen maarittaminen

5.4.4.1 Viiteajoneuvon massan todellinen vakioarvo

Kunkin kuormittamattoman tai kuormitetun viiteajoneuvon todellinen vakiomassa-arvo on
madritettdva viitevaaoilla tehtdvilla staattisilla tdyden vedon punnituksilla (katso 5.4.2.3.1 kohta).
5.4.4.2 Viiteajoneuvon akselikuorman todellinen vakioarvo

Kuormittamattomien ja kuormitettujen viiteajoneuvojen akselikuorman vakioarvojen maédrittdmisessa
kdytetddn viitevaakoja (katso 5.4.2.3.2 kohta).

Viitevaakoja kdytetddn viiteajoneuvon kunkin akselin kuorman maédrittdmiseen perdkkdin siten, ettd
koeajoja tehddédn véhintddn 3-5 molempiin suuntiin. Akselikuorman viitteellinen keskiarvo lasketaan
kirjattujen arvojen aritmeettisena keskiarvona.

Kéytetyn menetelmdn  vaikutuksen  korjaamiseksi ajoneuvon  kokonaismassa lasketaan
akselikohtaisesti kunkin akselin ajoneuvon massan keskiméardisten kuorma-arvojen yhteenlaskettuna
summana.

Tarkistettu viitteellinen keskimaardinen kuorma-arvo akselia kohti on

VM .,
CorrAxle; = Axle, X————
VM ()

jossa: VM,  on kunkin ajoneuvon massan vakioarvo 6.2.2.1 kohdassa tarkoitetuilla tdyden
vedon punnituksilla méadritettyna.

Viiteakselikuormien todenmukaisuuden osoittamiseksi on sovellettava seuraavaa:
2
VM ZZ CorrAxle,
i-1
Tarkistettua keskimdérdistd kuorma-arvoa (katso edelld) kdytetddn viiteajoneuvon akselikohtaisena
vakioarvona.
5.4.5 Vaakojen asennuksen vahvistaminen punnituskohteissa

Tien geometria tarkastetaan 3.15.2 kohdan mukaisesti, ja sen on vastattava kaikkia perusteita.
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5.4.6 Viiteajoneuvojen ajonaikaista punnitusta koskevat testit

5.4.6.1 Koeajot

Kullakin viiteajoneuvolla on suoritettava vahintddn kymmenen koeajoa kullakin seuraavista kolmesta
nopeudesta:

a) ldhelld suurinta toimintanopeutta Vi,
b) ldhelld pienintd toimintanopeutta Vi,
c) ldhelld toimintanopeuksien keskiarvoa
(kullakin viiteajoneuvolla on nédin ollen tehtdva yhteensd 30 koeajoa).

Kullakin kymmenelld, tietylld testinopeudella tehtdvdlld koeajolla ajoneuvon on kuljettava
punnituskennon keskiosan yli kuusi kertaa, punnituskennon vasemman osan yli kahdesti ja oikean
osan yli kahdesti.

5.4.6.2 Koeajonopeus

Ajoneuvon nopeuden on pysyttdvd mahdollisimman vakiona kunkin koeajon aikana. Vaakojen on
ilmoitettava ja tallennettava testattavan ajoneuvon nopeus, kun se kulkee punnituskennojen yli.

5.4.6.3 Ajonaikaisen punnituksen tarkkuutta koskevat testit

Ajonaikaisen punnituksen tarkkuutta koskevien testien aikana kaikki koeajot suoritetaan
5.4.6.1 kohdan mukaisesti kayttamédllda 5.4.2.1 kohdassa tarkoitettuja viiteajoneuvoja. Kaikkien
ajoneuvon massaa koskevien ilmoitusten ja akselikuormaa koskevien ilmoitusten arvot kirjataan ylos.
Kunkin kirjatun arvon (ajoneuvon kokonaismassa, akselikuorma tai akseliryhmén kuorma)
suhteellinen virhe § lasketaan prosentteina seuraavasti:

C-R
o =—— X100
R @
jossa: C on vaakojen mittaama arvo,
R on viitevaakojen mittaama vastaava viitearvo.

Edelld 2.3.1 tai 2.3.2 kohdassa maddritetyn suurimman sallitun virheen ylittdvien suhteellisten
virheiden ¢ lukum&éard maédritetddn kunkin médédrdn osalta, ja tdmd luku ilmaistaan kunkin méadrén
arvojen suhteellisena lukuméaéarana seuraavasti:

n
P,,=— X100
N 3)
jossa: n on suurimman sallitun virheen ylittdvien laskettujen erojen lukumaara,
N on annetun méaéran kirjattujen arvojen yhteenlaskettu lukumaara.

Suurimman sallitun virheen P4 ylittdvien suhteellisten virheiden lukuméddrd ei saa olla yli viittd
prosenttia, eivdtkd ndméd virheet saa olla suurempia kuin suurin sallittu virhe liikenteelle (katso
2.4.2 kohta).

5.4.7 Toimintanopeutta koskevat testit

5.4.7.1 Toimintanopeuden estimista koskeva testi

Toimintanopeuden estdmistd koskevan testin aikana yhden viiteajoneuvon on tehtdvd koeajo
nopeudella, joka ei kuulu toimintanopeuksien vaihteluviliin, seuraavasti:

a) nopeudella, joka on véhintddn viisi prosenttia suurempi kuin suurin toimintanopeus Viax,
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b) nopeudella, joka on vahintdan viisi prosenttia pienempi kuin pienin toimintanopeus Vmin
(mikali vaakoja voidaan tdhdn kdyttad).

Vaakojen on havaittava edelld mainitut olosuhteet ja reagoitava 3.4 kohdan mukaisesti.

5.4.7.2 Toimintanopeutta koskeva testi

Toimintanopeuden maéérittamiseksi ja testaamiseksi ajonaikaista punnitsemista koskevan testin aikana
kuormittamattomalla kaksiakselisella jdykalld viiteajoneuvolla on tehtdvd kuusi koeajoa
kuormankannattimille vakionopeudella. Kolmen ajon on tapahduttava ldhes suurimmalla
toimintanopeudella vmx ja kolmen tdydentdvdn ajon tdsmaélleen luetellulla pienimmalla
toimintanopeudella vp;.

Viitenopeuden madrittdmiseen on kdytettdvd viitenopeusmittaria. Kustakin nopeusmittauksesta
lasketaan ilmoitetun toimintanopeuden virhe. Ilmoitettu toimintanopeuden virhe ei saa olla
2.1.2 kohdassa annettua virhettd suurempi.

6 Alkutarkastus

6.1 Yleista
Vaakojen alkutarkastuksessa suoritetaan seuraavat tehtévat:
a) silmadmaéadrdinen tarkastus,
b) toimintaan liittyvéat ajonaikaista punnitusta koskevat testit tieliikenteessa,

c) toimintanopeutta koskevat testit.

6.2 Silmdmaarainen tarkastus

Tarkastukseen toimitettujen vaakojen silmadmaéédrdisessa tarkastuksessa arvioidaan seuraavat:
a) vaakojen hyviaksytyn tyypin mukaisuus,
b) vaakojen toiminnallisten kokonaisuuksien tdydellisyys ja kunto,

c) ohjelmiston hyviksytyn version kdyttdminen.
6.3 Toimintaan liittyvat ajonaikaista punnitusta koskevat testit tieliikkenteessa

6.3.1 Viiteajoneuvot ja niiden kuormitus

Toimintaan liittyvien ajonaikaista punnitusta tieliikenteessd koskevien testien aikana viiteajoneuvojen
ja niiden kuormituksen on alkutarkastusta varten vastattava tyyppihyvaksyntatodistuksessa madriteltya
mittausaluetta ja kdyttoaluetta tai laitteen rajoitettua mittausaluetta sekd kayttoaluetta, jotka niiden
kayttdja on madrittdnyt tietylle asennuspaikalle.

Ajoneuvon kuormat on valittava siten, ettd ajoneuvojen kokonaismassan suurimmat sallitut arvot ja
akseli(e)n suurimmat sallitut arvot eivit ylity erityislainsddddnnén® mukaisesti.

On kaytettdva vahintddn seuraavia viiteajoneuvoja:
— jadykka kaksiakselinen ajoneuvo,
— jaykka kolmi- tai neliakselinen kuorma-auto,

— vahintddn kolmiakselinen traktori ja puoliperdvaunu tai kaksi- tai kolmiakselinen jaykka
kuorma-auto ja perdvaunu.
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Tarkastuksessa saa kdyttdd ainoastaan viiteajoneuvoja, jotka kuljettavat vakaita kuormia, joiden
painopiste ei voi muuttua ajoneuvon liikkuessa.
6.3.2 Koeajot

Kullakin viiteajoneuvolla on suoritettava véhintddn kymmenen koeajoa paikassa, johon vaa’at on
asennettu kullekin kaistalle kullakin seuraavista kahdesta nopeudesta:

a) ldhelld suurinta toimintanopeutta Viax,
b) ldhelld pienintéd toimintanopeutta Viyin.

Kullakin kymmenelld, tietylld testinopeudella tehtdvélld koeajolla ajoneuvon on kuljettava
punnituskennon keskiosan yli kuusi kertaa, punnituskennon vasemman osan yli kahdesti ja oikean
osan yli kahdesti.

Ajoneuvon nopeuden on pysyttdvd mahdollisimman vakiona kunkin koeajon aikana.

6.3.3 Ajonaikaiset punnitustarkkuuskokeet tieliikenteessa

Testattaessa ajonaikaista punnitustarkkuutta tieliikenteessd 6.3.2 kohdassa tarkoitetut koeajot on
suoritettava 6.3.1 kohdan mukaisilla viiteajoneuvoilla. Kaikkien ajoneuvon massaa koskevien
ilmoitusten ja akselikuormaa koskevien ilmoitusten arvot kirjataan ylos. Testi on arvioitava
5.4.6.3 kohdan mukaisesti.

6.4 Toimintanopeutta koskevat testit

Alkutarkastuksessa suoritetaan toimintanopeutta koskevia testejd 5.4.7.1 kohdan mukaisesti.

7 Jalkitarkastus
Tarkastuksen aikana mittauslaitteisiin sovelletaan vaatimuksia, joita sovellettiin, kun laitteet saatettiin
markkinoille tai laskettiin liikkeeseen.
7.1 Yleista
Vaakojen jélkitarkastuksessa suoritetaan seuraavat tehtdvét:

a) silmidmadadrdinen tarkastus,

b) toimintaan liittyvét ajonaikaista punnitusta koskevat testit tieliikenteessa,

c) 5.4.7.1 kohdan mukaiset toimintanopeutta koskevat testit (ainoastaan, jos toimintanopeuden

vahimmadis- tai enimmadisarvot ovat muuttuneet verrattuna vaakojen aiempaan tarkastukseen).

7.2 Silmamaaradinen tarkastus

Silmdmadérdinen tarkastus jdlkitarkastuksen aikana suoritetaan 6.2 kohdan mukaisesti.

7.3 Toimintaan liittyvat ajonaikaista punnitusta koskevat testit tieliikenteessd

Toimintaan liittyvét ajonaikaista punnitusta koskevat testit tieliikenteessd suoritetaan paikassa, johon
vaa’at on asennettu 6.3 kohdan mukaisesti.

7.4 Toimintanopeutta koskevat testit

5.4.7.1 kohdan mukaiset toimintanopeutta koskevat testit suoritetaan ainoastaan, jos toimintanopeuden
vahimmadis- tai enimmaéisarvot ovat muuttuneet verrattuna vaakojen aiempaan tarkastukseen.
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8 Lyhennetty koe

Jos lainsdddidnnéssid® madrdtidn sellaisten lyhennettyjen kokeiden suorittamisesta, joilla vahvistetaan

tarkastuksen pédtevyys mittauslaitteen kdyton yhteydessd, vaakojen tarkkuus on testattava
ajonaikaisella punnituksella tieliikenteesséd paikassa, johon vaa’at on asennettu 6.3 kohdan mukaisesti,
ja kokeen laajuudessa keskitytddn kokonaismassan arviointiin kdytetyn viiteajoneuvon yhdelld
kuormalla, ja ajokertojen lukumédaran on oltava vahintddn kahdeksan.

Suurimmat sallitut virheet ovat 2.4 kohdassa mééritellyt suurimmat sallitut toimintavirheet
liikenteessa.

9 Mittauslaitteiden tutkinta

Kun tarkastetaan metrologialain 11a §:n mukaisia mittausjarjestelmid sellaisen henkilén pyynnostd,
johon vadrdt mittaustulokset voivat vaikuttaa, toimitaan 7 luvun mukaisesti. Testi tehdéén aina, jos se
on teknisesti mahdollista.

Suurimmat sallitut virheet ovat 2.4 kohdassa maddritellyt suurimmat sallitut toimintavirheet
liikenteessa.

10 Ilmoitetut standardit

Metrologialaitos ilmoittaa tdstd yleisestd toimenpiteestd johtuvaa mittauslaitteiden metrologisten ja
teknisten vaatimusten maédrittdmistd ja tarkastuksen koemenetelmien maéérittdmistd varten TSekin
tasavallan tekniset standardit, muut tekniset standardit tai kansainvalisten tai ulkomaalaisten
jarjestdjen tekniset asiakirjat tai muut tekniset asiakirjat, jotka sisdltdvat yksityiskohtaisia teknisid
vaatimuksia (jdljempédna “ilmoitetut standardit”). Metrologialaitos julkaisee ilmoitettujen standardien
ja niihin liittyvien sdddosten luettelon yhdessd yleisen toimenpiteen kanssa julkisesti saatavilla
olevalla tavalla (osoitteessa www.cmi.cz).

Tamén yleisen toimenpiteen ehtojen soveltamisalan mukaisesti ja kyseisten ehtojen nojalla
ilmoitettujen standardien tai niiden osien soveltamisalaan kuuluvissa sdddoksissd esitettyjen
vaatimusten noudattaminen katsotaan kyseisten standardien tai niiden osien noudattamiseksi.

II.
PERUSTELUT

Metrologialaitos on antanut tdmén yleisen toimenpiteen metrologialain 14 §:n 1 momentin j kohdan
nojalla tdytdnt6onpannakseen metrologialain 6 §:n 1 momentin, 9 §:n 1 momentin ja 9 §n
9 momentin, joissa sdddetddn mdadritettyjen mittauslaitteiden metrologisista ja teknisistd vaatimuksista
sekd kyseisten madritettyjen mittauslaitteiden tyyppihyvaksyntéa ja tarkastusta koskevista testeista.

Pakollisen tarkastuksen alaisista mittauslaitteista ja tyyppihyvdksynndn alaisista mittauslaitteista
annetun asetuksen nro 345/2002, sellaisena kuin se on muutettuna, liitteessd “Madréttyjen
mittauslaitteiden  tyyppien  luettelo” olevassa  2.1.3 kohdan  calakohdassa liikkuvien
maantieajoneuvojen nopeaan punnitukseen tarkoitetut vaa’at luokitellaan mittauslaitteiksi, jotka on
tyyppihyvaksyttava ja tarkastettava.

Metrologialaitos on antanut tdten liikkuvien maantieajoneuvojen nopeaan punnitukseen tarkoitetuiksi
vaaoiksi maddritettyd mittauslaitetyyppid varten tdmén liikkuvien maantieajoneuvojen nopeaan
punnitukseen tarkoitettujen vaakojen metrologisia ja teknisid vaatimuksia sekd kyseisten
mittauslaitteiden koestusmenetelmid tyyppihyvéksymisen ja tarkastusten yhteydessd koskevan
yleisluontoisen toimenpiteen metrologialain 6 §:n 1 momentin, 9 §:n 1 momentin, 9 §:n 9 momentin ja
11a §:n 3 momentin tdytdntdonpanemiseksi.

® ) Asetus nro 345/2002 pakollisen tarkastuksen alaisista mittauslaitteista ja tyyppihyviksynnén alaisista

mittauslaitteista.
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Yleinen toimenpide nro 0111-O0P-C010-23

Tastd saddoksestd (yleisluontoinen toimenpide) ilmoitetaan teknisid méadrayksid ja tietoyhteiskunnan
palveluja koskevia médrdyksid koskevien tietojen toimittamisessa noudatettavasta menettelysté
9 pdivdnd syyskuuta 2015 annetun Euroopan parlamentin ja neuvoston direktiivin (EU) 2015/1535
mukaisesti.

I1I.
OHJEET

Hallintolain 173 §:n 2 momentin mukaan yleiseen toimenpiteeseen ei voi hakea muutosta.

Hallintolain 172 §:n 5 momentin mukaan véitetiedoksiantoa koskevaan pdatokseen ei voi hakea
muutosta eikd siitd voida valittaa.

Yleisen toimenpiteen lainmukaisuutta voidaan arvioida hallintolain 94-96 §:n mukaisessa
muutoksenhakumenettelyssd. Asianosainen voi viedd asian yleisluontoisen toimenpiteen antaneelle
hallintoviranomaiselle muutoksenhakumenettelyn vireillepanoa varten. Jos hallintoviranomainen ei
loyda perusteita muutoksenhakumenettelyn aloittamiselle, sen on ilmoitettava tdstd ilmoittajalle
perusteluineen 30 pdivin  kuluessa. Hallintolain 174 §:n 2 momentin ~ mukaan
muutoksenhakumenettelyn aloittamista koskeva pddtds voidaan antaa kolmen vuoden kuluessa
yleisluontoisen toimenpiteen voimaantulosta.

V.
VOIMAANTULO JA KUMOAMISSAANNOKSET

Tdmd yleisluontoinen toimenpide tulee voimaan viidentenitoista pdivdnd sen julkaisemispdivésté
(metrologialain 24d 8).

Kumotaan maééritettyjen mittauslaitteiden metrologisista ja teknisistd vaatimuksista sekéd seuraavien
madritettyjen mittauslaitteiden: “liikkuvien maantieajoneuvojen nopeaan punnitukseen tarkoitetut
vaa’at” tarkastamista koskevista testausmenetelmistd annettu yleisluontoinen toimenpide nro 0111-
OOP-C010-15.

doc. RNDr. Jifi Tesar, Ph.D. v. r.
Piijohtaja

TSekin tasavallan metrologiasta vastaava laitos
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