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AVALIK MAARUS

TSehhi metroloogiainstituut kui TSehhi muudetud metroloogiaseaduse nr 505/1990 (edaspidi
,metroloogiaseadus“) § 14 16ike 1 alusel seaduslike modtevahendite metroloogiliste ja tehniliste
nduete kehtestamise ning seaduslike mddtevahendite tiiiibikinnituse ja taatlemise kiisimustes sisulist ja
territoriaalset pddevust omav asutus algatas omal algatusel haldusmenetluse seadustiku nr 500/2004
(edaspidi ,,HMS*) §-s 172 jj satestatud korras 1.8.2023 menetluse HMS § 46 kohaselt ja kehtestab
tdoendavate dokumentide alusel alljargneva.

I.

ULDMEETME EELNOU
number 0111-OOP-C010-23,

millega kehtestatakse jargmistele kindlaksméadratud moétevahenditele rakendatavad
metroloogilised ja tehnilised néuded, sealhulgas kindlaksmdéaratud méotevahendite
tiiiibikinnituse ja taatlemise katsemeetodid:

ysuurel kiirusel liikkuvate maanteesoidukite kaalud“

1 Po6himéisted
Kiesoleva iildmeetme kohaldamisel kasutatakse VIMis" esitatud termineid ja méératlusi ning jargmisi
moisteid:

1.1 suurel kiirusel liikuvate maanteesdidukite kaal (edaspidi ,kaal“) — automaatkaal, mis
moddab liikuva soiduki rehvile avalduvat diinaamilist joudu ja tuvastab selle olemasolu
koormusanduris aja funktsioonina, arvutab vélja sdiduki kogumassi ja teljekoormuse voi teljerithma
vadrtused voi erieeskirjaga ette ndhtud muud sdiduki parameetrid vahetult teel oleva sdiduki liikumise
ajal ning mille suhtes kohaldatakse eridigusaktide® noudeid;

1.2 koormusandur — sdidukirehvilt teele kanduva diinaamilise jou andur;
1.3 tervikuna kaalumine — tervikuna koormusplaadil seisva sdiduki massi méddramine;

1.4 staatiline kaalumine — liikumatult seisva terviksodiduki, teljekoormuse vo6i katsekoormuse
kaalumine;

1.5 liikumise pealt kaalumine — protsess, mis kasutab soidukirehvidele avalduvate diinaamiliste
joudude mootmist ja analiilisi, et mddrata liikuva siduki poolt avaldatavat iildkoormust ja selle
koormuse osi, mida kannavad {ile sdiduki rattad voi teljed;

Y Rahvusvaheline metroloogia sonastik — pohi- ja iildmdisted ning seonduvad terminid (VIM).

?  Naiteks muudetud teeseadus nr 13/1997.
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1.6 soiduki mass — soiduki ja haagiste, k.a koigi soidukiga piisivalt tihendatud vG6i sGidukile
asetatud elementide kogumass;

1.7 telg — {ile kogu sdiduki laiuse ulatuv kahe v3i enama rattaga telg;

1.8 teljeriihm — telgede koguarvu alusel méératletud {ihe ja sama sdiduki kahest v0i enamast teljest
koosnev riihm, mille keskpunktide vahe ei iileta eridigusaktis® sitestatud védirtust;

1.9 teljekoormus — osa sdiduki massist, mis kaalumise ajal mojub telje kaudu koormusandurile;
1.10 teljeriihma koormus — kdikide teljerithma kuuluvate telgede koormuste summa;

1.11 diinaamiline joud rehvile — liikuva sdiduki rehvilt ristsuunas teepinnale kanduv aja jooksul
muutuv joukomponent; lisaks raskusjoule voib see joud holmata ka muid liikuvale soidukile

rakenduvaid diinaamilisi mdjusid;

1.12 kaalumisvahemik — mdddetavate muutujate minimaalse ja maksimaalse vddrtuse vaheline
ulatus, mille piires ettendhtud spetsifikatsiooni kohased kaalud td6tavad;

1.13 skaalajaotis, d —  massiithikutes viljendatav kahe jarjestikuse ndidatud voi triikitud
massivadrtuse vahe liikumise pealt kaalumisel;

1.14 toimimiskiirus, v — kaalutava liikuva séiduki keskmine kiirus koormusandurit iiletades;

1.14.1 maksimaalne toimimiskiirus, vm.. — suurim séiduki kiirus, mille jaoks liikumise pealt
kaalumise kaal on projekteeritud on ning mille {iletamisel ei saa vélistada lubatud piirvea iiletamist;

1.14.2 minimaalne toimimiskiirus, vni,: vahim sdiduki kiirus, mille jaoks liikumise pealt kaalumise
kaal on projekteeritud ning millest madalamal tasemel ei saa vélistada lubatud piirvea iiletamist;

1.14.3 toimimiskiiruse vahemik - tootja midratud minimaalse ja maksimaalse toimimiskiiruse
vahemik, mille piires on voimalik soidukit liikumise pealt kaaluda;

1.15 kaalumise tilempiir (max) — suurim voimalik kaal, mida koormusandur saab liikumise pealt
moota;
1.16 kaalumise alampiir (min) — koormuse vdartus, millest allpool vGib liikumise pealt kaalumise

tulemuse suhteline viga muutuda liiga suureks;

1.17 kontrollkaal — kaal, mida kasutatakse etalonsdiduki massi ja iiksikute telgede koormuse
staatiliseks maaramiseks;

1.18 soiduk — koormatud voi koormamata maanteesdiduk, mille kaal tuvastab kaalumisele kuuluva
soidukina;
1.18.1 jaik soiduk - tihe Sassii ja kahe rattareaga maanteesdiduk, mis ei sisalda haagist ega

poolhaagist ja millel on piki Sassiid kaks vdi enam telge;

1.18.2 etalonsdiduk — sdiduk, mille teadaolev tegelik mass on méadratud kontrollkaaluga (arvestatakse
nii kogumassi kui ka teljekoormust);

1.19 mootevahendite taatlemisele kuuluv tarkvara — moodtevahendi voi -seadme programm(id),
andmed ja skaalatiilipide konkreetsed parameetrid, mis maéératlevad vGi tdidavad taatlemisele
kuuluvaid mootevahendite funktsioone;

» Muudetud méirus nr 209/2018 sdidukite massi, modtmete ja iihenduvuse kohta.
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1.19.1 mootevahendite taatlemisele kuuluv tarkvara parameeter — moGtevahendi voi selle mooduli
tarkvara parameeter, mille suhtes kohaldatakse modtevahendite taatlemise néuet;

1.19.2 tarkvara tunnus — loetavate mérkide jada, mis on tarkvara piisiv osa (nt versiooni number,
kontrollsumma);

1.20 simuleeritud toimivuskatse — tervikkaalul v0i selle osadel korraldatav katse, milles
simuleeritakse kdiki kaalumistoimingu etappe;

1.21 kaalumispiirkond - teeldik, kuhu on paigaldatud koormusandurid, koos néutava minimaalse
pikkusega teeldikudega koormusandurite ees ja taga;

1.22 sdéidukituvastusseade — seade, mis tuvastab soiduki viibimise kaalumispiirkonnas ning selle,
kas vo6i millal kogu sOiduk on kaalutud. Seadmest saadav teave peab (koos optilise
sdidukituvastusseadmega) voimaldama sdidukite hilisemat liigitamist eridigusakti® alusel;

1.23 kiirusmootur — seade, mis moodab kaalutava soiduki kiirust, et teha kindlaks, kas
toimimiskiiruse piirvaartusi, mille jaoks kaal on projekteeritud v6i taadeldud, ei ole iiletatud,;

1.24 naidik — elektrooniline seade, mis kuvab kaalumistulemusi massiiihikutes ja vajaduse korral
muud teavet;

1.25 printer — seade kaalumistulemustest ja muust teabest triikitud koopiate tegemiseks;
1.26 salvestusseade — modteandmete salvestamiseks ja sdilitamiseks kasutatav seade;

1.27 optiline so6idukituvastusseade —  seade, mis on ette ndhtud kaalumisel ettendhtud
massiparameetreid iiletanud sdidukite iiheseks identifitseerimiseks;

1.28 lisaseadmed — muud seadmed, mis on tootja madratud liideste kaudu kaaludega tihendatud voi
iihendatavad ja mis ei saa mdojutada siisteemi metroloogilisi omadusi.

2 Metroloogilised nouded
Taatlemise kdigus kohaldatakse modGtevahendite suhtes metroloogilisi noudeid, mis kehtisid nende
turule voi ringlusse laskmise ajal.

2.1 Nimitéotingimused

2.1.1 Toéotemperatuuri vahemik
Kaal peab vastama metroloogilistele nduetele temperatuurivahemikus —20 °C kuni +40 °C.

Kasutatavad koormusandurid ja muud teel paiknevad andurid peavad vastama metroloogilistele
omadustele temperatuuril vdhemalt —20 °C kuni + 60 °C.

Tootja vib seoses tiiiibikinnitusega méérata teise (suurema) todtemperatuuri vahemiku.

2.1.2 Toimimiskiirus

Kaal peab vastama kohaldatavatele metroloogilistele nduetele sdiduki kiirustel, mis jadvad ettendhtud
toimimiskiiruste vahemikku. Kui sdiduki tegelik kiirus on kaalumise ajal kaalu toimimiskiirustest
véljaspool, peab kaal (vt 3.4)

— tokestama automaatselt mootetulemuse véljastamise voi

— kuvama voi printima s6iduki tegeliku kiiruse modtevaartuse ning samas kuvama voi printima
sonaselge hoiatuse selle kohta, et mddtmine toimus véljaspool kaalu toimimiskiiruste
vahemikku.

Toimimiskiirus tuleb kuvada ja/vi printida alles parast seda, kui sdiduk tervikuna on liikumise pealt
kaalutud.
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Mootevahendi tiitibikinnitustunnistuses kindlaksmédratud toimimiskiiruste vahemikus ei tohi
ndidatava toimimiskiiruse viga iiletada 2 km/h.
2.2 Kaalumisvahemik

Kaalu tootja médrab tiiibikinnituse ja sellele jargneva kasutamise eesmaérgil kaalumisvahemiku, mis
saadakse véartustega Max ja Min.

Tootja peab tdpsustama, kuidas skaalad reageerivad kaalumisvahemiku véartuse max iiletamisele ja
kuidas sellisest olukorrast marku antakse.

2.3 Suurimad lubatud vead taatlemisel

2.3.1 Soiduki mass

Liikumise pealt kaaludes médédratud sdiduki massi suurim lubatud veaméaéar on 5%.

2.3.2 Teljekoormus

Liikumise pealt kaaludes mddratud teljekoormuse suurim lubatud veamdér on 11%.
2.4 Suurimad lubatud vead liikluses

2.4.1 Soiduki mass

Liikluses liikumise pealt kaaludes méératud sdiduki massi suurim lubatud veamaér on 7%.

Punkti 3.15.2 alapunktis e osutatud parameeter ei tohi modtevahendi kasutamisel iiletada 1,5-kordset
ettendhtud vaartust.

2.4.2 Teljekoormus

Liikluses liikumise pealt kaaludes méératud teljekoormuse suurim lubatud veaméér on 15%.

Punkti 3.15.2 alapunktis e osutatud parameeter ei tohi mdotevahendi kasutamisel iiletada 1,5-kordset
ettendhtud vaartust.

2.5 Mootiihikud

Seadmetes kasutatavad massi ja koormuse tihikud on kilogramm (kg) ja tonn (t).

2.6 Skaalajaotise vaartus
Skaalajaotis ei tohi iiletada tabelis 2 esitatud vaartusi.

Tabel 2. Skaalajaotise vadrtus

Teljekoormus 20 kg

Soiduki mass 50 kg

Naidiku-, salvestus- voi printimisseadmete skaalajaotise intervall on 1 x 10% 2 x 10 v6i 5 x 10%, kus
k on positiivne v0i negatiivne tdisarv vai null.

3 Tehnilised nouded

Taatlemise kdigus kohaldatakse modtevahendite suhtes tehnilisi ndudeid, mis kehtisid nende turule v6i
ringlusse laskmise ajal.

3.1 Uldist

Kaal on automaatne modtesiisteem, mis koosneb jargmistest osadest:
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— teele paigaldatud koormusandurid,;
— soOidukituvastusseade;

— kiirusem606tur;

— ndidikuseade;

— printimisseade;

— salvestusseade;

— optiline sdidukituvastusseade;

— lisaseadmed,;

mis tervikuna suudavad modéta sdiduki rehvidele mdéjuvat diinaamilist joudu ja tuvastada liikuva
soiduki koormusanduril viibimise aja ning arvutada sdiduki kogumassi ja telje vdi teljeriihma
koormuse, kiiruse ning muud eridigusaktidega® noutavad sbiduki parameetrid (nt teljevahe, sdiduki
tiitip).

Kaal peab olema konstrueeritud nii, et see sobiks vdimalikult suurele hulgale séidukitiiiipidele, mida
tavapadraselt liikluses kasutatakse.

Kaal tuleb paigutada ja ehitada nii, et nduetekohase paigaldamise ja ettendhtud keskkonnas kasutamise
korral sdilivad selle metroloogilised parameetrid kédesolevas digusaktis sdtestatud ulatuses vdhemalt
selle taatluse kehtivusaja jooksul.

3.2 Koormusandur

Soiduteele paigaldatud koormusandur peab tuvastama liikuva sdiduki olemasolu ja registreerima
rehvidele mojuvad diinaamilised joud.

3.3 Soidukituvastusseade

Kaal on mdeldud operaatorita toimimiseks ning seetottu peab sellel olema sdidukituvastusseade. Seade
peab tuvastama soiduki viibimise kaalumispiirkonnas ja tegema kindlaks, millal sdiduk tervikuna on
kaalutud. Vattes arvesse saadud teabe laadi, peab seade vdimaldama séidukite edasist liigitamist
vastavalt eridigusaktile®.

Kaal ei tohi sdiduki massi ndidata, salvestada ega printida enne, kui koik soiduki rattad on kaalutud.

3.4 Kiirusemootur

Soiduki kaalumise kirjes tuleb ndidata ning vajaduse korral salvestada ja printida sdiduki kiirus
kaalumise ajal km/h timardatuna ldhima tdisarvuni.

Kaal ei tohi ndidata, salvestada ega printida sellise sdiduki massi ega telje voi teljeriihma koormust,
mis soitis tile koormusanduri maaratud toimimiskiiruste vahemikust vélja jadva kiirusega, kui kirjele
ei lisata selget hoiatavat mérget selle kohta, et need tulemused ei ole kinnitatud.

3.5 Naidikuseade

3.5.1 Naidud tavapérase t66 ajal

Kuvatavad massi ja koormuse védrtused peavad olema esitatud tépselt ja iiheselt mdistetavalt ning
need ei tohi pohjustada vigu.

Kaal on ette ndhtud jargmiste vaartuste nditamiseks:
— kogumassi mootevaartused koos mootiihikuga;

— telje vai teljerithma koormuse moéGtevaartused koos modtiihikuga;

4 ) Maéérus nr 153/2023 séiduki tehnoiilevaatus ja séiduki liikluses kasutamise tehnilised tingimused.
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— suurima lubatud kogumassi vaartus koos mootithikuga;
— suurim lubatud telje vai teljerithma koormus koos moétiihikuga;
— kaalutava séiduki kiirus;

— vajaduse korral kellaaeg (mdotmise sooritamise kuupédev ja kellaaeg tunni, minuti ja sekundi
tdpsusega).

Kui konkreetses rakenduses ei ole kaal kogumassi voi telje vai teljerithma koormuse maddramiseks ette
ndhtud ja tiibikinnitust saanud, voib kaal esitada sellise vdartuse ainult teavitavana, markides
sonaselgelt, et see ndit ei kuulu taadeldud mootepiirkonda.

3.5.2 Naitude piirvaartused

Juhul kui iiksiku telje koormus (osaline kaalumine) j&ab alla védértuse min vdi iiletab vaartust max,
voib kaal telje voi teljeriihma koormuse voi sdiduki massi andmeid néidata, salvestada voi printida
ainult juhul, kui néit ja/vai véljatriikk sisaldab selget hoiatust kdnealuse probleemi kohta.

3.6 Printimisseade

3.6.1 Printimine tavapdrase t66 ajal

Prinditud tulemused peavad olema &iged, nduetekohaselt identifitseeritavad ja {iheselt mdistetavad.
Prinditud tekst peab olema selge, loetav, kustumatu ja piisiv.

Viljatriikk sisaldab jargmisi vaéartusi, mille jaoks kaalud on ette ndhtud:

— kogumassi mootevaartus koos modtithikuga;

— teljekoormuse(te) mdGtevaartus koos mootiihikuga;

— suurima lubatud kogumassi vaartus koos mootiihikuga;

— suurim lubatud telje vai teljerithma koormus koos moétiihikuga;

— kellaaeg (sekundi tdpsusega) ja kuupdev (péev, kuu, aasta);

— kaalutava soiduki kiirus;

— kaalu tiiiip (nt lithend).
Kui konkreetses rakenduses ei ole kaal kogumassi voi telje vai teljerithma koormuse maddramiseks ette
ndhtud ja tiitibikinnitust saanud, v6ib kaal esitada sellise vdartuse ainult teavitavana, maérkides
sonaselgelt, et see ndit ei kuulu taadeldud mdootepiirkonda.
3.6.2 Naidiku- ja printimisseadme kooskéla
Sama koormuse puhul ei tohi ndidatud ja prinditud kaalumistulemus erineda, kui nédidiku- ja
printimisseadmel on sama skaalajaotise véartus.

3.7 Salvestusseade

3.7.1 Salvestatavad andmed

Salvestusseade peab salvestama ja sdilitama koik asjakohased mdotmisandmed. Seadmes tuleb
salvestada ja sdilitada vdhemalt andmeid, mis kuuluvad punkti 3.6.1 kohaselt prinditava sisu hulka.

3.7.2 Andmemalu

Andmeid voib siilitada hilisemateks toiminguteks (kuvamine, printimine, edastamine, summeerimine
jmt) kaalu maélus (nt kovakettal) voi valismélus. Salvestatud andmeid tuleb mdistlikult kaitsta
edastamise ja/v0i sdilitamise kdigus tekkida vOivate tahtlike ja tahtmatute muutuste eest ning need
peavad sisaldama kogu asjakohast teavet, mis on vajalik varasemate mdotmiste taastamiseks.
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Salvestatud andmete turvalisuse suhtes kohaldatakse jargmisi noudeid:
a) punkti 3.14 kohased asjakohased turvanduded;
b) tarkvara edastamine ja allalaadimine peab toimuma turvaliselt vastavalt punkti 3.14 nduetele;
c) vélismalu identifitseerimis- ja turvaatribuudid peavad tagama tervikluse ja autentsuse;

d) moodtmisandmete sdilitamiseks kasutatavaid vahetatavaid andmekandjaid ei pea plommima,
tingimusel et salvestatud andmed on kaitstud spetsiaalse kontrollsumma voi votmekoodiga;

e) mdalumahu ammendumisel voib andmeid iile kirjutada uute andmetega, kasutades koodivotit
voi muul viisil, mis on kooskdlas eespool nimetatud nduetega.
3.8 Optiline soidukituvastusseade

Kaal peab olema varustatud punkti 3.8.1 v&i 3.8.2 kohase seadmega, mis vdimaldab {iheselt
identifitseerida s6idukid, mille kaalumisel tehti kindlaks, et need iiletavad kindlaksmé&iratud
massiparameetreid. See identifitseerimine peab vastama turvalisuse, tervikluse ja autentsuse nduetele.
3.8.1 Pilditootlusseade

Kaal voib olla varustatud digitaalkaameraga, mis jaddvustab kaalumisolukorra ja véimaldab kaalutavat
soidukit turvaliselt identifitseerida ning kuvada seda seejdrel tihendatud kaugkuvaril koos jargmiste
kaalu poolt mdddetud vééartustega:

— kogumassi mootevaartused koos mootiihikuga;

— telje vai teljerithma koormuse modtevaartused koos modtiithikuga.

3.8.2 Pildisalvestusseade

Kaal peab olema varustatud pildisalvestusseadmega, mis peab salvestama olukorra kaalumise ajal,
tagades kaalutava sdiduki identifitseerimise.

AutomaatreZiimil tootaval pildisalvestusseadmel voib olla seadistus massi piirvadrtuse jaoks, millest
alates pilti salvestatakse.

Kaalu olukorra salvestab digitaalkaamera, mis véljastab digitaalsesse méllu salvestatud digitaalseid
tiksikpilte voi videoldike.
Uksikpiltide voi videoldikude andmeviljadel peavad olema kuvatud jargmised andmed:

— kogumassi modtevaartused koos modtithikuga;

— teljekoormuse modtevadrtus koos modtithikuga;

— kellaaeg (sekundi tédpsusega) ja kuupéev (péev, kuu, aasta);

— kaalu tiiiip (nt lithend).

Kui eespool nimetatud andmeid kuvatakse ainult pohipildil, tuleb iilejddnud pildid mérgistada
kordumatu identifikaatoriga, mis tagab piltide ja nendega seotud andmete tervikluse, autentsuse ja
tihese tuvastamise. Pildiidentifikaator tuleb luua kriiptograafiliselt tugeva algoritmi voi digitaalallkirja
abil ning see peab sisaldama teavet pildi tegemise tdpse aja, kaalumiseks kasutatud seadme ja selle
asukoha kohta.

Digitaalpiltide puhul tuleb pilditeave ja modtevaartusi késitlev teave ithendada lahutamatult iihte
andmefaili. Need andmed peavad olema integreeritud ka digitaalse pildi pikselstruktuuri. Tervikluse
tagamiseks peab digitaalsel pildifailil olema digitaalne maérgis (allkiri). Kogu digitaalse pildi
andmefaili paritolu (autentsus) peab olema iiheselt tuvastatav (nt kaalu ID-numbri p&hjal).

Arhiveeritavate videoldikude puutumatus (terviklus) ja péritolu (autentsus) peavad olema tagatud, et
véltida pohjendamatuid muutusi piltide ja mooteandmete sisus voi ebadigeid seoseid.
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3.9 Lisaseadmed

Kaaluga sobiva liidese kaudu iihendatud vélisseadmed ei tohi avaldada ebasoovitavat moju selle
metroloogilistele parameetritele.

3.10 Vastupidavus valisméjudele

Kaalule avalduvad héirivad vélismojud ei tohi tuua kaasa mdotmisvigu, mis iiletavad kaalu suurimat
lubatud viga vastavalt punktile 2.3.1 v&i 2.3.2.

3.10.1 Fiisiline vastupidavus

Kaalu konstruktsioon ja kasutatud materjalid peavad tagama piisava jdikuse, stabiilsuse ja
vastupidavuse mehaanilisele vibratsioonile ja 166kidele. Tootja peab ndgema ette fiiiisilised
tingimused, milles kaalu peaks kasutama. Koormusanduri puhul kohaldatakse korge voi vdga korge
vibratsiooni- ja 166gitasemega fiiiisilise keskkonna klassi, mille tihis eridigusakti®” kohaselt on M3.

3.10.2 Ilmastikukindlus

Viljaliilitatud seisundis peab maanteele paigaldatud koormusandur suutma pidada ilma kahjustusi
saamata vastu temperatuuridele vahemikus —40 °C kuni +70 °C ning pérast naasmist t6dtemperatuuri
vahemikku peab see toimima suurima lubatud veamaééra piires.

Vilisohu temperatuuri ja kaalu t6dtemperatuuri vahemiku suhtes digete modtmistulemuste tagamiseks
peab kaalul olema temperatuuri moéotmise seade. Kaal peab automaatselt tuvastama véljaspoole
tootemperatuuri vahemikku jddva temperatuuri ja kuvama sobiva hoiatuse. Sellel hetkel toimuv
kaalumine tuleb 16petada ning kaal peab blokeerima edasise kaalumise v6i end vilja liilitama.

Kaal ei tohi olla tundlik timbritseva suhtelise 6huniiskuse suhtes.

3.10.3 Tolmu- ja veekindlus

Kaalu ilmastikumdjudele avatud osad peavad olema kaitstud tolmu ja ajutise vettekastmise vastu
vdhemalt IP 67 klassi korpusega ning teised osad peavad olema kaitstud vdhemalt IP 54 klassi
korpusega.

3.10.4 Elektromagnetiline iihilduvus

Kaalu ei tohi mojutada elektrilised voi elektromagnetilised hdired voi see peab neile reageerima
kindlaksmaéératud viisil (nt veast teatamine, modtmise blokeerimine jne). Samuti ei tohi kaal kiirata
ebasoovitavaid elektromagnetilisi vélju.

Elektromagnetilise {ihilduvuse laborikatsetel peavad kaalud voi selle osad toimima tavapérasel viisil
ning simuleeritud toimivuskatsete tulemused peavad piisima punkti 2.3.1 vdi 2.3.2 kohase suurima
lubatud veamadaéra piires.

3.11 Toide

Elektrivorgust toidet saavad kaalud peavad vastama metroloogilistele nouetele tavapérastes pinge
koikumise tingimustes. Kui pinge langeb allapoole minimaalset t66pinget, ei tohi kaal edasi toimida
vOi peab selle toimimine véljaspool ettendhtud t66tingimusi olema selgelt méargitud néditeks sobiva
hoiatuse abil.

> ) Valitsuse méirus nr 120/2016 turul kdttesaadavaks tehtavate moétevahendite vastavushindamise kohta

(muudetud), millega rakendatakse Euroopa Parlamendi ja Noukogu 26. veebruari 2016. aasta direktiivi
2014/32/EL médtevahendite turul kdttesaadavaks tegemist kdsitlevate liikmesriikide digusaktide
iihtlustamise kohta.
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3.12 Mbootevahendi turvalisus ja pettuste eest kaitsmine

Kaalul ei tohi olla omadusi, mis hdlbustaksid petturlikku kasutamist, ja selle tahtmatu vadrkasutamise
voimaluste arv peab olema vdimalikult vdike. Komponendid, mis ei ole méeldud kasutajapoolseks
lahtimonteerimiseks voi reguleerimiseks, peavad olema sellise tegevuse vastu kaitstud.

3.13 Tarkvara

3.13.1 Mootevahendite taatlemisele kuuluv tarkvara

Kaalus kasutatav tarkvara peab olema kujul, mis ei vGimalda tarkvara muutmist ilma plommi
kahjustamata voi mille puhul iga tarkvara muudatuse saab automaatselt registreerida koos muudatuse
laadi nditava tunnuskoodiga.

Kaalu tarkvara dokumentatsioon peab sisaldama jargmist:
a) mootevahendite taatlemisele kuuluva tarkvara kirjeldus;
b) modtmisalgoritmi tdpsuse kirjeldus (nt programmeerimisreZiimid);
c) kasutajaliidese, meniiii ja dialoogide kirjeldus;
d) tarkvara kordumatu tunnuskood,;
e) komplekti kuuluva tarkvara (nt operatsioonikeskkonna) kirjeldus;

f) riistvarastisteemi  {ilevaade, nt  topoloogiline  plokkskeem,  arvuti(te) tiilip,
tarkvarafunktsioonide ldhtekood jmt, kui neid ei kirjeldata kasutusjuhendis;

g) tarkvara turvamise meetmed;

h) kasutusjuhend.

3.13.2 Tarkvara turvamise meetmed
Moaotevahendite taatlemisele kuuluva tarkvara turvamise meetmed on jargmised:

a) juurdepéddsu voib anda ainult volitatud isikutele, kasutades néiteks koode (salasdnu) voi
spetsiaalset seadet (riistvaravoti jne); koodid peavad olema muudetavad;

b) modtevahendi mélu peab salvestama koik poordused koos pdorduse kuupdeva, poodrduva
volitatud isiku identifitseerimisandmete ning péorduse liigiga;

c¢) maéalumaht peab olema piisav vdhemalt kahe aasta eeldatavate podrdusandmete salvestamiseks;
poordusandmete salvestamise médlumahu ammendumisel ei saa salvestatud kirjeid
automaatselt kustutada;

d) asjakohaste poordusandmete puhul peab olema voimalik vaadata kogu salvestatud teavet;
e) poordusandmete kustutamine ei tohi olla véimalik ilma fiitisilist plommi eemaldamata;

f) taatlemisele kuuluva tarkvara allalaadimine peab olema v&imalik ainult kaaluga iihendatud
sobiva turvalise liidese kaudu;

g) tarkvara peab sisaldama versioonitunnust, mis peab tarkvaraversiooni muutumisel muutuma;
h) tarkvaraliidese kaudu teostatavad vGi kdivitatavad funktsioonid peavad vastama kdesoleva
Oigusakti tingimustele.

3.14 Riist- ja tarkvara turvalisus

3.14.1 Uldist

Koik kaalu seadmed, sealhulgas tarkvara, mis ei ole ette ndhtud kasutaja voi muu isiku poolt lahti
tihendamiseks voGi eemaldamiseks, peavad olema varustatud korpuse v6i muude sobivate
turbevahenditega. Pérast sulgemist peab olema vdimalik korpusi plommida; plommimispunktid
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peavad olema igas olukorras holpsasti ligipddsetavad. Koik modtesiisteemi osad, mida ei saa
korpustega kaitsta, peavad olema varustatud piisavalt tdhusate vahenditega selliste toimingute
drahoidmiseks, mis tdendoliselt vdivad mdjutada mdStmistapsust.

Koik kaaluseadme osad, mis voivad mootmistulemusi mdjutada, eriti kaalu kalibreerimiseks ja
reguleerimiseks voi mootevadrtuste korrigeerimiseks kasutatavad seadmed, peavad olema plommitud.
3.14.2 Turbevahendid

Turve peab hélmama korpuste plommimist, kriipteerimist, paroole véi muid samalaadseid tarkvaralisi
lahendusi, mis tagavad, et

a) kohaldatakse punktis 3.13.2 sdtestatud tarkvara turvalisuse ndudeid;

b) modtmistulemuste edastamine liidese kaudu on kaitstud tahtlike, tahtmatute ja juhuslike
muutuste eest;

¢) kaalu turvalisus on tagatud viisil, mis voimaldab eraldi turvata kaalu seadistusi;

d) salvestatud andmeid on kaitstud tahtliku, tahtmatu ja juhusliku muutmise eest.
3.15 Kaalu paigaldamine

3.15.1 Uldist

Kaal tuleb paigaldada nii, et paigalduskeskkonna ebasoodne md&ju mootmistdpsusele ja seotud
andmetele oleks voimalikult véike. Kaal tuleb eelistatavalt paigaldada véljapoole alasid, kus vdidakse
sageli kiirendada voi aeglustada, ning seda ei tohi paigaldada 16ikudesse, kus sdiduradade arv muutub.

Koik kaalumist mojutavad paigaldusnduded peavad olema sétestatud piisavalt iiksikasjalikult. Kaalu
tootja peab vajaduse korral seoses punktide 3.15.2 ja 3.15.3 pohinduetega ning sdidukite dige
kaalumise tagamiseks sdtestama {iksikasjalikumad paigaldusnduete Kkirjeldused. Need tdpsemad
nouded lisatakse mdotevahendi tiiiibikinnitustunnistusele.

Kui see on asjakohane, esitab tootja kindlaksméédratud mdotevahendi tehnilises dokumentatsioonis voi
teatavat tiilipi kaalude paigaldamise juhendis muud tingimused voi soovitused kaalude
paigaldamiseks, millega tagatakse nende metroloogiliste omaduste piisav pikaajaline stabiilsus (nt
iiksikasjalikumad nouded kaalumispiirkonna tee kvalitatiivsetele omadustele).

3.15.2 Séidutee geomeetria

Teeldik, mis algab vdhemalt 75 m enne ja I6peb 25 m pédrast koormusandurit, peab vastama
jargmistele nouetele:

a) tee gradient peab olema < 1%;

b) tee ristkalle peab olema < 3%;

c) tee pikitelje koveruse raadius peab olema > 1000 m;

d) teel ei tohi olla ebatasasusi, mis pohjustavad lokaalseid gradiendi muutusi;
e) roobaste siigavus ei tohi olla suurem kui 4 mm.

Seoses kaalude tiiiibikinnitusega on lubatud ka punktides a—c osutatud tee geomeetria kriteeriumide
muud véadrtused, mille on esitanud tootja, kui tiiiibikinnituse taotleja tdendab piisavalt esindavate
toenditega (eelkdige sama tiilipi vOi ehituslikult sarnaste paigaldatud kaalude katsete tulemused), et
isegi nendel tingimustel vastavad kaalud muudele kdesoleva meetme kohastele nduetele, eelkdige
punkti 2.3 voi 2.4 kohastele suurima lubatud veaméddra nduetele (vt punkt 5.4.6.3). Erinevad
tingimused tuleb esitada tiiiibikinnitustunnistusel.

3.15.3 Soidutee omadused

Koormusanduri paigalduskoha séidutee peab vastama jargmistele nduetele:

10
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— pealmise teekihi all peab olema standardne aluspind ilma tugevdatud kohtadeta (nt ilma
erirajatisteta nagu teenindussahtid jmt);

— koormusandurid tuleb paigaldada homogeensetesse kihtidesse, mille pind on kahjustamata;
— tee peab olema kogu koormusandurite 16igu ulatuses igal sdidurajal iihtlane ja ilma vuukideta;

— kaalu koormusandureid ei tohi paigaldada kohtadesse, kus vodivad tekkida soovimatud
diinaamilised md&jud, nditeks sildadele.

4 Mootevahendite margistus
Taatlemise kdigus kohaldatakse mdotevahendite suhtes mérgistusndudeid, mis kehtisid nende turule
vOi ringlusse laskmise ajal.
4.1 Margistus modtevahenditel
Kaalul peab olema jargmine margistus:
— tootja identifitseerimismark;
— kaalu tiitibitunnus;
— kaalu seerianumber;

— kui kaal ei sobi voi ei ole ette ndhtud teatud omadustega sdidukite (nt teljevedrustuse ehitus,
telgede arv) voi teatud tunnustele vastavaid koormaid (nt vedelikke) vedavate sodidukite
kaalumiseks, peab kaalul olema mérge vdi vastav kaalumissobivuse piirang koos selle
piirangu liigi ja ulatuse selge kirjeldusega (kui see on antud kaalu puhul asjakohane);

— kaalumise suund (kui see on kaalu puhul vajalik);
— toitepinge, V;
— toitevoolu sagedus, Hz;
— tootemperatuuri vahemik (kui see erineb punkti 2.1.1 kohastest miinimumndouetest), °C;
— tarkvara tunnusandmed (vajaduse korral);
ning jargmine teave metroloogiliste parameetrite kohta:
— kaalumise iilempiir max =....., kg voi t;
— kaalumise alampiir min =....., kg voi t;

— skaalajaotise vdartus d =....., kg voi t;

— maksimaalne telgede arv sdiduki kohta (vajaduse korral) Amax;

riiklikele nduetele vastav tiitibikinnitustédhis.

4.2 Margistuse esitamine

Punkti 4.1 kohane maérgistus peab olema kaalu tavapirastes kasutustingimustes loetav, iheselt
moistetav, arusaadav ja kustumatu.

See margistus voib olla kas tSehhi keeles voi piisavate rahvusvaheliselt kokkulepitud ja avaldatud
stimbolite voi méarkide kujul.

Margised tuleb riihmitada ja paigutada kaalul hdlpsasti ligipdédsetavasse selgelt ndhtavasse kohta
ndidikuseadmel voi selle vahetus ldheduses voi kaalu selgesti ndhtaval osal, mida ei saa eemaldada.

11
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Kui mérgistus ei ole piisivalt kinnitatud kaalu mitteeemaldatava osa kiilge, tuleb see turvata ametliku
madrgisega.

4.3 Ametlikud margised

Kaalule ja selle osadele peab olema vdimalik paigutada ametlikke mérgiseid nii, et

— kaalu osi, millele mérgised on kinnitatud, ei saa kaalult eemaldada ilma mérgiseid
kahjustamata;

— margiseid saab kinnitada kaalu metroloogilisi omadusi muutmata;

— need on tavapdrase paigalduse korral kaalul ndhtavad.

5 Mootevahendi tiiiibikinnitus
Tiitibikinnituse kdigus tehakse jargmist:
— vadline kontroll;
— kaalu keskkonna héirivatele mdjudele vastupidavuse katsed;

— maanteeliikluse ajal liikumise pealt kaalumise toimivuskatsed kohapeal.

5.1 Viline kontroll
Kaalu vilise kontrolli kdigus hinnatakse jargmist:
a) tehnilise dokumentatsiooni tédielikkus, k.a kasutusjuhendi olemasolu;

b) tootja poolt dokumentides esitatud metroloogiliste ja tehniliste omaduste vastavus kdesoleva
Oigusakti 2. ja 3. peatiikis sdtestatud nouetele;

c) funktsionaalsete iiksuste tdielikkus ja vastavus ettendhtud tehnilisele dokumentatsioonile;

d) kaalu tarkvaraversiooni vastavus tootja nimetatud versioonile.

5.2 Simuleeritud toimivuskatsed laboris

Simuleeritud toimivuskatseid tehakse kaalu vastupidavuse hindamiseks véliskeskkonna mojudele
vastavalt punktile 5.3 tervikliku kaaluga, v.a juhul, kui kaalu suurus ja/v6i konfiguratsioon terviklikul
kujul katsetamist ei vdimalda. Sellisel juhul on lubatud asendada koormusandurid katsetamisel
koormussignaali generaatoriga.

Modteseadme tiitipe kinnitav metroloogiaasutus voib ndustuda tootja ettepanekuga muuta simuleeritud
toimivuskatsete tegemise meetodit ja viisi, kui see on kaalu mdoteahela tehnoloogia ja iilesehituse
eripdra arvestades asjakohane.

5.3 Viliskeskkonna mojule vastupidavuse katsed
5.3.1 Kaalu fiiiisilisele mdjule vastupidavuse katsed

5.3.1.1 Kaalu juhuslikule vibratsioonile vastupidavuse katse

Vastupidavust juhuslikule vibratsioonile katsetatakse sisseliilitatud olekus kaalul, avaldades sellele
jargmiste omadustega vibratsioone:

— sagedusvahemik: 10 Hz kuni 150 Hz;

— {ildine efektiivne kiirendus: 7 m/s%;

— 10 Hz kuni 20 Hz kiirenduse spektraaltihedus: 1 m?/s?;

— 20 Hz kuni 150 Hz kiirenduse spektraaltihedus: —3 dB oktaavi kohta

koigil kolmel teljel, alati 2 minutit.

12
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Selle katse ajal peab katsekaal jadma toimivaks ning jargnevas simuleeritud toimivuskatses ei tohi
mootmisviga liletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2 osutatud suurimat lubatud veamaédéra.
5.3.1.2 Léogikindluse katse

Loogikindlust katsetatakse sisseliilitatud kaaluga, rakendades korduvaid 166ke jargmiste
parameetritega:

— tippkiirendus: 100 m/s%;

— nimiimpulsi kestus: 16 ms;

— vastav kiiruse muutus: 1 m/s;

— 166kide arv igas suunas: 1000 + 10.
Selle katse ajal peab katsekaal jadma toimivaks ning jargnevas simuleeritud toimivuskatses ei tohi
mootmisviga liletada punktis 2.3.1 v0i 2.3.2 osutatud suurimat lubatud veamaééra.

5.3.2 Ilmastikukindluse katsed

5.3.2.1 Piirtemperatuuridele vastupidavuse katse

Vastupidavust timbritseva ohu temperatuurile vastavalt punktile 3.10.2 katsetatakse viljaliilitatud
kaalul:

a) 70 °C kuiva kuumusega 2 h véltel;

b) —40 °C kiilmaga 2 h viltel.
Selle katse ajal ei tohi kaalul ilmneda kahjustusi ning jérgnevas simuleeritud toimivuskatses ei tohi
mootmisviga liletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2 osutatud suurimat lubatud veamaédéra.
5.3.2.2 Vastupidavus todtemperatuuridele

Vastupidavust {imbritseva keskkonna temperatuuridele vastavalt punktile 2.1.1 katsetatakse
sisseliilitatud kaalul:

a) kuiva kuumusega keskkonna té6temperatuuri vahemiku iilemisel tasemel 2 h viltel;

b) kiilmaga keskkonna téotemperatuuri vahemiku alumisel tasemel 2 h valtel.
Selle katse ajal peab kaal toimima normaalselt ning simuleeritud toimivuskatses ei tohi viga iiletada
punktis 2.3.1 voi 2.3.2 osutatud suurimat lubatud veamaééra.
5.3.2.3 Vastupidavus ohuniiskusele

Punkti 2.2 kohast vastupidavust ohuniiskusele katsetatakse sisseliilitatud kaaluga kahe 24-tunnise
niiske kuumuse tsiikliga maksimaalse temperatuuriga 40 °C.

Selle katse ajal peab katsekaal jadma toimivaks ning jargnevas simuleeritud toimivuskatses ei tohi
mootmisviga iiletada punktis 2.3.1 v6i 2.3.2 osutatud suurimat lubatud veamaéra.
5.3.2.4 Tolmu- ja veekindlus

Punkti 3.10.3 kohast tolmu- ja veekindlust katsetatakse véljaliilitatud kaalu nendel osadel, mis on
ilmastikumdjudele avatud.

Selle katse ajal ei tohi kaalul ilmneda kahjustusi ning jargnevas simuleeritud toimivuskatses ei tohi
mootmisviga iiletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2 osutatud suurimat lubatud veamaéra.
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5.3.3 Elektromagnetilise iihilduvuse katsed

5.3.3.1 Vastupidavus raadiosageduslike valjade tekitatavatele juhtivuslikele hairingutele

Vastupidavust korgsageduslike véljade pohjustatud juhtivuslike héiringute suhtes katsetatakse
sisseliilitatud kaalul sagedusvahemikus 150 kHz kuni 80 MHz katsevdlja amplituudiga 10 V.
Hairingut rakendatakse iile 3 m pikkustele signaalikaablitele, kdikidele alalisvoolu sisenditele ja
véaljunditele, koikidele wvahelduvvoolu sisenditele ja véljunditele ning koikidele toimivatele
maaiihendustele.

Simuleeritud toimivuskatses nendel katsetingimustel ei tohi m6oteviga iiletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2
osutatud suurimat lubatud veamadéra voi siisteem peab tuvastama tdsise vea ja sellele reageerima.
5.3.3.2 Hairingukindlus kiirguslike raadiosageduslike elektromagnetvéljade suhtes

Hairingukindlust kiirguslike korgsageduslike elektromagnetvéljade suhtes katsetatakse sisseliilitatud
kaalul sagedusvahemikus 80 MHz kuni 2 GHz katsevdlja intensiivse amplituudiga 10 V/m ja 80%
amplituudmodulatsiooniga 1 kHz siinuslaine abil. Hdiringut rakendatakse kaalu korpuse koigile
kiilgedele.

Simuleeritud toimivuskatses nendel katsetingimustel ei tohi m6oteviga iiletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2
osutatud suurimat lubatud veama&éra voi siisteem peab tuvastama tdsise vea ja sellele reageerima.
5.3.3.3 Vastupidavus elektrostaatilistele laengutele

Vastupidavust elektrostaatilistele laengutele katsetatakse sisseliilitatud kaalul eelistatavalt 6 kV
kontaktlahendusega voi 8 kV dhklahendusega. Lahendused tekitatakse kaalu korpusel ja kaalu ldhedal
asuvatel iihendusplaatidel.

Simuleeritud toimivuskatses nendel katsetingimustel ei tohi mddteviga iiletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2
osutatud suurimat lubatud veamadéra voi siisteem peab tuvastama tdsise vea ja sellele reageerima.
5.3.3.4 Hairingukindlus kiirete elektriliste transientide ja nende jadade suhtes

Hairingukindlust kiirete elektriliste transientide ja nende jadade suhtes katsetatakse sisseliilitatud
kaalul, rakendades toite- ja signaaliklemmidele positiivse ja negatiivse polaarsusega koormuseta
katsepinget + 1 kV kummagi polaarsuse kohta vdhemalt 1 minuti véltel kordamissagedusega 5 kHz.
Hairingut rakendatakse iile 3 m pikkustele signaalikaablitele, kdikidele vahelduvvoolu ning kdikidele
toimivatele maatihendustele pikkusega iile 3 m.

Simuleeritud toimivuskatses nendel katsetingimustel ei tohi m6oteviga iiletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2
osutatud suurimat lubatud veama&éra voi siisteem peab tuvastama tdsise vea ja sellele reageerima.
5.3.3.5 Vastupidavus liigpingetele
Vastupidavust liigpingetele katsetatakse sisseliilitatud kaalule jargmiste liigpingete rakendamisega:

— £ 1 kV liinilt maaiihendusele; iile 30 m pikkustel signaalliinidel;

— £0,5kV liinilt liinile ja +0,5kV siimmeetriline katsepinge ile 10 m pikkustel
alalisvoolujuhtmetel.

Héiringuid rakendatakse 30 meetrist pikematele signaalliinidele v0i osaliselt voi taielikult
valitingimustesse paigaldatud liinidele nende pikkusest olenemata.

Simuleeritud toimivuskatses nendel katsetingimustel ei tohi m6dteviga iiletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2
osutatud suurimat lubatud veama&éra voi siisteem peab tuvastama tGsise vea ja sellele reageerima.
5.3.3.6 Hairingukindluse vorgusageduse magnetvaljade suhtes

Héiringukindlust 50 Hz magnetvéljade suhtes katsetatakse sisseliilitatud kaalul, mojutades seadme
korpust pideva magnetvéljaga, mille tugevus on 30 A/m.
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Simuleeritud toimivuskatses nendel katsetingimustel ei tohi m6oteviga iiletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2
osutatud suurimat lubatud veamddra voi siisteem peab tuvastama tdsise vea ja sellele reageerima.
5.3.3.7 Hairingukindlus vahelduvvoeoluvérgu pingelohkude suhtes

Héiringukindlust vahelduvvooluvérgu lithikeste pingelohkude, lithikeste voolukatkestuste ja aeglaste
pingekdikumiste suhtes katsetatakse sisseliilitatud kaalu koikidel vahelduvvoolu toitesisenditele
vooluga < 16 A, rakendades jargmisi pingevahendusi:

— 40% tasemest Uy vahelduvvoolu 10 pingetsiikli véltel;
— 70% tasemest Uy vahelduvvoolu 25 pingetsiikli viltel;
— 80% tasemest Uy vahelduvvoolu 250 pingetsiikli valtel,
kus Uy on vahelduvvoolu toitepinge nimivaartus.
Simuleeritud toimivuskatses nendel katsetingimustel ei tohi modteviga iiletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2
osutatud suurimat lubatud veama&éra voi siisteem peab tuvastama tdsise vea ja sellele reageerima.
5.3.4 Hairingukindlus toitepinge piirvadartuste suhtes

Hairingukindlust toitepinge piirvéartuste suhtes katsetatakse sisseliilitatud elektroonikaseadmetega.
Vahelduvvoolu puhul esitatakse piirvdartused kujul Umm — 15% ja Usem + 10%, kus Unem on
nimitoitepinge.

Simuleeritud toimivuskatses nendel katsetingimustel ei tohi m6oteviga iiletada punktis 2.3.1 voi 2.3.2
osutatud suurimat lubatud veamadéra voi siisteem peab tuvastama tdsise vea ja sellele reageerima.

5.4 Liikumise pealt kaalumise tapsuse teekatsed

5.4.1 Uldist

Punkti 3.15 kohaselt paigaldatud tdieliku kaaluga tuleb teha liikumise pealt kaalumise tdpsuse katsed.
5.4.2 Katseseadmed

5.4.2.1 Etalonsoidukid

Liikumise pealt kaalumise katsetes kasutatavad etalonsdidukid peavad esindama tootja poolt kaalu
tiitibikinnituseks kindlaksmédédratud kasutusvahemikku. Etalonsdidukid peavad esindama erinevaid
soiduki konstruktsioone, teljepaigutusi, ithendus- ja vedrustussiisteeme.

Kasutatakse vdhemalt jargmisi etalonsdidukeid:

— kaheteljeline jdik soiduk;

— jdik kolme- v0i neljateljeline veok;

— vidhemalt kolmeteljelise poolhaagisega traktor;

— kahe- voi kolmeteljelise haagisega jdik veok.
Kui kaal on mdéeldud sdiduki massi méddramiseks vdi iihe telje voi teljeriihma koormuse madramiseks
soidukitel, mis veavad koormaid, mille raskuskese vG&ib soiduki liikumisel nihkuda, peab
etalonsdidukite seas olema selliseid, mis on koormatud vedelike v&i teiste toodetega, mille
raskuskeskme asukoht voib sdiduki liikumise véltel muutuda.
5.4.2.2 Etalonsoiduki koormamine

Kasutatavate etalonsdidukite ja nende wvalitud koormuse kombinatsioon peab esindama
mootevahendite modtepiirkonda, mille tootja on tiiiibikinnituse jaoks kindlaks méaranud.
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Soiduki koormused valitakse nii, et ei iiletataks eridigusaktis? sitestatud sdiduki kogumassi ja telgede
suurimaid lubatud vééartusi.

5.4.2.3 Kontrollkaal

Katsetamise kédigus peavad olema kasutamiseks valmis eraldi kontrollkaalud iga sdiduki tegeliku
massi ja iihe etalontelje v0i teljeriihma koormuse maaramiseks.

5.4.2.3.1 Kontrollkaal etalonséiduki massi méotmiseks

Etalonsodidukite tegeliku kogumassi védrtuse méadramisel eelistatakse eraldi kontrollkaalusid, mis
saavad madrata iga etalonsdiduki tegeliku massi vadrtuse {ihekordsel kaalumisel veaga, mis on
maksimaalselt tiks kolmandik liikumise pealt kaalumise suurimast lubatud veamédrast vastavalt
punktile 2.3.1.

5.4.2.3.2 Kontrollkaal etalonséiduki etalonteljekoormuse moéotmiseks

Tegeliku teljekoormuse mddramisel kasutatakse III vdi IV klassi sdidukite kaalumiseks ette ndhtud
eraldiseisvaid portatiivseid kontrollkaalusid véi véiksel kiirusel toimivaid kaalusid tdpsusklassiga
vahemalt 1.

5.4.3 Katsetingimused

Katsed tehakse vastava kaalu tootja maaratud tdotingimustes.
5.4.4 Kontrollvairtuste kindlaksmadaramine etalonséidukitel

5.4.4.1 Etalonsoiduki massi tegelik vaartus

Iga etalonsdiduki tegelik mass tithjana ja koormatuna tuleb méérata tdieliku sdiduki staatilise tervikuna
kaalumise teel kontrollkaalul (vt 5.4.2.3.1).

5.4.4.2 Etalons6iduki teljekoormuse tegelik vaartus

Tiihja ja koormatud etalonsdiduki teljekoormuse tegelikud véartused méédratakse kontrollkaaluga (vt
5.4.2.3.2).

Kontrollkaalu kasutatakse jérjest etalonsoiduki iga telje koormuse méadramiseks vihemalt kolme kuni
viie katsesdiduga mdlemas suunas. Keskmine etalonteljekoormus arvutatakse registreeritud vaartuste
aritmeetilise keskmisena.

Kasutatava meetodi moju parandamiseks arvutatakse sdiduki kogumass telgede kaudu iiksikute
telgede koormuste keskmiste védrtuste summana VM.

Korrigeeritud keskmine etalonkoormus telje kohta on sel juhul

Wrcf
CorrAxle, = Axle, X
VM 1)

kus: VM, on iga etalonsoiduki massi tegelik védrtus, mis médratakse kindlaks tervikuna kaalumise
teel vastavalt punktile 6.2.2.1.

Etalonteljekoormuste digsust kontrollitakse jargmise valemiga:
2
VM ZZ CorrAxle,
i-1

Korrigeeritud keskmist koormuse vaartust (vt eespool) kasutatakse etalonsdiduki tegeliku koormusena
telje kohta.
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5.4.5 Kaalu paigalduse kontrollimine kaalumiskohas

Tee geomeetriat kontrollitakse vastavalt punktile 3.15.2 ja see peab vastama koigile kriteeriumidele.
5.4.6 Etalonsdiduki liikumise pealt kaalumise katsed

5.4.6.1 Katsesdidud
Iga etalonsdiduk peab tegema vdhemalt kiimme katsesditu kdigil kolmel jargmisel kiirusel:
a) maksimaalse toimimiskiiruse vm. ldhedasel kiirusel;
b) minimaalse toimimiskiiruse vmi, ldhedasel kiirusel;
c) toimimiskiiruse vahemiku keskkoha ldhedasel kiirusel
(iga etalonsdiduk peab seega tegema kokku 30 katsesditu).
Iga kindlal katsekiirusel tehtava kiimne katsesdidu kohta peab etalonsdiduk sditma kuus korda {ile
koormusanduri keskkoha ning kaks korda iile vasaku ja kaks korda iile parema poole.
5.4.6.2 Katsesoidu kiirus
Soiduki kiirus tuleb hoida iga katsesdidu viltel v&imalikult piisivana. Kaal peab néditama ja
registreerima koormusanduritest iile sGitva katsesdiduki kiirust.
5.4.6.3 Liikumise pealt kaalumise tdapsuse katse

Liikumise pealt kaalumise tdpsuse katsete ajal tehakse koik katsesdidud vastavalt punktile 5.4.6.1,
kasutades punkti 5.4.2.1 kohaseid etalonsdidukeid. Koik soiduki massi nditude ja teljekoormuse
nditude vaartused registreeritakse. Iga registreeritud véédrtuse (sdiduki kogumass, telje voi teljerithma
koormus) kohta arvutatakse vélja suhtelise vea d protsent:

C-R

o = <100

2
kus: C on kaaluga mdodetud vaartus;
R on vastav kontrollkaaluga moodetud etalonvéaartus.

Iga suuruse kohta tehakse kindlaks punktis 2.3.2 sétestatud suurimat lubatud veamddra iiletavate
suhteliste vigade arv § ning seda arvu véljendatakse iga suuruse kohta suhtelise véértuste arvuna
jargmiselt:

n
P,,=— X100
N 3
kus:  n on suurimat lubatud veamaéra iiletavate arvutatud lahknevuste arv;
N on antud suuruse kohta registreeritud vaartuste koguarv.
Suurimat lubatud veamdéra iiletavate suhteliste vigade arv Pg. ei tohi olla suurem kui 5% ja need vead
ei tohi olla suuremad kui suurim lubatud veamaéar liikluses (vt 2.4.2).

5.4.7 Toimimiskiiruse katsed

5.4.7.1 Toimimiskiiruse pohjal blokeerimise katse

Toimimiskiiruse pShjal blokeerimise katses tuleb teha iihe etalonsdidukiga jargmised katsesdidud
kiirusel, mis jadb véljapoole toimimiskiiruse vahemikku:

a) kiirusel, mis on vihemalt 5% {ile maksimaalse toimimiskiiruse vViax;

b) kiirusel, mis on vidhemalt 5% alla minimaalse toimimiskiiruse vmn (kui kaalu on vdimalik selle
jaoks kasutada).
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Kaal peab tuvastama eespool nimetatud tingimused ja reageerima vastavalt punktile 3.4.

5.4.7.2 Toimimiskiiruse katse

Toimimiskiiruse mdadramiseks ja katsetamiseks liikumise pealt kaalumise katse ajal tehakse
koormamata kaheteljelise jdiga etalonsdidukiga tihtlasel kiirusel kuus katsesditu iile koormusandurite.
Kolm séitu tuleb teha maksimaalse toimimiskiiruse vmax ldhedasel kiirusel ning lisaks kolm sditu
tdpselt minimaalsel toimimiskiirusel Viin.

Etalonkiiruse mddramiseks kasutatakse kontrollkiirusmodturit. Iga kiirusemodtmise puhul arvutatakse
ndidatud toimimiskiiruse viga. Néidatud toimimiskiiruse viga ei tohi {iletada punktis 2.1.2 esitatud
veamaddra.

6 Esmataatlemine

6.1 Uldist
Kaalu esmataatluse kdigus tehakse jargmist:
a) visuaalne kontroll;
b) liikumise pealt kaalumise toimivuskatsed liikluses;

c) toimimiskiiruse katsed.

6.2 Visuaalne kontroll

Taatlemisele esitatud kaalu visuaalse kontrolli kdigus hinnatakse jargmist:
a) kaalu vastavus kinnitatud tiitibile;
b) kaalu funktsionaalsete iiksuste tdielikkus ja seisukord;

c) tarkvara versiooni vastavus kinnitatud versioonile.
6.3 Liikumise pealt kaalumise toimivuskatsed liikluses

6.3.1 Etalonsdidukid ja nende koormamine

Esmataatluse eesmaérgil liikluses tehtavate liikumise pealt kaalumise toimivuskatsete ajal peavad
etalonsdidukid ja nende koormad esindama tiiiibikinnitustunnistuses margitud mdotepiirkonda ja
kasutusala voi modtevahendi piiratud mootepiirkonda ning kasutaja poolt konkreetses paigalduskohas
kindlaks méératud kasutusvahemikku.

Soiduki koormused valitakse nii, et ei iiletataks eridigusaktis® sitestatud sdiduki kogumassi ja telgede
suurimaid lubatud véartusi.

Kasutatakse vihemalt jargmisi etalonsdidukeid:
— kaheteljeline jdik sdiduk;
— jaik kolme- v&i neljateljeline veok;

— vidhemalt kolmeteljelise poolhaagisega traktor voi kahe- voi kolmeteljelise haagisega jdik
veok.

Taatlemisel kasutatakse ainult etalonsoidukeid, mis veavad stabiilseid koormaid, mille raskuskeskme
asukoht ei saa sdiduki liikumise ajal muutuda.
6.3.2 Katsesoidud

Iga etalonséiduk peab tegema kaalude paigalduskohas vdhemalt kiimme katsesditu igal sdidurajal
molemal jargmisel kiirusel:

a) maksimaalse toimimiskiiruse vm. ldhedasel kiirusel;
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b) minimaalse toimimiskiiruse vmi, 1ahedasel kiirusel.

Iga kindlal katsekiirusel tehtava kiimne katsesdidu kohta peab etalonsdiduk sditma kuus korda iile
koormusanduri keskkoha ning kaks korda iile vasaku ja kaks korda iile parema poole.

Saéiduki kiirus tuleb hoida iga katsesdidu véltel voimalikult piisivana.

6.3.3 Liikluses liikumise pealt kaalumise tapsuse katsed

Liikluses liikumise pealt kaalumise tdpsust katsetades tehakse punkti 6.3.2 kohased katsesdidud
etalonsdidukitega vastavalt punktile 6.3.1. K&ik sdiduki massi nditude ja teljekoormuse néitude
vadrtused registreeritakse. Katset hinnatakse vastavalt punktile 5.4.6.3.

6.4 Toimimiskiiruse katsed

Esmataatluse ajal tehakse punkti 5.4.7.1 kohased toimimiskiiruse katsed.

7 Kordustaatlemine
Taatlemise kdigus kohaldatakse modtevahendite suhtes ndudeid, mida kohaldati nende turule v&i
ringlusse laskmise ajal.
7.1 Uldist
Kaalude kordustaatlemise kdigus tehakse jargmist:

a) visuaalne kontroll;

b) liikumise pealt kaalumise toimivuskatsed liikluses;

c) toimimiskiiruse katsed vastavalt punktile 5.4.7.1 (ainult juhul, kui minimaalse voi

maksimaalse toimimiskiiruse vadrtus on vorreldes kaalu varasema taatlemisega muutunud).

7.2 Visuaalne kontroll

Visuaalne kontroll kordustaatlemise kdigus tehakse vastavalt punktile 6.2.

7.3 Liikumise pealt kaalumise toimivuskatsed liikluses

Liikumise pealt kaalumise toimivuskatsed liikluses tehakse kohas, kuhu kaal on paigaldatud, vastavalt
punktile 6.3.

7.4 Toimimiskiiruse katsed

Toimimiskiiruse katsed tehakse vastavalt punktile 5.4.7.1 ja iiksnes juhul, kui minimaalse voi
maksimaalse toimimiskiiruse vaartus on vorreldes kaalu varasema taatlemisega.

8 Liithendatud katse

Kui digusaktiga® nihakse ette liihendatud katsed, millega kinnitatakse mddtevahendi kasutamise ajal
taatluse kehtivust, katsetatakse kaalu tdpsust kaalu paigalduskohas liikluses liikumise pealt kaalumise
katsega vastavalt punktile 6.3 ning katses hinnatakse kasutatava etalonsdiduki kogumassi iihe
koormaga, kusjuures katsesoitude arv ei tohi olla vdiksem kui kaheksa.

Suurima lubatud veamé&érana kasutatakse punktis 2.4 sdtestatud suurimat lubatud toimimisvea méaéra
liikluses.

® ) Maarus nr 345/2002, millega méératakse kindlaks kohustuslikule taatlemisele kuuluvad médtevahendid ja
tiitibikinnitusele kuuluvad mootevahendid.

19



Uldmeede nr 0111-O0P-C010-23

9 Mootevahendi kontrollimine

Kui modtevahendeid kontrollitakse metroloogiaseaduse § 11a kohaselt sellise isiku ndudel, keda
ebadige mootmine véib mojutada, tuleb tegutseda vastavalt 7. peatiikile. Katse tehakse alati, kui see on
tehniliselt voimalik.

Suurima lubatud veaméédrana kasutatakse punktis 2.4 sdtestatud suurimat lubatud toimimisvea mééra
liikluses.

10 Teatavaks tehtud standardid

TSehhi metroloogiainstituut peab kdesolevast iildmeetmest tulenevaks mdodtevahendite metroloogiliste
ja tehniliste nduete ning tdiibikinnitusel ja taatlemisel kasutatavate katsetamise meetodite
tdpsustamiseks teavitama TSehhi tehnilistest standarditest, muudest tehnilistest standarditest voi
muudest rahvusvaheliste voi vélisriikide organisatsioonide tehnilistest standarditest v6i dokumentidest
vOi muudest tehnilistest dokumentidest, mis sisaldavad {iksikasjalikumaid tehnilisi noudeid (edaspidi:
teatavaks tehtavad standardid). TSehhi metroloogiainstituut avaldab koos iildmeetmega {iildsusele
kéttesaadava (veebilehel www.cmi.cz) nimekirja nendest teatavaks tehtavatest standarditest, mis
kuuluvad vastava meetme juurde.

Vastavust teatavaks tehtud standarditele voi nende osadele iildmeetmes sdtestatud ulatuses ja
tingimustel loetakse vastavuseks selles meetmes sdtestatud nouetele, millele neid standardeid vGi
standardite osi kohaldatakse.

II.
POHJENDUSED

TSehhi metroloogiainstituut on vilja andnud kéesoleva iildmeetme, millega kehtestatakse
kindlaksméaaratud mdotevahenditele ning nende kindlaksméadratud mootevahendite tiitibikinnituse ja
taatlemise katsetele metroloogilised ja tehnilised nduded vastavalt metroloogiaseaduse § 14 1dike 1
punktile j, et rakendada metroloogiaseaduse § 6 1diget 1, § 9 10iget 1 ja § 9 loiget 9.

Maiédruse nr 345/2002 (millega maddratakse kindlaks kohustuslikule taatlemisele kuuluvad
mootevahendid ja tiitibikinnitusele kuuluvad mootevahendid) kohaselt kehtib suurel kiirusel liikuvate
maanteesodidukite kaalude suhtes tiilibikinnituse ja kohustusliku taatlemise ndue vastavalt lisas esitatud
,»Kindlaksméadratud mdoteseadmete tiiiipide loetelu” punkti 2.1.3 alapunktile c.

Seetottu on TSehhi metroloogiainstituut vélja andnud kédesoleva iildmeetme, et rakendada
metroloogiaseaduse § 6 10iget 1, § 9 16ikeid 1 ja 9 ja § 11a 16iget 3 kindlaksmé&&ratud mdotevahendite
tiitibi ,,suurel kiirusel liikuvate maanteesdidukite kaalud“ suhtes, kehtestades metroloogilised ja
tehnilised nduded suurel kiirusel liikuvate maanteesdidukite kaaludele ning nimetatud mootevahendite
tiliibikinnituse ja taatlemise katsetele.

Kéesolevast oigusaktist (iildmeetmest) teatatakse kooskdlas Euroopa Parlamendi ja ndukogu
9. septembri 2015. aasta direktiiviga (EL) 2015/1535, millega ndhakse ette tehnilistest eeskirjadest
ning infoiithiskonna teenuste eeskirjadest teatamise kord.

III.

JUHISED
HMSi § 173 I6ike 2 kohaselt ei voi iildmeetme suhtes kohaldada diguskaitsevahendit.

Vastavalt HMSi § 172 Idikes 5 sdtestatule ei voi vastuvdite kohta tehtud otsuse peale esitada kaebust
ega vaiet.
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Uldmeetme vastavust digusnormidele vaib hinnata libivaatamismenetluses vastavalt HMSi §-dele 94—
96. Menetlusosaline voib algatada ldbivaatamismenetluse, mille viib 1dbi iildmeetme vélja andnud
haldusasutus. Kui haldusasutus ei leia pdhjust 1abivaatamismenetluse alustamiseks, annab ta sellest 30
pdeva jooksul teada ja esitab vastavad pohjendused. HMSi § 174 ldike 2 kohaselt voib otsuse
ldbivaatamismenetluse algatamise kohta teha kolme aasta jooksul alates iildmeetme joustumise
kuupéevast.

IV.
JOUSTUMISKUUPAEV JA KEHTETUKS TUNNISTAMINE

See tildmeede joustub viieteistkiimnendal pdeval pédrast selle avaldamist (metroloogiaseaduse § 24d).

Uldmeede number: 0111-OOP-C010-15, millega kehtestatakse jargmistele kindlaksmaédratud
mootevahenditele rakendatavad metroloogilised ja tehnilised nduded, sealhulgas kindlaksmé&aratud
mootevahendite taatlemise katsemeetodid: ,suurel kiirusel liikuvate maanteesoidukite kaalud“,
tunnistatakse kehtetuks.

doc. RNDr. Jifi Tesar, Ph.D. v. r.
peadirektor

TSehhi metroloogiainstituut
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